(C) Controlador de temperatura

Introduccion al producto C-1
Serie TK(Con salida de calentamiento y enfriamiento) —C-8

Serie TM4(Control Multi zona) C-29
Serie TC(Control PID) C-35
Serie TD(Contol PID) C-44
Serie TD4LP(Control PID doble ajuste) ————C-56
Serie TZN/TZ (Control con doble PID) C-63
SerieT3S/TAM/T3H/TAL (Tipo estandar) C-79
Serie T3HS/T3HA/TAMA/TALA (Tipo salida de alarma) C-84
SerieT4LP (Ajuste doble) C-89
SerieT3NI/TAYI/TAWITISI/TIHI/TAMI/TALI

(solo indicador) C-93
Serie TOS/TOM/TOL (analdgico sin display) C-98
SerieTC3YF (controlador de temperatura para

Enfriar/Descongelar) C-102
Serie TB42 (Doble PID tipo tarjeta) C-108
Serie THD (Transductor Temp./Humedad) C-110
Serie TAWM (Entrada de 5 puntos) C-116
SCM-38I (Modulo convertidor) C-119

Controlador de temperatura || Controlador de temperatura | Controlador de temperatura
tipo Proposito general con switch digital PID
Serie TC Serie TD

para Enfriar/Descongelar
Serie TC3YF

(A)
Contador

(B)

Temporizador

(C)
Controlador de

Temperatura

(D)
Controlador de
potencia

(E)
Medidores
para panel

(F)
Medidor de
Pulsos/
Tacémetro

(G)
Displays

(H)
Controlador
de sensores

(U]

Fuente de
alimentacion
conmutada

()
Sensor de
proximidad

(K)
Sensor
fotoeléctrico

(L)
Sensor de
presion

(M)
Encoders
rotatorios

(N)

Motor a pasos
Driver
Controlador
de movimiento

(0)
Pantalla HMI

(P)
Dispositivo I/O
Device Net

Q)

Modelos
descontinuados y
Reemplazos



Introduccion al producto

Controlador de temperatura PID

Apariencias y

Modelo TC4S TC4SP TCaY TCaM TCAW TCaL
NUEVO NUEVO

Dimensiones
[WA48 TH48 TL65mm] | (W48 THA8 TL72mm] | [W72 TH36 FL77mm] | [W72 TH72 FL65mm] | [W48 TH96 T L65mm] | [W96 TH48 TL65mm] | [W96 T HI6 T L65mm]
Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz
Eggggiglz voltaje 90~110% del rango de voltaje
Consumo de Aimentacion Max. 5VA
Método de display Display LED de 7 Segmentos(Rojo), Otro display(LED Verde, Amarillo, Rojo)
Dimensiones de cargcter W7 TH15mm | wrarHismm | wosfHzomm | wrrH146mm | wo.5TH20mm W11 TH22mm
Tipo de RTD DIN Pt100W(Tolerancia max. de resistencia 5W por cable)
entrada | TC K(CA), J(IC)
Método TC (*1) (PV +0.5% é_ +1°C mayor) rdg +1Digito ) N
d? RTI5 (*2) TTC4SP (Tipo enchufe) es (PV £0.5% 6 +2°C mayor) rdg +1Digito
display Basado en temperatura normal(23°C +5°C)
Salida de| Relelador 250VCA 3A 1a
control | SSRP 12VCC+ 2V 20mA Max.
Salida auxiliar Salida a relevador AL1, AL2 : 250VCA 1A 1a(T TC4SP, TC4Y solo tiene AL1.)
Tipo de control B m m
Referencia C-8~16, 25~28
T(*l)(PV +0.5% 6 +2°C mayor) rdg +1Digito, excepto rango de temperatura normal.
T(*Z)TCASP es (PV +0.5% 6 +3°C mayor) rdg +1Digito, excepto rango de temperatura normal.
Controlador de temperatura PID
Model TD4SP TD4M TD4H TD4L TD4LP
=8 «Tipo ajuste
doble

Apariencias y

Dimensiones
[W48 TH48 TL64.6mm] [W72 TH72 TL64.5mm] [W48 TH96 TL64.5mm] [W96 THI6 T L64.5mm] [W96 THI6 TL64.5mm]
Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz
Rango de voltaje _ :
disponible 90 ~ 110% del rango de voltaje
Consumo de Aimentacion Max. 5VA Max. 3VA
Método de display Display LED de 7 Segmentos(Rojo), Otro display(LED Verde, Amarillo, Rojo)
Dimensiones de cargcteH15mm rW7mm H18mmrwomm | H15mmIwW7mm | H22mm TWi1lmm
Tipo de [RTD DIN Pt100W(Tolerancia max. de resistencia 5W por cable)
entrada [TC K(CA), J(IC)
L\j/leétodo RTD (PV +0.5% 6 +1°C mayor) rdg +1Digito
display |TC TTD4SP (Tipo enchufe) es (PV +0.5% 6 +2°C mayor) rdg +1Digito
Salida |Relay 250VCA3A lc | 250VCA 3A la RELAY(250VCA 3A 1a) 250VCA 3A la
de SSR drive 24\VCC+3V 20mA Max + SSR(24VCC+3V 20mA) 24VCC+3V 20mA Max
control [cyrrent DC4-20mA (Max. Carga de resistencia 600W)

Salida a relevador AL1:

Salida alterna Salida a relevador AL1, AL2 : 250VCA 1A 1a

Salida a relevador ALM :

250VCA 1A la 250VCA 1A la
Método de control ON/OFF ﬂ m m
Referencia C-17~28 C-29~35

Autonics




Introduccidn al producto

Controlador de temperatura PID

Modelo TZN4S
€ Nss
Apariencia
y i
Dimensiones 1“
254 ||y ¢
]
Q0000
[W48 TH48 TL90mm] [W72 TH72 TL85mm] [W48 TH96 TL100mm] [W96 TH48 T L100mm] [W96 TH96 T L100mm]
I Funcién entrada multiple: 13 modos de entradas multiples 1 Doble funcién PID auto tuning
Funciones I Pantalla de alta precision: +0.3%(valor F-S para cada entrada)
I Doble funcién PID: Seleccién de funcién: PIDF (control alta velocidad), PIDS(control para baja velocidad)
Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz, 24VCA 50/60Hz / 24-48VCC(solo para la serie TZN4M)
Rango permmdo 90 ~ 110% del rango de voltaje
de voltaje
Consumo Aprox. 5VA Aprox. 6VA(Voltaje bajo AC:8VA, DC:7W)

Tipo de display

Display LED de 7 Segmentos [Valor del proceso (PV):en rojo, valor del ajuste (SV): en verde]

Precision del display

F-S +0.3% o0 3°C(superior)

Método de ajuste

Ajuste por medio de botones al frente

Termopar K(CA), J(IC), R(PR), E(CR), T(CC), S(PR), N(NN), W(TT)
En- [RTD Pt100e
trada [Analoga 1-5VCC, 0-10VCC, 4-20mACC
Relevador 250VCA3A 1c
?ﬁ;ﬁ SSR 12VCC £3V 30mA Max.
Corriente 4-20mACC carga 600« Max.
Salida | Transmision 4-20mACC carga 600+ Max.(transmision PV)
auxiliar| SUB Evento 1 250VCA 1A la Evento 1, Evento 2 250VCA 1A la
(Eg%ﬂgir::ggén RS485 (transmisién PV, ajuste SV)
Tipo de control ﬂmm
Referencia C-36~51

Controlador de temperatura PID

Modelo TZ4SP TZAST
[\ -\
Apariencia
Y

Dimensioness

[W48 T H48 T L95mm]

[W48 T H48 T L95mm]

[W48 T H96 T L100mm]

[W72 T H72 T L100mm]

[W96 T H48 T L100mm]

[W96 T H96 T L100mm]

1 Funcién entrada multiple:13 modos de entradas multiples 1 Doble funcién PID auto tuning

Funciones I Pantalla de alta precision: +£0.3%(valor F-S para cada entrada)
1 Doble funcién PID: Seleccion de funcién: PIDF (control alta velocidad), PIDS(control para baja velocidad)
Alimentacién 100-240VCA 50/60Hz, 24VCA 50/60Hz / 24-48VCC(solo para las series TZ4SP, TZ4ST, TZ4L)
Rango permitido 90 ~ 110% del rango de voltaje
de voltaje
Consumo 5VA Aprox. 6VA (Voltaje bajo AC:8VA, CC:7W)

Tipo de display

Display LED de 7 Segmentos [Valor del proceso (PV): en rojo, valor del ajuste (SV) en verde]

Precision del display

F-S +0.3% o 3°C(superior)

Método de ajuste

Ajuste por medio de botones al frente

Termopar K(CA), J(IC), R(PR), E(CR), T(CC), S(PR), N(NN), W(TT)
En- [RTD Pt100e
trada [analoga 1-5VCC, 0-10VCC, 4-20mACC
Saiida Relevador 250VCA 3A 1c
de |SSR 12VCC £3V 30mA max.

control |Corriente

4-20mACC carga 600* max.

Salida | Transmision

4-20mACC carga 600* max.(transmision PV)

auxiliar[SUB EVENTO 1 250VCA 1A la | EVENTO 1, EVENTO 2 250CA 1A la
Funcion de RS485(transmision PV, ajuste SV)
comunicacién
Tipo de control [ P ] P ]Po] PiOF] PiDS)
Referencia C-36~51
o
Avtonics c-2

(€)
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Introduccidn al producto

Controlador de temperatura con switch de ajuste (tipo estandar)

Serie T3S T3H T4M T4L
Apariencia
y
Dimensiones

[W48 TH48 TL100mm] [W48 TH96 T L146mm] [W72 TH72 TL112mm] [W96 TH96 T L100mm)]
Funcién ITipo estandar B Dimensiones estandarizadas DIN I Medicion y control de alta precision +0.5%
Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz | 110/220VCA 50/60Hz

Rango permitido
de voltaje

90 ~ 110% del rango de voltaje

Consumo

5VA | 3VA

Tipo de display

Display LED de 7 Segmentos

Precision del display

F+S + 1% rdg £1 digito | F+S + 0.5% rdg +1 digito

Tipo de ajuste

Ajuste digital

Precision de ajuste FeS+1% | FeS + 0.5%
En- Termopar K(CA), J(IC) K(CA), J(IC), R(PR)
trada |RTD Pt100
Salida Relevador 250VCA2A 1c 250VCA3A 1c
de SSR 12VCC £2V 20mA max. 24VCC £3V 20mA max.
control | sajiga de corriente| 4-20mACC carga 600+ max.

Tipo de control

Covore J v ]

Referencia

C-52~56

Controlador de

temperatura con switch de ajuste (Incluye funcion de alarma)

Serie

T3HS T3HA TAMA TALA T4LP

TDoble ajuste

TSalida Sub

Apariencia
y
Dimensiones
[W48 TH96 T L146mm] [W48 TH96 T L146mm] [W72 TH72 TL125mm)] [W96 TH96 T L118mm] [W96 T H96 T L118mm]
I Catapulta, maquina de soldadura automatica, incluye salida auxiliar de control del puerto de soldado (tipo T3HS )
Funciones 1 Gran precision: 0.5%
1 Control de calefaccion y refrigeracion a la ves (tipo doble ajuste)
Alimentacion 110/220VCA 50/60Hz

Rango permitido
de voltaje

90 ~ 110% del rango de voltaje

Consumo

3VA

Tipo de display

Display LED de 7 segmentos

Precision del display

F+S + 0.5% rdg +1 digito

Tipo de ajuste Ajuste digital
Precision de ajuste FeS + 0.5%

£, [Termopar K(CA), J(IC) K(CA), J(IC), R(PR)

trada |RTD Pt100e

] Relevador 250VCA3A 1c
S:'Agige SSR 24VCC 3V 20mA max.
Salida de corriente 4-20mACC carga 600 max.
Salida |Alarma Salida alarma : 250VCA 1A la
auxiliar sy 250VCA 1A la

Tipo de control

Conorr I ]

Referencia

C57-61 C-62-65

C-3

Avutonics




Indicador digital de temperatura

Introduccion al producto

Serie T3NI T4YI T4WI T3Sl T4MI T3HI T4LI
‘
Apariencia ‘\ _ y
y I\ -
Dimensiones 0 WOR
\I‘
[W48TH24 | [W72TH36 (W96 TH48 [W48TH48 | [W72TH72 [w48 TH96 [W96 TH96
TL52mm] TL100mm] TL112mm] TL100mm)] TL125mm] 1L146mm) 1L118mm]
Funci :Iadgadc:(sn;fun::gn ?e 'sa}IJ:ago/ 0.5% I indicador (sin funcién de salida)
unciones .e 'CIO. ©s de gran precisio 0an.ov% I Mediciones de gran precision: 0.5%
I Dimensiones compacto
. . 100-240VCA 110/220VCA 100-240CA
Alimentacion 12-24vVCC 50/60Hz 50/60Hz 50/60Hz 110/220VCA 50/60Hz
Rango permmdo 90 ~ 110% del rango de voltaje
de voltaje
Consumo 2W 3VA 5VA 3VA
Tipo de display LED de 7 segmentos
. . FeS £.3% - FeS + 1% . o .
Precision del display rdg 1 digito FeS + 0.5% rdg 1 digito rdg +1 digito FeS + 0.5% rdg +1 digito
L [Termopar — K(CA), J(1C) kem, a0y | QRO | ke, a0) - |kea, ae), RER)
n-
tada forp Pt100-
Referencia C-66~70

Contolador analégico de temperatura (sin display)

Serie TOS TOM TOL
s
Apariencia
y
Dimensiones
[W48 TH48 T L92mm] [W72 TH72TL132mm)] [W96 TH96 T L121mm]
., 1Sin indicador 1Sin indicador (TOM, TOL)
Funcion I Tipo enchufe 8 pines 1 Ajuste de temperatura por perilla
Alimentacion 110/220VCA 50/60Hz

Rango permitido
de voltaje

90 ~ 110% del rango de voltaje

Consumo

2VA

3VA

Tipo de display

Panel LED ON en pantalla

Panel LED ON/OFF en pantalla

Precision del display

Tipo de ajuste

Ajuste por perilla

Precision de ajuste FeS £ 2%
En- Termopar K(CA), J(IC)
trada |RTD Pt100e
Salida | Relevador 250VCA 2A 1c | 250VCA3A 1c
de
control| SSR 12VCC #3V 20mA max.

Tipo de control

ovorr J ]

Referencia

C-71~74

©)
Controlador de

Temperatura

Autonics

c4



Introduccion al producto

Controlador de temperatura enfriar/descongelar

Serie TC3YF-14R | TC3YF-24R | TC3YF-34R
3\ I
Apariencia
y
Dimensiones
[W72 TH36 T L77mm]
Funci I Descongelar manual/automatico IRetraso en el encendido del compresor.  IRetraso en el fin del descongelamiento
unciones I Correccion de la entrada I Pantalla de error 1 Alarma de interrupcion de ciclo
Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz

Tipo de display

Display LED de 7 segmentos (rojo)

Sensor de entrada

Termistor: NTC, RTD : DIN Pt100+ (opcional)

Método de indicacion

NTC: -40.0~99.9°C, RTD : -99.9 ~ 99.9°C (opcional)

Precision del display

[PV £0.5% o0 +1°C max.] rdg +1 digito

Periodo de muestreo Min. 0.5seg.
Compresor 250VCA5A l1a

Salida | Descongelar 250VCA 10A 1a 250VCA 10A 1a
Ventilador
Evaporador 250VCA5A l1a

Proteccion de memoria

Aprox. 10 afios (cuando se usa una memoria semiconductora no volatil)

Tipo de control

[oworr ] 7)

Dimensioness

Referencia C-75~80
Controlador de temperatura PID tipo tarjeta
Serie TB42
CNUS
Apariencia
y

[Pantalla: W60 TH60mm] [Controlador : W65 T H78mm)]

1 Economico y de gran calidad(posibilidad de afiadir funciones)

Funciones 1 Adecuado y adaptable a diversos lugares y aplicaciones
1 Posibilidad de cambio en el Dimensiones de la tarjeta del display
Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz

Rango permitido de voltaje

90 ~ 110% del rango de voltaje

Consumo

Aprox. 5VA

Tipo de display

Display LED de 7 segmentos|valor del proceso(PV): en verde, valor del ajuste(SV) : en rojo]

Precision del display

FeS £0.5% o 3°C (el mas alto)

Tipo de ajuste

Ajuste por medio de botones al frente

En- Termopar K(CA), J(IC)
trada RTD Pt100
Relevador 250VCA 3A la

Szida SSR 12VCC +3V 30mA max.
control Corriente 4-20mACC carga 600* Max.

Transmision 4-20mACC carga 600° max.
Salida | Evento 1 Salida a relevador (250VCA 0.5A 1a)
auxiliar | Evento 2 Display de monitoreo OK por LED

Tipo de control

[onore ] » ] i Jeo ] pior L eios]

Referencia

C-81~-82

C-5

Avtonics




Introduccidn al producto

Transductor de temperatura/humedad (interiores)

Modelo THD-R-C | THD-R-V | THD-R-T THD-R-PT/C THD-R-RT
BERRRNERERGERD
L]
Apariencia
y ()
Dimensiones Controlador de
5 Temperatura
B BRRRENED
[W60 TH80 T L33.5mm]
Tipo de display Sin Display
Alimentacion 24VCC £10%
Consumo Max. 2.4W
L . Temperatura
Entrada para medicion Temperatura, humedad (sensor integrado) P
(sensor integrado )

Salida de | Temp. Sensor de temperatura (Pt100 ) valor de resistencia
precision [Fumedad +4-20mACC +1-5VCC +RS485 (MODBUS RTU) 1 2OMACC |

Rango de | TéMP. -19.9 ~ 60.0°C 0~50°C

medicion | Hymedad 0.0~99.9%RH(precaucion al usar por encima de 90%RH de humedad) |
Precisis Temp. 5.0~40.0°C:+0.5°C, 40~60.0°C:+1°C | Max. +0.8°C(0~50°C)

recision

Humedad Max. +3%RH a 30~70%RH (a 25~45°C)

Periodo de muestreo Fijo 0.5 seg.
Referencia C-83~88

Transductor temperatura/humedad (tipo ducto y montaje en pared)

|

el Tipo ducto THD-D£-C THD-D£-V THD-DE-T THD-DD£-C THD-DD£-V THD-DD£-T
Modelo|
Montaje en pared THD-W£-C THD-WE£-V THD-WE-T THD-WD£-C THD-WD£-V THD-WD£-T
= A ' 3

_. |

- . \ ‘ - i

_ 3 3 == = - =
Apariencia S 2 i & P _—
y 5! s
Dimensiones A

____,_.-4.,” ’-‘ "'

[Tipo ducto] [Tipo ducto]
1
[Montaje en pared] [Montaje en pared]
W72 TH85] [W72 TH85]
Tipo de display Sin indicador LED de 7 segmentos (3 digitos para temperatura y humedad)
Alimentacion 24VCC +10%
Consumo Max. 2.4W
Entrada Sensor integrado de temperatura y humedad
Longitud de la sonda del sensor 1:100mm, 2:200mm
; Temp.
ﬁraig:igs Humpedad 4-20mACC 1-5vee (MOI;S‘SSgSRTU) 4-20mACC -svee (MOSBSSgSRTU)
Rango de Temp. 19.9 ~ 60.0°C
medicion | ymedad 0.0 ~ 99.9%RH
L Temp. 5.0~40.0°C Max. +0.5°C (Max. £1.0°C para otras condiciones)
Precision
Humedad Max. +3%RH a 30~70%RH (a 25~45°C)
Periodo de muestreo Fijo 0.5seg.
Referencia C-83~88
Avutonics C-6



Introduccidn al producto

Indicador de temperatura de 5 puntos

Serie

T4AWM

Apariencia
y
Dimensiones
[W96 TH78 1L99.6mm]
I Medicion de temperatura de 5 puntos
Funci I Mediciones de alta precision: F-S +0.5%
unciones o o
IIndicacion automatica o manual de temperatura en cada punto
1 Solo tipo indicador
Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz

Rango permitido

90 ~ 110% del rango de voltaje

de voltaje

Consumo Aprox. 3VA

Tipo de display LED de 7 segmentos

Precision de pantalla FeS +0.5%

Tipo de ajuste

Sensor de entrada Termopares : K(CA), J(IC), RTD : Pt100+

Resis. de la linea de entra. Termopares: max. 100+, RTD : max. 5¢ por conductor

Cantidad disponible
de sensores

Termopar: max. 5 pzs, RTD: max. 5 pzs

Método de ajus. automa.

Botdn de seleccion

Tiempo ajust. autom. 1~10 seg. variable (Incluye potenciémetro)

Referencia

C-89~91

Modulo convertidor (conversiéon RS232CNRS485 reversible)

Serie

SCM-38l

e

Apariencia

y
Dimensiones

[W39 TH23 T L75.5mm]

Alimentacion

12-24VCC

Rango permitido
de voltaje

90 ~ 110% de rango de voltaje

Consumo

Aprox. 1.7W

Velocidad de
comunicacion

1200~115200bps(1200/2400/4800/9600/12800/25600/56700/115200)

Tipo de comunicacion

Tipo Half Duplex

Distancia disponible

S Max. 800m
de comunicacién
Multipunto Max. 32
Bit datos Bits de datos 5~ 8 bits (data bit)
Datos Bit detencion Bits de detencién 1 o 2 (stop bit)
Bit paridad Bits de paridad No/Odd/Even (parity bit)
o RS232C D-Sub 9 pines
Conexién
RS485 Terminal tipo tornillo de 4 cables (comunicacién via 2 cables)
Referencia C-92~94
.
Cc-7 Avutonics




Controlador de temperatura PID Estandar

Controlador de temperatura PID Estandar
m]Caracteristicas

®Ciclo de muestreo de alta velocidad (10 veces mayor en comparacion con modelos ya
existentes : Ciclo de muestreo de 50ms y +0.3% display-precision.
®Visibilidad mejorada con un amplio display y LED de alta luminosidad
®Control de alto rendimiento con control de calefaccion/refrigeracion
y modos de control automético/manual )
®Funcién de comunicacion Controlador de
: RS485 (Modbus RTU)
®Ajuste de pardmetros en PC por cable USB
comunicacion RS485 (Modbus RTU)
: DAQ Master - Apoyo del programa de carga para PC
: Cable USB dedicado - se vende por separado (SCM-US)
®Salida SSR/ Salida de corriente seleccionable
®Salida SSRP (estandar/fase/ciclo/control seleccionable)
®Salida de alarma - quemador (Entrada para transformador de corriente T.C.)
(excepto TK4ASP)
®Funcion de ajuste Multi SV (Max. 4) - seleccionable por terminales de entrada digital
®Ahorro en espacio de montaje gracias a su disefio compacto
: minimizado aprox. a un 38%(60mm) en profundidad en comparacion con modelos ya
existentes
®Entrada mdultiple / Rango mdltiple

Temperatura

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"
en el manual de operacion

mManual del usuario

®Por favor vea el manual del usuario de la serie TK para instrucciones e informacion mas detallada.
®\/isite nuestro sitio web (www.autonics.com) para descargar el manual del usuario y el programa de carga para PC.
®Explicacion disponible para ajuste de funcién, método de control, grupo de parametros y programa de carga de PC.

m]S/W - Programa de carga para PC (DAQ Master)

®DAQ Master es un programa de administracion integral de dispositivo para las series TK de Autonics, ya que
proporcionan un control GUI para una administracién de parametros y monitoreo de multiples datos del dispositivo
facil y conveniente.

®Visite nuestro sitio web (www.autonics.com) para descargar el manual del usuario y el programa de carga para

PC.
< Especificaciones de la computadora para el uso del software > < Pantalla DAQ master >
Modelo Especificaciones recomendadas RaBas o s = '
Procesador PC IBM compatible con Intel Pentium Il o mayor
Sistema de operacion Windows 98/NT/XP/Vista/Windows 7
RAM Sobre 256MB
Disco duro Sobre 1GB de espacio disponible
VGA Sobre 1024x768
Otros Puerto serial RS—-232, USB a 232

Avtonics c-08



Serie TK

(m]Informacidén para seleccionar

7] [4](s] - [2][4][R][R]

Salida de control

OUT2 (3%3) Estandar N

Ninguno3¢Seleccionar en caso de control estandar (Calefaccién o Refrigeracion)

Calefaccion,| R | Salida a relevador

Refrigeracio [

Salida de corriente+Salida drive SSR

Salida de control Salida a relevador

OUT1 (%2
(%2) Salida SSRP

Salida de corriente+ Salida drive SSR

~llOln| =D

Alimentacion T

100-240VCA 50/60Hz

Salida de 1ALARMA

Salida de IALARMA

Salida de 1ALARMA+ 2ALARMAS

Salida opcional (3% 1)

Salida de 1ALARMA + Salida de transmision PV

Salida de 1ALARMA + Salida de comunicacion RS485

Salida de 1ALARMA + 2ALARMAS + Salida de transmision PV

W(> |||~

Salida de 1ALARMA + 2ALARMAS + Salida de comunicacion RS485

DIN W48xH48mm(Tipo enchufe)(3%4)

DIN W48xH48mm(Tipo bloque de terminales)

Tamafo DIN W72xH72mm

DIN W96xH48mm

DIN W48xH96mm

DIN W96xH96mm

Digitos

[ 9999(4 Digitos)

Modelo

|
|
I | Temperatura / Controlador de Proceso

(3%1) En el caso de la serie SP, la seleccion de salida de control opcional y la entrada digital estaran limitadas debido al namero de terminales.
(3%2) La letra "S" representa el modelo de soporte de la salida de voltaje del drive SSRP cuyo estandar/ciclo/control de fase SSR, se encuentra

disponible.

La letra "C" representa la corriente y el modelo de soporte de salida SSR(estandar).

(3%3) Seleccione "R" 6 "C" en caso de usar control de calefaccion y refrigeracion. Seleccione "N" en caso de usar control estandar.
(3% 4) El Interruptor de 11 Pines(PG-11,PS-11): Se vende por separado.

(] Especificaciones

Series TK4S TKASP TK4M TKAW TK4H TKA4L
Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz
Rango de voltaje disponible 90 ~ 110% de voltaje nominal
Consumo de alimentacion Max. 8VA
Método de display 7 Segmentos(Rojo), Otras partes del display(Verde, Amarillo, Rojo LED)
Tamario del| PV(WxH) 7.0x14.0mm 9.5x20.0mm 8.5x17.0mm 7.0x14.6mm 11.0x22.0mm
caracter SV(WxH) 5.0x10.0mm 7.5%15.0mm 6.0x12.0mm 6.0x12.0mm 7.0x14.0mm
RTD JPT 100Q, DPT 100Q, DPT 50Q, CU 100Q, CU 50Q, Niquel 120Q(6tipos)
Tipod
onvad  |_Termopares K, J,E.T.L.N,U,R,S, B, C, G, PLII(13tipos)
Analégica Voltaje: 0~100mV, 0~5V, 1~5V, 0~10V(4tipos) / Corriente: 0~20mA, 4~20mA(2tipos)
RTD (3% 1) Atemperatura ambiente(23°C +57C): (PV +0.3% 6 +1C, seleccionar el mayor) * 1Digito
L Fuera del rango de temperatura ambiente: (PV £0.5% 6 +2 C, seleccionar el mayor) + 1Digito
dPrTC'S“)n Termopares En caso de la serie TK4SP, se agregara +1C.
e - P > —
display Analégico A temperatura ambiente(23 C+5C): 'J_rO.B% F-Soi 1Digito, ‘
Fuera del rango de temperatura ambiente: +0.5 C% F-S + 1Digito
Entrada CT +5% F-S + 1Digito

(1) O Atemperatura ambiente(23C+5T)
= Tipo TC K, J, T, N, E, debajo de -100C /tipo TC L, U, PLII: (PV £0.3% 6 +2C, seleccione el mayor) +1Digito
Tipo TC C, G/tipo TC R, S, debajo de 200C: (PV +£0.3% 6 +3°C, seleccione el mayor) +1Digito
= Tipo TC B, debajo de 400°C: No hay estandar de precision.
© Fuera del rango de temperatura ambiente
TCR,S,B, C, G: (PV £0.5% 6 +5(1, seleccione el mayor) +1Digito
= Otros: debajo de -100C: dentro de +5C
© En caso de la serie TK4SP, se agregara +1C.
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Controlador de temperatura PID Estandar

(w]Especificaciones

Series TK4S TK4SP TK4M | TK4AW | TK4H TKA4L
Salida |_Relevador 250VCA3A1la
de SSR 11VCC+2V 20mA Max.
control [ Corriente DC4-20mA 6 DC0-20mA (Carga 500Q Max.)
(?;gl(;?ma Relevador AL1, AL2 Relevador: 250VCA 3A 1la (TK4SP:Solo AL1)
Salida | Transmision DC4-20mA (Carga 500Q Max., Precisién: #0.3% F - S)
opcionall comunicacién Salida de comunicacion RS485 (Modbus RTU)
Entrada CT 0.0-50.0A(Rango de medicion del valor de corriente de calentador primario) % CT ratio = 1000:1(excepto TK4SP)
opcion- - Entrada de contacto: ON-Max. 2k&, OFF-Min. 90k&
al Entrada digital - Entrada sin contacto: voltaje residual -ON max.1.0V, corriente de fuga -OFF max. 0.1mA
# TK4S/M-1EA(debido a terminales limitadas), TK4H/W/L-2EA(excepto TK4SP)
Igpnirgf mym Modo de control ON/OFF, P, PI, PD, PID
Histéresis Termopares / RTD: 1 ~ 100°C/°F(0.1 ~ 100.0°C/°F) variable Analégico: 1 ~ 100Digito
Banda proporcional(P) 0.1 ~999.9C(0.1 ~ 999.9%)
Tiempo integral(l) 0 ~ 9999 seg.
Tiempo derivativo(D) 0 ~ 9999 seg.
Periodo de control(T) 0.1 ~120.0 seg(* Solo Salida a relevador y salida drive SSR)
Valor de reset manual 0.0 ~ 100.0%
Periodo de muestreo 50ms

Rigidez dieléctrica

2000VCA 50/60Hz por 1min.(entre la terminal de alimentacion y la terminal de entrada)

Resistencia de vibracion | 0.75mm de amplitud a una frecuencia de 5 ~ 55Hz (por 1min.) en cada una de las direccione X, Y, Z por 2 horas
\%i&:;o d%? Mecénico OUT1/2: Sobre 5,000,000 veces, AL1/2: Sobre 20,000,000 veces(TK4H/W/L: Over 5,000,000 veces)
relevador | Eléctrico OUT1/2: Sobre 200,000 veces, AL1/2: Sobre 100,000 veces(TK4H/W/L: Sobre200,000 veces)
Resistencia de aislamiento Sobre 100MQ(500VDC megas)

Resistencia al ruido

Onda cuadrada de ruido generada por simulador de ruido (ancho de pulsol#s)+2kV fase-R, fase-S

Retencién de memoria

Aprox. 10afios(Al usar semiconductor no volatil tipo memoria)

Temperatura ambiente

-10 ~ 50C(a un estado sin congelamiento)

Temp. de almacenamiento

-20 ~ 60°C(a un estado sin congelamiento)

Humedad ambiente

35 ~ 85%RH(a un estado sin condensacion)

Proteccién

IP65(Panel frontal) [1TK4SP: IP50(Panel frontal)

Tipo de aislamiento

(%2) O

Peso

Aprox. 105g Aprox. 85g | Aprox. 140g | Aprox. 141g | Aprox. 141g | Aprox. 198g

(%2) La marca "[0] " indica los equipos protegidos mediante aislamiento doble o aislamiento reforzado.

mConexiones

%% Por favor revise la polaridad al conectar apropiadamente el sensor de temperatura o la entrada analdgica.

®TK4S
DI-1 Corriente
— n ouT2: AL1 OUT:
Entrada digitalll | H e TR }\ 250VCA3A1a -
T CARGARESISTIVA | ; ""'giffgﬁT'?Es'ST'VA <
pp—— i d i250VCA3A1a =
OUT1L: ; . H i — H =
Relevador ; Salidade + RS485(A+) —---CARGARESISTIVA %]
250VCA 3A 1a transferencia 11VCC+2V | DCO0/4-20mA
CARGA RESISTIVA i..5 DC4-20mA "R<—S485(B-) 20mA Max. | Carga 500QMax.

AcC-

ALIMENTACION

(6]

} )
B

Transformador b @ @
de corriente B' _: b i
RTD TC

0.0-50.0A

—

SALIDA 2

100-240VCA SENSOR 11VCC+2V | DCO/4-20mA
50/60Hz 8VA 20mA Max. | Carga 500QMax.
°
Avutonics c10
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Serie TK

mConexiones

# Por favor revise la polaridad al conectar apropiadamente el sensor de temperatura o la entrada analégica.

OTKASP

+ OUT2: Corriente

E Relevador

é;) { O\ i D50VCA 3A 1
outrt: e @ @ ........
4

| CARGA RESISTIVA
Relevador é

AL

250VCA 3A 1a Y ‘__$\Re|evador

250VCA 3A fa

OUT1

CARGA RESISTIVA VCC+2V | DCO/4-20mA

11
CARGA RESISTIVA 20mA Max. | Carga 500QMax.

®
®

55T @ P ]
+
Wt @) @ o @
L% Ceoel o (oEn
+ A e}
RTD AD 11VCC+2V | ,DCO0/4-20mA
SENSOR ALMENTACION 20mA Max. |/Carga 500@Max.
50/60Hz 8VA
®TK4M duda
DI 1 Corriente
} ALT OUT:
AL2 OUT: g
i 4 i250VCA 3A 1a
=1 .{CARGA RESISTIVA Saldede o O
EDC4*20mA DCO0/4-20mA
ouT2: :
Relevador ; Carga 500QMax.
250VCA 3A 1a
CARGA RESISTIVA Transformador
ot g 5
. S
5 a _
CARGA RESISTIVA :}] T 82%/:5%880%
8
Q. BT
B | S Y
AL%EEACION o RO TC
100-240VCA SENSOR
50/60Hz 8VA
OTK4H / TK4W |/ TK4L
SSR Corriente
Entrada digital 5
ALT OUT: ©
250VCA 3A 1a 11VCC+2V | DCO/4-20mA
CARGA RESISTIVA [16] b2 20mA Max. | Carga 5002Max.
AL2 OUT:
250VCA 3A 1a : N
CARGA RESISTIVA .  alida do 5
: transferencia (@]
ouT?: 19 " 11VCC+2V | DCO/4-20mA
Relevador 1] - DC4-20mA 20mA Max. | Carga 500QMax.

250VCA 3A 1a -
CARGA RESISTIVA Transformador
de corriente

ouT1: 0.0-50.0A

Relevador =TT

250VCA 3A 1a A
CARGA RESISTIVA : %:l +
B

s 305
BN

O * RTD TC

ALIMENTACION SENSOR

100-240VCA
50/60Hz 8VA

* La entrada digital no es aislada eléctricamente desde los circuitos internos, por ello se debera de aislar al conectar otros circuitos.
(Fotoacoplador, Relevador, Switch independiente)
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mDimensiones

®TK4S
®Soporte

U

»] ®Corte de panel

Min. 65

44.8

Min. 65

+0.6

45

=
=]
[—]
Illl :
=]
=

Controlador de

Temperatura

(Unidad:mm)

OTKASP
®@Soporte

U

6 72.2 ®Corte de panel

Min. 65

’4—>

44.8

455°

L= — e — s —

4—"
P — b
P —
— [ )
=" L
-]
C A4

(Unidad:mm)

OTK4M
@®Soporte 70

%

®Corte de panel

Min. 90

’4—5

2

68’

10 20001
11 00001
11 00001
==E=EEEEEES
|

(Unidad:mm)

OTK4H
®Soporte

@ o om AT

(am)

6 64.5 ®Corte de panel

< Min. 65

e — D

8

0
0

J

Min. 115

[
!
!

45'%

(Unidad:mm)

O TKAW

®Soporte

SV2 sV3

®Corte de panel

Min. 115

|

Min. 65

44.8

0.8

925

(Unidad:mm)

Avutonics
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Serie TK

OTKAL

®Soporte ®Corte de panel

6
y
=i Min. 115
. T 92"
2| Min. 11 92‘28
(Unidad:mm)
®Cubierta de terminales(Se vende por separado) : RSA-COVER(Tamafo 48x48mm)
22
3 ~ 48.4 3,
225 B - 1 P
y — A
U ’ 0 lLT? L Yo}
’ < T
q A :E_L v
(Unidad:mm)
(m]Montaje del producto
®Series TK4S/SP(48x48mm) ®Otras series
#Inserte el producto dentro del panel, fije el soporte con un desarmador como se muestra en la ilustracion.
(m]Accesorios [Se venden por separado]
®Convertidor de comunicacion @ Convertidor de comunicacion ®Cable conversor
[SCM-38I(RS485 a RS232)] [SCM-US48I(USB a RS485)] [SCM-US(Serial a USB)]
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& &

CIRSNCEIRCIRNCD)

)

EEEE B8

m]Descripcién de partes

EN TIPO SW

ey
TC, RTD i mV, Vo mA

6
58

Display de PV : Muestra la temperatura actual (PV) en el modo RUN y parametros en el modo de Ajuste.
Display de SV : Muestra el ajuste del valor de temperatura (SV) para controlar el modo RUN y cada ajuste de parametros en
el modo de Ajuste.
Indicador de Unidad de Temperatura(‘C/°F/%): Muestra la unidad de temperatura actual.
Indicador de Control Manual: Estara ENCENDIDO en caso de seleccionar el modo de control manual.
Indicador de Multi SV : Una de las lamparas de SV1~3 estara ENCENDIDA en caso de seleccionar la funciéon multi SV.
Indicador de Auto-Tuning: Estara parpadeando cada segundo durante el Auto-tuning.
Indicador de salida de Alarma: Estara ENCENDIDA cuando cada salida de alarma se encuentre en ENCENDIDO.
Indicador de salida de control(Calefaccion, Refrigeracion): Estara ENCENDIDO cuando la salida de control este ENCENDIDA.
% En caso del modelo de soporte de la salida SSRP, estara ENCENDIDO cuando MV sea mayor a 5.0%
% En caso de seleccionar salida de corriente (4-20mA DC, 0-20mA DC),
- Modo de control manual: Siempre estard en ENCENDIDO, excepto si MV es 0.0%.
- Modo de control automatico: Estara en ENCENDIDO cuando MV sea mayor a 3.0%, y en APAGADO cuando MV sea menor
a 2.0%. La teclala/v: Se usa cuando se conmuta el modo de control automatico <> modo de control manual
% En el caso del modelo TK4S/SP(48X48), la tecla se usara para la misma funcion
(modo de control automatico < conmutacion de modo de control manual).
La tecla [MODE|Se usa al entrar en el modo de ajuste de parametros y parametros de movimiento.
La tecla [« Se usa al entrar en el modo de cambio del valor de ajuste y digitos en movimiento.
Las teclas [¥],[AlSe usa al entrar en el modo de cambio del valor de ajuste y valor de ajuste de cambios(Digito).
Entrada de switch de seleccion : Se usa cuando se cambia la entrada de sensor(TC, RTD) < entrada analdgica (mV, V, mA).

Puerto de cargador de PC : Es puerto cargador para PC de comunicacion serial para ajuste de parametros de PC y monitoreo que se

usa al conectar cables de carga dedicados(SCM-US).

mDiagrama de flujo para Ajuste SV

Presione la tecla entre [«],[¥],Alen el
modo RUN, para entrar en el modo

de ajustes SV. El dltimo DIGITO

(10° DIGIT) en el display SV estara

(10°-10'-10%2-10%—10°)

r}:Zl:IZIIZID—-EID Hoo=ooinSooois

i

Presione la tecla[&Jpara mover un DIGITO.

parpadeando.

NI

googe

TR

Ajuste el nimero 01230405
67890 para cada digito
con las teclas [, [Aly ajuste SV

usando las teclas,, A salvara automaticamente.

Presione la tecla [MODE| para salvar el valor
de ajuste. Si no hay operaciones de tecla
adicionales en 3 seg.,SV cambiado se

(©)

Controlador de

Temperatura

Avutonics
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Serie TK

mDiagrama de flujo del grupo de ajustes
% Pardmetro de ajuste del grupo 3[ PR3~ Parametro de ajuste del grupo 4] P A~ Parametro de ajuste del grupo 5
[PR-5 11— Parametro de ajuste del grupo 2 [ PAr 2 ] — Parametro de ajuste del grupo 1[ FPHAr]i— Ajuste del grupo SV

[5]enorden.
| -

Modo Run [
Presione una vez 2 seg. [[A/M] (3%2)
cualquier tecla entre ,
moly  [pele
Cuando
PW
es valido,
v |
| PAFI |« > PAr2 |-« >
Cuando 4 4
PW
es valido, v v
A
[ ] st gtvor | salida de control RUN/STOP(~-5)| | Auto-Tuning RUN/STOP |
u .
SV se salvara de ajuste
automaticamente 1.5 seg. 1.5 seq.
después de 3 seg. < v 'y
(31) El parametro PASS se mostrara solo | Numero Multi SV(5u-n) | |Banda Proporcional de calefaccic')n(H-Pi

cuando se ajuste la contrasefia. No
se mostrara cuando se adquiera la

unidad con la contrasefa pre |\/dordeajusteﬁm‘tebajodesdkjadeIabrma(HL l.L)l |TiempoIntegraldecalefaccién(H-.‘ )|
ajustada en 0000.

|Monitoreo de calefaccion actual(CE -H)l |Banda Proporcional de refrigeracion(C -P )I

) _ o I\/alordeajwteﬁmitedtodesawademlama(m iH)l hempo Integral de refrigeracion (£ -1 )|
Si la contrasefia es invalida, la
pantalla mostrara una ventana | \uygedseliiebad cesidace2aamesii.el] [Tiernpo devativo de calefaccion (H-d)|
solicitando el codigo correcto de la
contrasena. [Veor e cse e aoce scioace 2 et A2 [Tiempo dervativo de refrigeracion(t - )|
Presione cualquiera de estas teclas
[Alpara regresar a la ventana | Valor de ajuste SV-0(5u-0) | | Banda muerta (dh) |

que solicita el ingreso de la

contrasefia. Presione la tecla
MODE]| para regresar al modo

| | | Reset manual(-E5¢k) |
RUN. | Valor de ajuste SV-2( 5u-¢ ) | | Histéresis de calefacci()r(H.HHS)l
| |

Valor de ajuste SV—1(5u-1)

En caso de olvidar la contrasefa, Valor de ajuste SV-3(5u-3 )

| Calefaccion OFF Offset(H.o5t)|
(3¢2) contacté el centro de Autonics A/S

después de revisar el codigo de la |Enfriamiento de Histéresis(E.HHS)l
contrasefa.

En caso del mo TK4S/SP, la |Refrigeraci()n OFF Offset(E.DSt)l
funcion de la tecla | A/M[se reemplazaré - - ~

por la tecla|MODE. | Limite bajo MV(L-Au) |

% Cada parametro mantiene su propia Direccidbn de Memoria para la funcion |

de comunicacion. Limite alto MV(H-Au) |

#Presione la tecla]MODE|por 2 seg en el modo RUN para entrar al modo |\/elocidad de cambio RAMP-Up (- AAt)
de ajuste.
¥ Presione la tecla [MODE [por 1.5 seg en el modo de ajuste para pasar |\/e|ocidad de cambio RAMP-Down (- And)

a otro grupo de parametros. -
#Presione la tecla por 3 seg en el modo de ajuste para regresar | Unidad RAMP(- nt) |
al modo RUN.
% Presione la teclaen el nivel mas bajo del parametro para mover
la pantalla del grupo de parametros y pasar a otro grupo de parametros.
% Sino hay una operacion de tecla adicional dentro de 30 seg después
de entrar al modo de ajustes, se regresara automaticamente al modo
RUN y permanecera el valor de ajuste previo.

#Si se selecciona el nivel de usuario estandar, solo se muestran los
parametros oscuros. Los demas parametros se mostraran al seleccionar
un nivel de usuario alto.(El nivel de usuario se puede ajustar en el Grupo

de Ajuste de Parametros 5.)
3 seg. 3 seg.
A

y \/
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A

MODE | 3 seg.
(CC)t lador d
. . ontrolador de
(3%2) (3%2) Temperatura
-A/M A/M

e

Monitoreo de Monitoreo de
calefaccion MV refrigeracion MV

A

N/

A\

| Tipo de entrada(! n-t) |

1.5 seq.

A\

|Unidad de temp. del sensor(yni t)l

| Valor de entrada analogica fimite bajo (L - &)

|\/a|orde entrada andlogica limite alto (H-r G )

|Punto Decimal (dok)

|Amp|iacic’>n baja(L-5C)

|Escala Alta (H-5[)

|Un|dad del display (d.tink)

|Entrada Bias (i n-b)

|F|Itro digital de escala alta (AAuF)

|L|m|te bajo de SV(L-5u)

|Limite alto de SV (#-5u)

|Modo de operacion de salida de control(@-F E ) |

|T|po control de temperatura (C-7d) |

|Modo Auto-tuning(Att) |

|Se|ec0|on de salida de control OUT1 (it 1) |

| Tipo salida SSR OUT1 (g {5r) |

|Rango de salida actual OUT1 (g |

| Seleccion de salida de control OUT2 (aik2) |

|Rango de salida actual OUT2(z2.7A) |

|Tempo de control de calefaccion (H-t ) |

|Tempo de control de refrigeracion (L |

3 seq.

v

PArY |
v
|Modo de operacion de sdlida de alama 1(AL - .')l
5 seq.

A

PAr5  p———
A\
| Multi SV(At 5J |

A\

|Opci0n de salida de alarma 1(AL 1.k )|

| Funcion de tecla de entrada digital (d

|Histéresis de salida de alarma 1 (A 1.HY )|

| Entrada digital 1(d! - !)

|A|arma 1 NO/NC(@A 1.n) |

|Entrada digital 2(d! -2)

|Tiempo de retraso ON alarma 1(A f.on)

| Tiempo de retraso OFF alama(f |.oF )l

|Preajuste manual MV(Pr.Au)

|Mododeoperaci0ndesalida dedama zm-a)|

|Error MV(Er.Au)

|Opci0n de salida de alarma 2(AL 2.k )|

-4l
|
|
|In|C|o manual MV (i £.Au) |
) |
|
|

| Paro MV(5t.Au)

|Histéresis de sdlida de alarma 2 (A2.HY )|

|8alida de alarma de paro(5kt.AL)

|Alarma 2 NO/NC (R2.n) |

|Nive| de usuario(U5Er) |

|Tiempo de retraso ON alama 2(A2.an )l

| Boaueo de gupo ce astes VL £ 5.,

|T|empo de retraso OFF dama 2(A2 .o F )l

[ Bocueocegupodepamers 1(L.£ . 1)

[riempo LBA( bA.E) |Boe0 degupo e prmeros2(1. £ .2
[Ajuste LBA( bs) | Boaeo de guoce prmetos (L £.P3)|
[Banda LBA( bAs) | Boaeode gupoce perrmets 4(L £.P4 )
|l\/|odo de salida analogica(Aa-n) |Boqgodeg1podepaérretr035(.'_ L’.PS)l

|Transm|S|on OUT escala baja(F5-L)

|Ajuste de contrasefia (P¥d) |

|Transm|3|on OUT escala alta(F5-H)

|D|rec0|on de unidad(Adr5)

|B|t por segundo(bP5)

|Bit de paridad(PrEY)

|Bit de paro(5kF)

| Tiempo de espera de respuesta(-5Y.k )

|Escr|be la comunicacion(C

iseg.

3 seq.

A
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m]Diagrama de flujo para el grupo de ajustes 1

Presione [MODE

(%1) Presione cualquiera de las siguientes teclas ,

por 3seg.

Muestra el codigo
cuando el valor PW
es desigual en el
display SV

.

MODE 1

Valor de ajuste de salida de alarma 1 limite bajo

MODE l

Valor de ajuste de salida de alarma 2 limite alto

#Después de entrar al modo de ajuste, presione la tecla [MODE] en cualquier momento por 3
seg. para regresar al modo Run.

#Después de entrar en el modo de ajuste, presione la tecla[MODE] en cualquier momento por
1.5 seg. para ir al grupo designado.

5 "t Este parametro puede y puede no aparecer, dependiendo del modelo y del ajuste
de parametros relacionados.

% Si presiona la tecla después de cambiar el valor de ajuste del parametro, se

almacenara el valor de ajuste.
Presione [MODE[ por 2seg.

Contrasefia de entrada
PASS— {000 1

Cuando PW ml Cuando PW es vélido.
es desigual
Grupo 1 de parametros. Grupo 2 de parametros A Grupo 3 de parametros
| 'I |
F'Hr I [PA- 2] |PArCJ< »PA-3
Salida de control RUN/STOP.
S—BEoP
@Al
S5u-0 Su- | Su-2 S5u-3

¥ Muestra Sula través deSw 3, dependiendo en el numero preestablecido
de multi SVs(AkSuw).
#Solo se muestra con el transformador de corriente(TC) modelos de entrada
(Excepto para TK4SP)
#Solo se muestra cuando el modo de operacion de salida de alarma(AL- 1)
se ajusta a la alarma de limite bajo para offset/valor absoluto o alarma de
limite bajo—alto/alarma de reversa para el valor de offset.
% Ajusta la rotura del calentador SV para un transformador de corriente (con
opciones de entrada) cuando el modo de operacion de la salida de alarma 1
(AL - I) se encuentra en alarma de rotura del calentador(HBR ).
% No se muestra si el modo de operacion de la salida de alarma
ajustaa oFF,5bA o LbA.

1(AL-1) se

% Solo se muestra cuando el modo de operacion de la salida de alarma 1
(AL- 1) se ajusta ala alarma de limite bajo para offset/valor absoluto o alarma
de limite bajo-alto/alarma de reversa para el valor de offset.

#No se muestra si el modo de operacion de la salida de alarma 1(AL- I)se
ajusta a oFF, SbA, LbA 6 HBA.

Rango de ajuste: Alarma de derivacion (-F.S ~ F.S),

Alarma absoluta (Dentro del rango del display, Unidad(‘C/°F)
% Solo se muestra con modelos de salida opcional que apoyan la salida de
alarma 2. (Condiciones Activas/inactivas e igual que la salida de alarma 1, con
la excepcion para HBA).

| Rango de ajuste L-5u ~H-5u Dentro de L-SC~H-SC, unidad(‘C/°F)
[ 3%Muestra Sul a través de Su3, dependiendo del numero preestablecido
de multi SVs(nkSu).

[0
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Controlador de temperatura PID Estandar

(m]Diagrama de flujo para el grupo de ajustes 2

(%1) B Presione cualquiera de las siguientes teclas , , .

% Después de entrar al modo de ajuste, presione la tecla en cualguier momento por 3
seg. para regresar al modo Run.

% Después de entrar en el modo de ajuste, presione la tecla en cualquier momento por
1.5 seg. para ir al grupo designado.

de parametros relacionados.

% Si presiona la tecla después de cambiar el valor de ajuste del pardmetro, se [{®))

almacenaré el valor de ajuste. .(I_Zontrolfdor de
Grupo 2 de parametros — Grupo 3 de parametros < Grupo 4 de parametros C G
Ny >
PAr2l< *IPA- Ji= *IPAr4Y
7| 7
MODE

Auto-Tuning RUN/STOP

[oFF = —{on ]

—p
MODEl
Banda proporcional de ﬁilefacciOn Rango de ajuste : 000.1 ~999.9C / °F, %
S % Se muestra solo cuando el modo de
H'P operacion de salida de control(g=FE) se
& ajusta a calefaccion(HE R o calefaccion y
Banda propoYcional de refrigeracion refrigeracion(H-[).

Rango de ajuste : 000.1 ~999.9C / °F, %

% Se muestra solo cuando el modo de
operacion de salida de control(a-FB se
ajusta a refrigeracion (Cool) o calefacciony
refrigeracion(H-[).

Rango de ajuste : 0001 ~ 9999seg. . [ *Solo se muestra cuando el control
% Se muestra solo cuando el modo de operacion

de salida de control( o - FB) se ajusta a calefaccion | d€ temperaturdtnd ) se ajusta al
(HERE) o calefaccion y refrigeracion( H=[). control PID.

Rango de ajuste : 0001 ~ 9999seg.

% Se muestra solo cuando el modo de operacion
de salida de control( @ - FE) se ajusta a
refrigeracion(C o a L) o calefaccion y refrigeracion(H - [).

Rango de ajuste : 0001 ~ 9999seg.
% Se muestra solo cuando el modo de operacion
de salida de control(a - F k) se ajusta a calefaccion
(HERE) o calefaccion y refrigeracion(H-[).
Rango de ajuste : 0001 ~ 9999seg.
% Se muestra solo cuando el modo de operacion
de salida de control(o - FE) se ajusta a refrigeracion -
(Coal) o calefaccion y refrigeracion(H-C ).
Rango de ajuste : &l control P/P, P/ONOFF, ONOFF/P : Proporcion significativa— ~ 0.0 ~
Proporcion significativa+
Control ONOFF/ONOFF:-999~0999Digitos(Temp. H),-199.9~999.9Digitos(Temp. L),
-99.9~099.9% F.S(Analdgico)
#Se muestra solo cuando el modo de operacion de salida de control(g - FE) se ajusta a
calefaccion yaeffigeracion( ).

Rango de ajuste : 000.0~100.0%
% Se muestra solo bajo control proporcional(H-Po L-P = 00).
#%No se muestra si el modo de operacion de salida de control(z - FE ) se ajusta a calefaccion y
refrigeracion( H-C).

Rango de ajuste : 001 ~ 100Digitos| ]

[000.1 ~ 100.0]

% Se muestra solo cuando el modo de operacion de salida
de control(a-FE) se ajusta a calefaccion(HEAE) o

Rango de ajuste : 000 ~ 100Digitoy | a calefaccion y refrigeracion( H-L ).
[000.0 ~ 100.0] |
L 3% Se muestra solo cuando el control de

_ témperatura ([-nd) se ajusta a control
Rango de ajuste : 001 ~ 100Digito§ | ON/OFF.
[000.1 ~ 100.0]

- % Se muestra solo cuando el modo de operacion de
salida de control(a-FE) se ajusta a refrigeracion

Ijl Rango de ajuste : 000 ~ 100Digitod | (Caol) o a calefaccion vy refrigeracion(H-L).

[000.0 ~ 100.0] ° -
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Rango de ajuste : 000.0~H-MV-0.1%(Control estandar),
!\'A-(-)DE -100.0~000.0% N . - )

l (Control de calefaccion y refrigeracion)l *Se muestra solo cuando el
lelte alto l\/l\/ control de temperatura (£-nd )
Rango de ajuste :L - Au+0.1~100.0%(Control estandar),| S€ ajusta a control PID.

000.0~100.0%
(Control de calefaccion y refrigeracion)

M-(-)DE
Cambio de velocidad RWP_UD
= S . . 5 . N
» Ijl Rango de ajuste : 000~999Digitos[000.0~999.9]
l

Cambio de velocidad RAMP-Down
Rango de ajuste : 000~999Digitos[000.0~999.9]

MODEl
Unidad RAMP

rUnk]

Rango de ajuste : SEC / MIN / HOUR

m]Diagrama de flujo para el grupo de ajustes 3

(1) B Presione cualquiera de las siguientes teclas M. [Al.

#Después de entrar al modo de ajuste, presione la tecla en cualguier momento por 3
seg. para regresar al modo Run.

#Después de entrar en el modo de ajuste, presione la tecla[MODE] en cualquier momento por
1.5 seg. para ir al grupo designado.

% it Este parametro puede y puede no aparecer, dependiendo del modelo y del ajuste
de parametros relacionados.

% Si presiona la tecla después de cambiar el valor de ajuste del parametro, se
almacenara el valor de ajuste.

Grupo de parametros 3 Grupo de parametros 4 A Grupo de parametros 5
Al o [T A -
>[PA- 4= ~[PRr
? [PA-H] [PA-5]
% El interruptor de
po entrada seleccion de entrada se
! 4-: 4-, ajusta inicialmente a TC;
MODE ! EEHH por lo tanto, solo se

- muestra el tipo de

Unidad de temperatura del sensor entrada de temperatura.

P . . % - H
] . & [ o 4“ % Se muestra solo cuando la entrada(l n-bE se ajusta a entrada
Ml - de sensor de temperatura.

Valor de entrada analogica limite bajo

.’_ -rD —.> 0000!| Rango de ajuste : Min. Rango ~ H-RG - F.510% Digito

H =F E—.> Rango de ajuste :L - L+ F.S10% Digito ~ Max. Rango

Rango de ajuste : 0/0.0/0.00/0.000

r%Se muestra solo
cuando la entrada (I n-b)

Rango de ajuste : -1999 ~ 9999 se gjgsta a entrada

analogica.

Rango de ajuste : -1999 ~ 9999

& & @A
or [ oF] [ o/c——{ oFFA]
NN ] &
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Controlador de temperatura PID

Correccion de entrada

I n-b |j| Rango de ajuste: -999 ~ 0999DIgitos[-199.9 ~ 999.9]

MODE l

Filtro general de movimiento promedio

Rango de ajuste : 000.1 ~ 120.0seg.

MODE l ©
Limite bajo SV 1(_287:’:;?:::? de
Rango de ajuste : Entrada de limite bajo(L-SC)~ H-SV-1Digito C / °F / %
MODE
Limite alto SV
Rango de ajuste : L-SV+1Digito ~ Entrada de limite alto(H-SC) C / °F / %
MODE

Modo de operacion de salida de control

¥ Tipo estandar
o-FE——~[HERE Cool |
VODE H-T < HER - *Modelo de control calefaccion

= ERE Lool y refrigeracion.
Tipo control de temperatura )
¥ Control estandar
—= [ Pid onoF N
= —» ¢ Control calefaccion y

P P P on refrigeracion

Modo Auto—-tuning

S " [-nd
AEE —.NEU!'I ;m #Se muestra solo cuando el control de temperatura(t-nd) se
- ajusta a control PID.

Salida OUT1(SSR/CUR

. N
;—> % Se muestra solo cuando la salida de control OUT1 del modelo
7

es salida de corriente.

fioce]|
Tipo de salida OUT1 SSR
.
— >
; 4’- £YCL
Rango de salida de corriente OUT1

‘o ln : »[4-20 #Se muestra solo cuando la salida de control OUT1 del modelo
7

""""""""" es salida de corriente y se ajusta a "CUrr" en el modo "oUE 1"

% Se muestra solo cuando la salida de control
F'HF,5 OUT1 del modelo es SSRP.
#La alimentacion 24VCC/CA del modelo se

lleva a cabo en "§knd".

Salida OUTZ(SSR/CURé

— [ Urr —’ - Se muestra solo cuando la salida de control OUT2 del modelo es
M

salida de corriente.

|

DE
Rango de salida de corriente OUT2

_ ¥ Se muestra solo cuando la salida de control OUT2 o del modelo
ocnf: 4-20 g-20

""""""""" es salida de corriente y se ajustaa " CUrr " en el modo "alkC".

.................

MODE Rango de ajuste : 000.1 ~ 120.0seg.

Tiempo de control de refrigeracion zK;)Sn?rgTLIJDeIEtra solo cuando el método de control de temperatura(f - ad) se ajusta a

""""" . ' %No se muestra cuando el método de salida se ajusta a CICLO — FASE.

% Salida OUT1, OUT2 :

(D En caso de que las salidas OUT1,0UT2 sean tipo de salida a relevador, no se muestran los parametros
ok |, 0 15r, 0 IAR, olk?P,025r olnf

@ En caso de que las salidas OUT1,0UT2 sean tipo de salida SUR + SSR, cuando OUT1,0UT2 se ajustan a SSR.
El método de salida de o 157, a5~ se lleva a cabo enGkndy no se muestra el parametro.

3 En caso de OUT1, la salida es de tipo SSRP y la salida OUT2 es SUR + SSR

- oUE |, a lAR no se muestran.

— o l5r se puede ajustar aSL‘nd, CylL s PHRS .

- Cuando 025rse ajusta a55rse lleva a cabo en 5knd y no se muestra el parametro.
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m]Diagrama de flujo para grupo de ajustes 4

(1) : Presione cualguiera de las siguientes teclas , , .

s Después de entrar al modo de ajuste, presione la tecla [MODE] en cualquier momento por 3
seg. para regresar al modo Run.

# Después de entrar en el modo de ajuste, presione la tecla[WODE] en cualquier momento por
1.5 seg. para ir al grupo designado.

#1777 Este parametro puede y puede no aparecer, dependiendo del modelo y del ajuste
de parametros relacionados.

¥ Si presiona la tecla después de cambiar el valor de ajuste del parametro, se
almacenara el valor de ajuste.

Grupo de parametros 4 Grupo de parametros 5 Grupo de parametros 1
== 1

MOPDgr"fE “|PAr Si< “IPAr |

Modo de operacion de salida de alarma

1
[A] [A] [A]

Salida de alarma 1 opcional
R S T T S

% Se muestra solo si el modo de operacion de la salida de alarma 1(RL - 1) no se
ajusta a gFF.

FHH':Il:| Rango de ajuste : 001 ~ 100Digitos (000.1 ~ 100.0)
e % Se muestra si el modo de operacion de salida de alarma 1(RL- |) se ajusta a limite

MODEl alto, limite alto—bajo/limite bajo o a la alarma inversa para offset/valor absoluto.
Alarma 1 NO/NC
Alni— [ nole=——— nl]

I = S
H lnn—.>|j| Rango de ajuste : 0000 ~ 3600seg.  *Se muestra solo cuando el modo de

VODE operacion de la salida de alarma (AL- 1) no se
ajusta a oFF.

[Pt S
:A l.aFi—.>|j| Rango de ajuste : 0000 ~ 3600seg.

Modo de operacion de salida de alarma 2

AL =88 —[T3du]

.
N

Aiee—8 A AL=d

MODE

% Se muestra solo si el modo de operacion de salida de
alarma 2(AL -2) no se ajusta agFF.

Rango de ajuste : 001 ~ 100Digitos[000.1 ~ 100.0]

H E'H'_-l—>|:| #Se muestra si el modo de operacion de la salida de alarma

NODE 2(AL - 2) se ajusta a limite alto, limite bajo, limite alto/limite
bajo o a la alarma inversa para offset/valor absoluto.

Histéresis de alarma de salida 2

#Se muestra solo con
modelos de salida
N opcional que soporten la

=

nL salida de alarma 2.

Rgggg dgsaégs'[e + 3% Se muestra solo si el modo de
' S€9. operacion de salida de alarma 2(AL-2)
no se ajusta a oFF.

Rango de ajuste
: 0000 ~ 3600seg.
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Controlador de temperatura PID Estandar

T|empo LBA

i)

MODE l

Transmision OUT escala béa

— (350

Direccion de unida

Adr5

Bit por segundo

Tiempo de espera de respuesta

Escribe la comumcamon

Condl—2—[EnA

Rango de ajuste : 0000 ~ 9999seg.

Rango de ajuste : 0001 ~ 999(H),
000.1 ~999.9(L),
000.1 ~ 99.99 (Analbgico) T / °F / %

r % Se muestra solo si el modo de operacion
de la salida de alarma 1 o de salida de

alarma 2 (AL - I/AL-2)se ajusta a LbA.

(C)

Controlador de
Temperatura

Rango de ajuste : 0000 ~ 999(H)
000.0 ~ 999.9(L),
000.0 ~ 99.99 (Analégico) T / °F / %

Al @Al = A =
H-Au——[C-Au
¥ ™ ¥
Analbdgico : ES r % Para el modelo de
salida opcional de
transmision.
Analdgico : F.S
Analdgico : 01 ~ 99
Al Al

= [ 192] . - =
Al

MODE
Bit de paridad A
PAGH nonE [EuEn]
¥ ™
OD OD

Bit de paro A
StP Ijl

[MODE] [MODE]

Anal6égico : 5~99ms

di SA

m]Diagrama de flujo para el grupo de ajustes 5

(1) B Presione cualquiera de las siguientes teclas [«] ,[¥], [A].

#Después de entrar al modo de ajuste, presione la tecla [MODE] en cualquier momento por 3
seg. para regresar al modo Run.
#Después de entrar en el modo de ajuste, presione la tecla[MODE] en cualquier momento por
1.5 seg. para ir al grupo designado.

{777t Este parametro puede y puede no aparecer, dependiendo del modelo y del ajuste
de parametros relacionados.
% Si presiona la tecla después de cambiar el valor de ajuste del parametro, se
almacenaré el valor de ajuste.

Grupo de parametros 5 A Grupo de parametros 1 @A Grupo de parametros 2

PHrS“

>[PAF || |PRr <

Multi SV

[ 1

Funmon de tecla de entrada digital

B—5—[5EoP)

MODE

gL 0o

4’-
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Entrada digital 1
dl - L SEoPl—(g— —»-

s Excepto para los modelos TK4N,SP.

=
CEoP 4>-

¥ Excepto para los modelos TK4N,SP S,M.

P =
r.
nu

r Rango de ajuste : 000.0 ~ 100.0% (Control estandar),

-100.0 ~ 100.0% (Control de calefaccion y refrigeracion)

5
FF
Cont
N|vel de usuario a
WSEr—[5tnd H! GH
Bloqueo de grupo de ajuste SV
l
— S~ oFF

MODE

Blogueo de grupo de ajuste

%m—»-

Bloqueo de grupo de ajuste2

—,
MODE

Bloqueo de grupo de ajusteS

%m—»-

Blogueo de grupo de ajuste4

E’ FF
|IlEIIII
MODE

Bloqueo de grupo de ajuste5

%m—»-

Ajuste de contrasefia

l

S
—.> 0000| Rango de ajuste : 0000(Funcién de contrasefia en Off), 0002 ~ 9999

C-23
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Controlador de temperatura PID

(m]Sensor y rango de entrada

Sensor de entrada Punto Display | Rango de entrada(‘C) | Rango de entrada("F)
1 PLAH -200 ~ 1350 -328 ~ 2463
K(CA)
0.1 PCAL -199.9 ~ 999.9 -199.9 ~ 999.9
J(1C) 1 Ji CH 200 ~ 800 ~328 ~ 1472
0.1 JiCL -199.9 ~ 800.0 -199.9 ~ 999.9
1 ECFH -200 ~ 800 -328 ~ 1472
E(CR) 0.1 ECAL -199.9 ~ 800.0 -199.9 ~ 999.9
1 ECCH -200 ~ 400 -328 ~ 752
T(COC)
0.1 ECCL -199.9 ~ 400.0 -199.9 ~ 752.0
B(PR) 1 b Pr 0 ~ 1800 32 ~ 3272
Termopares R(PR) 1 r Pr 0~ 1750 32 ~ 3182
S(PR) 1 5 Pr 0~ 1750 32 ~ 3182
N(NN) 1 nnAn -200 ~ 1300 -328 ~ 2372
C(TT)(%1) 1 LEE 0 ~ 2300 32 ~ 4172
G(TT)(%2) 1 b EE 0 ~ 2300 32 ~ 4172
1 LI CH -200 ~ 900 -328 ~ 16562
L(C) 0.1 LiCL -199.9 ~ 900.0 -199.9 ~ 999.9
1 ULCH -200 ~ 400 -328 ~ 752
u(ce)
0.1 uecL -199.9 ~ 400.0 -199.9 ~ 752.0
Platinel Il 1 PLI 0~ 1390 32 ~ 2534
CU 50 0.1 fyus -199.9 ~ 200.0 -199.9 ~ 392.0
CU 100 0.1 fuio -199.9 ~ 200.0 -199.9 ~ 392.0
Estandar | JPt 1002 ! JPEH ~200 ~ 650 ~328 ~ 1202
- JIS JPt 1009 0.1 UPEL -199.9 ~ 650.0 | -199.9 ~999.9
DPt 50Q 0.1 dPES -199.9 ~ 600.0 -199.9 ~ 999.9
Ests
Standar " opt 1000 1 dPEH 200 ~ 650 ~328 ~ 1202
DPt 100 0.1 dPEL -199.9 ~ 650.0 -199.9 ~ 999.9
Niguel 1209 1 ni 12 -80 ~ 200 -112 ~ 392
0~ 10V Ru !
, 0~ 5V Au?
_ Voltaje Ay Au3 1999 ~ 9999
Analdgico FE (El punto del display cambiara
0 ~ 100mV nu | de acuerdo a la posicion del
0 ~ 20mA AAR | punto decimal.)
Corriente _
4 ~ 20mA AnAc

(%1)lgual que el sensor W5 ya existente (TT) (3%2) Igual que el sensor W ya existente(TT).

Autonics
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(mModo de operacion de salida de alarma

Modo Operacion de salida de alarma Descripcion (Desviacion preestablecida)
oFF M Salida sin alarma
I_l— I—li M Alarma por limite de desviacion alto
OFF H| ON OFF/H| ON (Temperatura, analogica : +F-S)
A A JAN A Si ocurre una desviacion mayor que el valor de
dull 1OSOV°C npo\{c QEYC 10%\{,(: ajuste entre PV y SV de la temperatura de
desviacion, la salida de alarma estara ENCENDIDA.
Desviacion alta: Se ajusta como 10°C  Desviacion alta: Se ajusta como —10°C | La temperatura de desviacion se ajusta en AL1.H /
AL2.H.
M Alarma por limite de desviacion bajo
ON ﬁl OFF ON |H|OFF (Temperatura, analogica : +F-S)
314 A\ A A\ Si ocurre una desviaciobn menor que el valor de
u PV SV SV PV ajuste entre PV y SV de la temperatura de
90°C 100°C 100°C 110°C desviacion, la salida alarma estara ENCENDIDA. La
Desviacion baja: Se ajusta como 10°C  Desviacion baja: Se ajusta como —10°C temperatura de desviacion se ajusta en AL1L/ AL2L.
W Alarma por limite de desviacion alto/bajo
ON [H] OFF [H] ON (Temperatura, analogica : +F-S)
AN N Si ocurre una desviacion menor o mayor que el
Idul valor de ajuste entre PV y SV de la temperatura de
v o 100vC A desviacion, la salida de alarma estara ENCENDIDA.
La temperatura por limite de desviacion alto se
Desviacion baja: Se ajusta como 10°C, Desviacion alta: Se ajusta como 20°C Sjeusiltigcﬁ')nn éle'l;éHSé aAjlljgig.e#aAtL?T?./-\L%?Lr. limite de
M Alarma por limite de desviacion alto/bajo (Salida Invertida)
OFF[H] ON [H]|OFF (Temperatura : 0, analégica : 0)
Si ocurre una desviacion menor o mayor que el
Cdul valor de ajuste entre PV y SV de la temperatura de
PV S\ PV desviacion, la salida de alarma estard ENCENDIDA..
90°C 100°C 120°C La temp. por limite de desviacion alto se ajusta en
o § o . |AL1H / AL2.H. La temp. por limite de desviacion
Desviacion baja: Se ajusta como 10°C, Desviacion alta: Se ajusta como 20°C bajo se ajusta en AL1.L / AL2.L.
I—li M Alarma de valor absoluto de limite alto
OFF|H| ON OFF H| ON (Temperatura : Valor de limite alto, analbgica : H-SC
P A A 6 L-SC, Seleccione la mayor.)
ull 9§Yc 10%\{,0 10%\/0(: 11%\{,(: Si PV es igual o mayor que.el valor absoluto de la
alarma de temperatura la salida estara ENCENDIDA.
Valor de alarma absoluto:  Valor de alarma absoluto: .
Se ajusta como 90°C Se ajusta como 110°C El valor de alarma absoluta se ajusta en ALT.H/ AL2.H.
W Alarma por limite de valor absoluto bajo
ON ﬁl OFF ON |H|OFF (Temperatura: Valor de limite bajo, Anal6gico: H-SC
131Pu A A A 6 L-SC, Seleccione el menor.)
PV LSV sV PV Si PV es igual o menor que el valor absoluto de la
90°C 100 °C 100 °C 110 °C ' )
Valor de alarma absoluto: Valor de alarma absoluto: alarma de temperatura, la salida estara ENCENDIDA.
Se ajusta como 90°C Se ajusta como 110°C El valor de alarma absoluta se ajusta en AL1.L/ AL2.L.
L b A |Estarda ENCENDIDO cuando detecte una rotura de lazo. | Il Alarma de rotura de lazo
§ b A |Estara ENCENDIDO cuando detecte la desconexion del sensor.| B Alarma de rotura de sensor
Hb R |Estara ENCENDIDO cuando detecte ruptura de quemador usando TC. | M Alarma de rotura de quemador

(m]Seleccion de salida de alarma opcional[ Alo.T]

Display Modo de alarma Descripcion
Cuando PV alcanze la temp. de alarma(desviacion), la salida auxiliar estara en
| - ’

A -8 Alarma general ENCENDIDG.

f ) Cuando PV alcanze la temp. de alarma(desviacion), la salida aux. estara en ENCENDIDO

Ha. -b Enclavamiento :

y retenida.

a-r En espera Cuando PV alcanze la temp. de alarma(desviacion) por segunda vez, la salida auxiliar
Lt P estard en ENCENDIDO.(No habra salida encendida para la operacion inicial)
) Enclavamiento y . .

Rq_ d En espera Los modos de seguro y en espera se aplican juntos.
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Controlador de Temperatura PID Estandar

mDisplay de panel frontal cuando se ENCIENDE

Cuando se suministre alimentacion, el display completo parpadeara por 1 seg. Después el nombre del modelo y el sensor de
entrada parpadearan dos veces, y enseguida pasara al modo RUN.

oooo L Ly L Ly
NN.L'.N LL 1 Lo

I )
Qrcn

ay

ouTI oUT2 AT % Y - - | __' T c
Q;L 2;? ' ‘. ".‘. ‘ '.-’ - e ..’, '.’ .-‘ _— . ' ' Controlador de
w0 s LY (t 1 n PN (] Temperatura
(DDisplay completo (2)Display modelo (3)Display de sensor de entrada (49)Modo Run
m]Ajustes de fabrica
® Grupo de ajuste SV [ SV ] ® Parametros del ingreso de contrasefia
Modo De fabrica Modo De fabrica
SV 0 PASS 0001
® Grupo de ajuste de parameteros 1[ PAR1 ]
Modo De fabrica Modo De fabrica Modo De fabrica Modo De fabrica
R-S RUN ALIL 15501 AL@H 1550 SV-2 0000
SV-N SV-0 AL'H 550 SV-0 0000 SV-3 0000
CT-A ALe@L 1550 SV-1 0000
® Grupo de ajuste de parameteros 2 [ PAR2 ]
Modo De fabrica Modo De fabrica Modo De fabrica Modo De fabrica
AT OFF H-D 0000 H.OST 000 RAMU 000
H-P 010.0 C-D 0000 C.HYS 002 RAMD 000
C-P 010.0 DB 0000 C.0ST 000 R.UNT MIN
H-1 0000 REST 050.0 L-MV "00.0
C-l 0000 H.HYS 002 H-MV 100.0
® Grupo de ajuste de parameteros 3[ PAR3 ]
Modo De fabrica Modo De fabrica Modo De fabrica Modo De fabrica
IN-T KCA.H H-SC 100.0 O-FT HEAT (Tipo estandar) O1.SR STND
UNIT 2C dUNT ?/0 H-C (Tipo calefaccion, refrigeracion) || O1.M 4-20
L-RG 0)00 IN-B 0000 C-MD PID (Tipo estandar) A CURR
H-RG 10.00 MAVF 00)1 P.P (Tipo calefaccion, refrigeracion) || OUT2 4-20
DOT 0.0 L-SV -200 AT.T [TUN1 02.M | 020.0(RELEVADOR)
L-SC 000.0 H-SV 1350 OUT1 |CURR A | 002.0(drive SSR)
® Grupo de ajuste de parameteros 4[ PAR4 ]
Modo De fabrica Modo De fabrica Modo De fabrica Modo De fabrica
AL-1 DVCC AL-2 JIDV LBA.T 00000 ADRS 01
AL1.T AL-A AL2.T AL-A LBA.S 08 BPS 96
A1.HY 001 A2.HY 001 LBA.B 003 PRTY NONE
A1.N NO A2.N NO AO-M PV STP 2
A1.0 0000 A2.0 00000 FS-L -200 RSWT 20
N 0000 N 000 FS-H 1350 COM EN.A
® Grupo de ajuste de parameteros 5[ PAR5 |
Modo De féabrica Modo De fabrica Modo De fabrica Modo De fabrica
MT.SV 1 PR.MV 000.0 LC.SV OFF LcPS OFF
DI-K STOP ER.MV 000.0 LC.P1 OFF PWD 0000
DI-1 STOP ST.MV 000.0 LC.P2 OFF
DI-2 AL.RE ST.AL CONT LC.P3 OFF
IT.MV AUTO USER STND LC.P4 OFF
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mFuncién

©

S

S

©

©

©

Modo de operacién de salida de control[ o-FE]

®E| modo de salida de control para el control de
temperatura general incluye calefaccion, refrigeracion
y calefaccion y refrigeracion.

®ft| control de calefaccion y el control de refrigeracion
son operaciones de oposiciobn mutua con salidas
inversas.

®La constante de tiempo PID varia en base a los objetos
controlados durante el control PID.

alida de control4
(MV)

100% |

Control de calefaccion

0% (Calefaccion)

» PV
Control de calefaccion(Operacion inversa)
alida de control“

100%

Control de refrigeracion

(Refrigeracion)
0% » PV
Control de refrigeracion (Operacion normal)
ngﬁ;ge Parametro Rango de ajuste fat?r?ca Unidad
Modelo Estandar
HEH‘: r ] HE H}: -
PAR3 | O-FT [fool
Modelo Calefaccion / Refrigeracion| , _ - B
HEAE /Loobl /L-C Eob
Control de calefaccion[HEAE]

Modo de control de calefaccion: Se proveera la salida
con el fin de suministrar alimentacion a la carga
(calefaccion) si PV (Valor presente) cae debajo de SV
(Valor de ajuste).

Control de refrigeracion[Lool]

Modo de control de refrigeracion: Se proveera la salida
con el fin de suministrar alimentacion a la carga
(refrigerador) si PV (Valor presente) se eleva por encima
de SV (Valor de ajuste).

Control de calefaccion y refrigeracion[H-[]

Modo de control de calefaccion y refrigeracion: control
de calefaccion y refrigeracion con un controlador de
temperatura individual cuando es dificil controlar una
temperatura solo con calefaccion o refrigeracion.

El modo de control de calefaccion y refrigeracion
controla el objeto usando diferentes constantes de
tiempo PID para cada calefaccion y refrigeracion.
También es posible ajustar el control de calefaccion y
refrigeracion en el control PID 6 en el modo de control
ON/OFF. La salida de calefaccion/refrigeracion se
puede seleccionar de entre la salida a relevador, salida
SSR y salida de corriente, dependiendo del modelo
elegido conforme a su ambiente de aplicacion. (Tome
en cuenta que solo el control SSR estandar se encuentra
disponible para la salida SSR en OUT2.)

- — Salida de control de refrigeracion
Carga de refrigeracion |«
i i1 1 Caldade
YYYY iomperatura Cofn_trol del |
refrigera—
Entrada del sensor de Controlador cion
t (reali tacic )= de temp. ontrol de
emp.(realimentacion) | (Gontrolador) |”calefa- |
Aumento de ccion
T T T T temperatura . -
~ Salida de control de calefaccion
Carga de calefaccion |+

¥ Para el control de calefaccion y refrigeracion, la salida
de control OUT1 se dedica al control de calefacciony
la salida de control OUT2 al control de refrigeracion.
O©Auto-tuning[ At]
En el control PID, auto—tuning procesa las caracteristicas
termales del objeto de control y el rango de respuesta
termal, y después determina la constante de tiempo
PID necesaria. La aplicacion de la constante de tiempo
PID realiza una respuesta rapida y un control de
temperatura de alta precision.
®Auto—tuning almacena automéaticamente constantes
de tiempo PID hasta la finalizacion. Estas constantes
de tiempo PID se pueden modificar después por el
usuario para adaptarse al ambiente de uso.
®Cuando auto—tuning esta en progreso, la lampara AT
que se ubica en la parte frontal del controlador,
parpadea en intervalos de 1-segundo. Cuando
auto-tuning termina, la lampara AT se apaga
automaticamente y el parametro de auto-tuning
regresara a APAGADO.

Valor de ajuste Descripcion
oFF Auto-tuning completo.
on Auto—tuning en progreso.
Grupo de i . De .
ajuste Parametro Rango de ajuste fabrica Unidad
PARFC At oFF /an oFF -

¥ Interrupcion manual o un error de desconexion del
sensor cuando auto—tuning es en progreso, restaura
la constante de tiempo PID al valor usado anteriormente
a la sesion auto—-tuning.

¥ Auto—tuning contintia funcionando si la lectura de la
temperatura excede o cae debajo del rango de entrada.
% Cuando auto—turning esta en progreso, solo se
pueden referenciar los parametros y no alterar.

¥ Auto—-tuning no se encuentra disponible en control
manual.

©Seleccion de salida de control (OUT1/0UT2)
[oUt 1/ oUt?]

®fn caso de seleccionar los modelos con salida de
control de corriente, tanto la salida de corriente como
la salida SSR se encuentran disponibles. Por lo tanto
puede seleccionar el tipo de salida correcta,
dependiendo del ambiente de aplicacion.

®OUT1 : Selecciona salida de control OUT1.

ngﬁ;ge Parametro Rango de ajuste fék?r‘ieca Unidad
Ue !
PAF3 |2 55 /CUrr 55- -
otkc

©Para mayor informacion, vea el manual del usuario.
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Controlador de Temperatura PID Estandar

(m]Uso adecuado

©Diagnéstico de "error" simple
®En caso de que no funcione la carga (Calentador,
etc), por favor revise el funcionamiento de el LED
externo ubicado en el panel frontal de la unidad. Si el
LED no funciona, por favor revise los parametros de
todos los modos programados.
Si el LED esta funcionando, por favor revise la salida
(Relevador, Voltaje de salida de SSR) después de
separar la linea de salida de la unidad.
®Cuando se muestra "OPEN" durante la operacion.

Es una advertencia de que el sensor externo se corto.

Por favor apaguelo y revise el estado del sensor.

Si el sensor esta cortado, desconecte la linea del sensor

desde el bloque terminal y +, — al mismo tiempo.
Cuando se encienda, puede revisar la temperatura del
cuarto. Si esta unidad no puede indicar la temperatura
del cuarto, es gue se encuentra defectuosa. Por favor
remueva esta unidad del equipo, de servicio o
reemplazo.

(Cuando el modo de entrada es termopar, se encuentra

disponible para indicar la temperatura del cuarto.)
®En caso de que indique "Error" en el display

Este mensaje de error se indica en caso de gue estén
dafiados los datos del programa del chip interno por
el fuerte ruido externo.

En este caso, envié la unidad a nuestro centro servicio
después de remover la unidad del sistema.

La proteccion de ruido esta disefiada en esta unidad,
pero no resiste un fuerte ruido de forma continua.

Si fluye un ruido mayor del especificado en esta unidad
(Max. 2kV), puede causarle dafios.

©Precauciones de uso

®Por favor use la terminal(M3.5, Max. 7.2mm) cuando
conecte la fuente de alimentacion AC.

elLa marca "/\" indicada en el diagrama de esta unidad
se refiere a la precaucion de los documentos incluidos.
®En caso de limpiar la unidad, por favor tome en cuenta
las siguiente precauciones;

(MLimpie el polvo con un trapo seco.

(@Este seguro de usar alcohol para limpiar la unidad,
no use acido, acido de cromo solvente, etc.

(3Este seguro de limpiar la unidad después de apagarla
y enciéndala después de 30 minutos de haberla
limpiado.

®Sj esta unidad se usa de una manera no especificada
por el fabricante, puede causar dafios a una persona o a
la propiedad.

®fEste seguro de que no entren en la unidad metal, polvo
o residuos de cable, ya que puede causar un
malfuncionamiento, dafio en la unidad o causar un incendio.
®F| tiempo de vida para el relevador de la unidad, se indica
en este manual, el ciclo de vida es diferente dependiendo
de la capacidad de cargay las veces del switcheo, por lo
tanto use esta unidad después de revisar la capacidad de
carga y las veces del switcheo.

®Conecte correctamente los cables después de revisar la
polaridad de las terminales.

®No use esta unidad en los siguientes lugares.
(MLugares en donde haya polvo, gas corrosivo, aceite y
humedad.

(@Lugares en donde haya mucha humedad y congelacion.

(®Lugares en donde haya luz del sol y calor radiante.
@®Lugares en donde haya vibracion o choque.
®Sj el equipo se ocupa de manera no especificada por el
fabricante la proteccion prevista por el equipo se dafara.
®Por favor instale un switch de alimentacion o un interruptor
automatico de tal manera que se corte la alimentacion.
®Un switch o interruptor automatico conociendo los
requerimientos
relevantes de IEC947-1 y IEC947-3 deberan de incluirse
en el equipo con el control de temperatura.
®F| switch o interruptor automatico debera de instalarse
cerca de los usuarios.
®Ambiente de instalacion

(DDeberéa de estar en interiores

@Altitud Max. 2000m

(®Grados de contaminacion 2

(@Categoria de Instalacion |I.
®Aseglrsese de apagar al cambiar el termopar a sefial
analdgica y cambiar el ajuste de switch DIN. Después,
ENCENDER y cambiar el grupo 2 de ajustes.
®Ft| SSRP de este controlador son aislados de la
alimentacion interna.
®No conecte la linea de alimentacion a la parte de
conexion del sensor.
Se puede dafiar el circuito interno.
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Serie TM

Controlador de Temperatura Modular Multicanal
@ Caracteristicas

®Ciclo de muestreo de alta velocidad(100ms para 4 canales)
®Sin comunicacion y alimentacion para moédulos de expansion
requeridos por medio de conectores de modulos.

: Expansion de hasta 31 modulos (124 canales) posibles
®Disefo aislado de canal de entrada(Rigidez dieléctrica 1,000 VCA)
®Control simultaneo de Calefaccion/Refrigeracion
®Ajuste de parametros en PC por medio de cable USBy
comunicacion RS485 (Modbus RTU) |
®Cable USB dedicado — no separar la alimentacion o

conexiones requeridas

: Conector de entrada del sensor, conector de salida del
control, conector de comunicacion/alimentacion
®tntrada multiple / Rango multiple

Lea antes del uso “Precauciones de seguridad”
en el manual de operacion. C uUs

(m]Manual del usuario m|Cargador de Firmware S\W - PC (DAQ Master)
®Por favor vea la serie TM en el manual del usuario para DAQ Master es un dispositivo completo de manejo de
instrucciones e informacion mas detallada. programas para las series TM de Autonics ya que proveen
®\Visite nuestro sitio web (www.autonics.com) para un control GUI para un manejo facil y conveniente de
descargar el manual del usuario y cargador de programas parame.tr'os y monitoreo de datos multiple.
para PC < Especificacion de la computadora para el uso del software >
e Ajuste de funcion, método de control, grupo de Modelo Especificacion minima\ Especificacion recomendada
parametros y explicaciones de cargador de programas ;’Stem,a e Pentium I e

. . emoria
para PC disponibles. Disco duro Sobre 100MB de Sobre 200M8 de
espacio disponible espacio disponible
Resolucion 800x600 1024 %768
Sist. de operacion Windows 98/ME/2000/XP, Vista
Puerto de . )
» ) comunicacion Puerto USB, Puerto Serial (9pin)
m|nformacion para seleccionar
(™ [4] — [N [2] [R] [B]
Tipo modulo B | Modulo basico(3Alimentacion/terminal de comunicacion)
E | Modulo de expansion(3Sin alimentacion/terminal de comunicacion)
Salida de control R | Salida de contacto a relevador
S |Salida drive SSR
Alimentacion

2 |24avce
N [Ninguno (3Sin E/S Auxiliar)
4 |4 Canales

i ™ | Controlador de temperatura modular multicanal

Canal

|
1
Salida de alarma [
L
[
1

Modelo

% Aseglrese de comprar juntos el médulo de expansion y el médulo
basico ya que la alimentacion/terminales de comunicacion se proveen solo con modulos béasicos.

(ml[Especificaciones

Series TM4-N2RB | TM4-N2RE TM4-N2SB | TM4-N2SE
Canal 4-Canales (Aislamiento de canal- Rigidez dieléctrica 1,000 VCA)
Alimentacion 24VCC

Rango de voltaje disponible 90 ~ 110% del voltaje nominal

Consumo de alimentacion Max. 5W(A carga maxima)

Tipo de indicacion Ajuste de parametros sin indicacion y monitoreo con dispositivos externos (PC 6 PLC)
Tipo de RTD DPt100%, JPt1008 3 cables (Linea de resistencia disponible : Max. 5Q)

entrada  [Termopares K, J,E,T,L,N, U, R, S, B, C, G, PLII(13 tipos)

Precision RTD .

indicada | Termopares(k 1) (Uno mayor que PV £0.5% 6 +1°C) +1 Digito max.

¥ (% 1)En el caso de los termopares K, T, N, J, E =100C por debajo y L,U, Platinel Il , es +2C +1Digito max.
En el caso del termopar B, la precision indicada no se puede garantizar bajo 400°C.
En el caso de los termopares R, S a 200C por debajo y los termopares C, G, es 3C +1Digito max.
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Controlador de Temperatura Modular Multicanal

(m]Especificaciones

Series TM4-N2RB | TM4-N2RE | TM4-N2SB | TM4-N2SE

Influencia de | RTD (PV £0.5% 6 +2°C mayor) +1 Digito max.(En caso de la entrada de termopares, es £5C a —100°C por debajo.)
t(elqg)eratura Termopares Los termopares L, U, C, G, R, S, B: (PV £0.5% 6 +5C mayor) +1 Digito max.

Salida Relevador 250VCA 3A 1a -

alterna SSR — 22VCC +3V 30mA Max.

Salida de comunicacion Salida de comunicacion RS485 (Modbus RTU) ©
Método (Calefaccion, refrigeracion Controlador de
de control  |Caetacdony refigeradon] Modo de control ON/OFF, P, PI, PD, PID Temperatura
Histéresis Termopares/RTD : 1 ~ 100C/°F(0.1 ~ 100°C/°F) variable

Banda proporcional (P) 0.1 ~999.9C

Tiempo integral (1) 0 ~ 9999 seg.

Tiempo derivativo (D) 0 ~ 9999 seg.

Periodo de control (T) 0.1 ~ 120.0 seg.(Solo salida relevador y SSR)

Valor de reset manual 0.0 ~ 100.0%

Periodo de muestreo 100ms(4 canales de muestreo sincrono)

Rigidez dieléctrica 1000VCA 50/60Hz por 1 min. (entre la terminal de alimentacion y la terminal de entrada)

Resistencia de vibracion Amplitud de 0.75mm a frecuencia de 5~55Hz(por 1 min.) en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas

\S:iic(izelaod%(le Mecanico Sobre 10,000,000 veces

relevador | Eléctrico Sobre 100,000 veces(250 VCA 3A carga resistiva)

Resistencia de aislamiento| 100MQ(a 500VCC megohmetros)

Resistencia al ruido Onda cuadrada de ruido generada por simulador de ruido (ancho de pulso 1#s) +0.5kV

Temperatura ambiente -10 ~ 50C(en condicidbn de no congelamiento)

Temp. de almacenamiento -20 ~ 60C(en condicibn de no congelamiento)

Humedad ambiente 35 ~ 85%RH

Conexion de extension paralela

Accesorios Alimentacion / conector Alimentacion / conector
de comunicacion de comunicacion
Certificacion C € c“us
Peso Aprox. 174g Aprox. 166g | Aprox. 160g Aprox. 152¢g

% (% 2)Aplica cuando se usa fuera de rango 23+5C.

m]Conexiones
®TM4-N233 FRENTE
A
CHTIN > SSR OUTI
ES RELE OUTT
2 B (V) 22vce +3v
. ) 250vCA 3A 12”0 e
— » B‘ .
TC  RID R (3
CH2 IN »(2
= 8
5 SSR OUT2
e [ v e, | (@zavc sy
» »( 6 30mA Max.
TG RID
A
CH3 IN U SSR OUT3

RELE OUT3

250VCA 3A 127 g A 22vce +av

30mA Max.

+
W
W
@
©

TC  RTD . g
CH4 IN »(10
= 8
") ReLe outs ® SSR OUT4
- 8 250VCA 3A 1a” o 22vCC £3v
> (12 30mA Max.
TC  RTD
% Las terminales obscuras
N\ 1Y - 7
[erAIoA@ estan disponibles solo para
RS485 A(+) L el modelo TM4-N2[]B.
RS485 B(-) FUENTE
N.C——— 24VCC 5W
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mDimensiones
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m]Instalacion
®Conexion de conector

Conector de
salida de control

Conector de
sensor de
entrada

TM4-N23B TM4-N23E TM4-N23E
(1) Remover la cubierta END para los modulos basicos y los modulos de expansion.
@ Insertar los conectores de conexion del modulo de expansion.
(® Conectar un modulo de expansion sin espacio.
@) Fijar el interruptor de blogueo empujandolo en la direccion de bloqueo.
(5 Montar la cubierta final en cada lado.
3% Hasta 30 modulos de expansion se pueden conectar a un modulo basico.
Use un sistema de alimentacion adecuado para las especificaciones de la entrada
de alimentacion y la capacidad total.(Se requiere de una maxima alimentacion
al conectar 31unidades.)
7 ®

RN\ %

Alimentacion / Conector de
comunicacion (Puerto B)
% TM4-N238

®|nsercion de tornillo

Ol

§if:

(1 Empuje cada interruptor de blogueo de riel arriba y abajo.

(@ Inserte los tornillo para fijar.

L . (El torque para apretar es de 0.5N-m ~ 0.9N-m.)
®|nstalacion de riel DIN

[Método de instalacion] [Método para remover]

9

e
(

S

@

(1) Poner el borde superior del tope del riel o Riel DIN.
@ Oprimir el cuerpo del moédulo para meterlo.

(1 Presionar el cuerpo del modulo.
(@ Empujar el cuerpo del modulo hacia adelante.
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Controlador de Temperatura Modular Multicanal

Para el uso de LA PLACA TERMINAL (Se vende
por separado, No disponible desde Autonics),
Fijar firmemente para adjuntar.

* Asegurese de instalar verticalmente la unidad a la tierra.

iy

(C)

Controlador de
Temperatura

ol
o
(o
o
o
O

Instalacién Horizontal

(X)

Instalacion Vertical

(O)

WDescripcion de partes |

LED Indicador Estado | Encendido inicial(3%1) |Salida de control| Auto tuning(3#2)
LED PWR (33) Verde Verde Verde
LED CH1 Parpadeo—2400bps ON - ROJO Parpadeo
LED CH2 Parpadeo-4800bps ON - ROJO Parpadeo
LED CH3 Parpadeo-9600bps ON - ROJO Parpadeo
LED CH4 Parpadeo—19200bps ON - ROJO Parpadeo
Parpadeo—38400bps D _

7 Cubierta FINAL: Remover al conectar cada médulo.
8 Alimentacion / Conector de comunicaciones(Puerto B): Solo modulo basico.

% (*1)En caso del encendido inicial, la velocidad de comunicacion predeterminada parpadeara por 5 seg (ciclo de 1 seg.).

4 # (x2)Cada LED CH3 parpadeara durante el auto tuning (ciclo de 1 seg.).
% (*3)La alimentacion del LED parpadeara mientras hay comunicacion con unidades externas (ciclo de 1 seg.).
2 Puerto cargador de PC (Puerto A): En el caso de ajuste de parametros de PC, use un
cargador dedicado (SCM-US se vende por separado).
3 Interruptor de ajuste de direccion de comunicacion: Ajuste de una direccion de comunicacion.
4 Interruptor Lock : Se usa para fijar cada modulo al conectar unidades de modulo. (lateral arriba/abajo).
5 Riel Lock: Se usa para fijar unidades al Riel DIN o a la pared.

8 6 Interruptor de cambio de grupo de direccion de comunicacion: Ajuste de grupo de

direccion de comunicacion.

(mRango de entrada para el sensor

Sensor de entrada No. Punto Display Rango de entrada( C) Rango de entrada(’F)
0 1 K(CA).H -200 ~ 1350 -328 ~ 2462
K(CA) 1 0.1 K(CA).L —200.0 ~ 1350.0 | -328.0 ~ 2462.0
30) 2 1 JUC).H -200 ~ 800 -328 ~ 1472
3 0.1 J(C).L -200.0 ~ 800.0 -328.0 ~ 1472.0
E(CR) 4 1 E(CR).H -200 ~ 800 -328.0 ~ 1472
5 0.1 E(CR).L -200.0 ~ 800.0 -328.0 ~1472.0
6 1 T(CC).H -200 ~ 400 -328 ~ 752
T(CC) 7 0.1 T(CC).L -200.0 ~ 400.0 -328.0 ~ 752.0
B(PR) 8 1 B(PR) 0 ~ 1800 32 ~ 3272
Termopares R(PR) 9 1 R(PR) 0~ 1750 32 ~ 3182
S(PR) 10 1 S(PR) 0~ 1750 32 ~ 3182
N(NN) 11 1 N(NN) -200 ~ 1300 -328 ~ 2372
C(TT)(*1) 12 1 C(TT) 0 ~ 2300 32 ~ 4172
G(TT)(+2) 13 1 G(TT) 0 ~ 2300 32 ~ 4172
L1C) 14 1 L(IC).H -200 ~ 900 -328 ~ 1652
15 0.1 L(C).L -200.0 ~ 900.0 -328.0 ~ 1652.0
u(co) 16 1 U(CC).H -200 ~ 400 -328 ~ 752
17 0.1 U(CC).L -200.0 ~ 400.0 -328.0 ~ 752.0
Platinel I| 18 1 PLII 0 ~ 1400 32 ~ 2552
Estandar| JPt 100Q 19 1 JPt100.H -200 ~ 600 -328 ~ 1112
JIS JPt 100Q 20 0.1 JPt100.L -200.0 ~ 600.0 -328.0 ~ 1112.0
RTD Estandar] DPt 100Q | 21 1 DPt100.H -200 ~ 600 -328 ~ 1112
DIN | ppt100Q | 22 0.1 DPt100.L -200.0 ~ 600.0 -328.0 ~ 1112.0

3 («1) C(TT) : lgual que el modelo existente W5(TT).

(*2) G(TT) = Igual que el modelo existente W(TT).

#Predeterminado : K(CA).H

Avutonics

C-32



Serie TM

m]Indicacion de error

Error abierto del sensor de entrada

Rango de sobre temperatura

LED PWR ENCENDIDO ROJO

CH1 LED Parpadeo ROJO (por 0.5 seg)
LED CH2 Parpadeo ROJO (por 0.5 seg)
LED CH3 Parpadeo ROJO (por 0.5 seq)
LED CH4 Parpadeo ROJO (por 0.5 seg)

Salida de comunicacion (decimal)

Entrada '31000'

30000 (limite superior)' salida, '=-30000 (limite inferior)' salida

Programa dedicado

Indicacion 'ABIERTO'

'HHHH (limite superior)" indicacion , 'LLLL (limite inferior)" indicacion

(m]Ajuste de comunicacion

©OUna funcion para el ajuste de parametros externo y monitoreo con PC ¢ PLC.

®|nterface

®|ndicacion de velocidad de comunicacion

Conforme EIA RS 485

31 unidades(Ajuste de direccion
de comunicacion:01 ~ 31)

Dos cables, Semiduplex

Estandar de aplicacion

Conexibn maxima

Tipo de comunicacion
Método de sincronizacion
Distancia de comunicacion

Asincronos
Max. 800m

Velocidad 2400, 4800, 9600

(bps) (predeterminado), 19200, 38400
Tiempo de resp. de comunicacion| 5 ~ 99ms

Bit de inicio 1bit(fijo)

Bit de paro 1bit, 2bit(predeterminado)
Bit de paridad Ninguno(predeterminado), Impar, par
Bit de datos 8bit(fijo)

Protocolo Modbus RTU

# El ajuste de direcciones superpuestas no se permite en la
misma linea de comunicacion.

Los cables de par trenzados(para comunicacion RS485) se
debe de usar para cable de comunicacion.

®Ajuste de direccion de comunicacion

(DAjuste de direccion de comunicacion mediante SW1 y SW2.

(DLa velocidad de la comunicacion actual estara parpadeando
en caso del encendido inicial por 5 seg (ciclo de 1 seg).

D PWR
32400
4800
—#\9600
19200
338400

(-

% Se permite una comunicacion de modulo para el Puerto A.
La velocidad de comunicacion se fija a 9600bps.

¥ La comunicacion multiple se permite para el Puerto B. Se
requiere reiniciar la alimentacion de controladores(OFF —
ON) después de cambiar la velocidad de comunicacion.

¥ El monitoreo simultaneo no se puede hacer para los puertos
Ay B desde que el Puerto A es solo para ajuste de parametros.

El rango de ajuste es de 01 ~ 31. (3 En caso de ajustar 00, no esta disponible la comunicacion.)

SW1
SW2 #Predeterminado: SW1 : 1, SW2 : +1
o| 1|1 2(3|4|5|6]|7|38 AlBlc|D|E|F
|E|:6 01102 03|04 05|06[07|08|09[10]| 11 |12] 13| 14|15
H:G 16|17 18| 19| 20| 21| 22| 23| 24| 25| 26| 27|28 | 29| 30| 31

(m]Accesorios [Se vende por separado]

®Convertidor de comunicacion
[SCM-38I(RS485 A RS232)]

®Cable convertidor [SCM-US(Serial a USB)]

Avutonics
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(m]Uso correcto

©Diagnéstico de falla simple

®Cuando el LED de indicacion parpadeé cada 0.5 seg o
cuando se indica un mensaje de error en unidades externas.
(DRepresenta un error abierto del sensor de entrada. Corte
la alimentacion del controlador y revise la conexion del sensor

de entrada. Si el sensor esta conectado apropiadamente,
desconecte la linea del sensor del controlador y acorte la
terminal de entrada (+) / (-). Después, asegurese de que se
indigue la temperatura interior actual. Si la temperatura interior

actual se indica apropiadamente, representa que no se
detectaron errores.  Sila unidad externa muestra 'HHHH' 6

'LLLL', por favor contacte a nuestro centro de Apoyo/Soporte.

(Se puede revisar la temperatura interior actual solo si se
selecciona el tipo termopar.)

(@Asegurese de seleccionar los sensores de entrada
apropiados.
®Cuando no se opera salida
(DRevise el LED de indicacion de salida en la parte frontal.
En caso de que el LED de indicacién de salida no trabaje
apropiadamente, por favor revise nuevamente cada ajuste de
pardmetro. En caso de que el LED de indicacion de salida
trabaje apropiadamente, desconecte la terminal de salida y
revise nuevamente el tipo de salida de los controladores
(Contacto de relevador, SSR, Corriente).
®Cuando las unidades externas no reciben respuesta o datos
de error.

(DPrimero revise el convertidor de comunicacién. [RS-485 a
convertidor serial (SCM-381, se vende por separado), serial
a convertidor USB (SCM-US, se vende por separado)]

@No instale la unidad con lineas convertidoras de
comunicacion de superposicion y lineas de alimentacion CA.
(3Use alimentacién por separado (24VCC) para convertidor de
comunicacion si es posible.

(@EI ruido fuerte externo puede ser una causa posible para
esté sintoma. Por favor contacte a nuestro centro de
Apoyo/Soporte. Ademas, analice la causa principal que
desencadena fuertes ruidos y tome medidas para prevenirlo.
Aunque esta unidad cumple con estandares de resistencia al
ruido apropiados, la induccién de ruido constante puede afectar
y romper el circuito interno.
®Cuando la comunicacion no trabaja apropiadamente

(DRevise el convertidor de alimentacion y conexion.

(@Revise el ajuste de comunicacion.

(®Revise las conexiones del cuerpo principal a las unidades
externas.
® Al cambiar los sensores de entrada, primero apague el
controlador. Conecte los sensores de entrada como se
especifica y suministre nuevamente la alimentacién. Después,
cambie y descargue pardmetros relacionados usando el
programa cargador para PC.
®Use (-) tornillos conductores (2mm) o tornillos conductores
de pléstico. Si no, puede causar dafios en el producto.
®L os cables de par trenzado se deben de usar para cables
de comunicacion. Conecte Ferrita a cada final de la linea a
manera de reducir el efecto del ruido externo.
® Evite instalar la unidad con linea de comunicacion de
superposicion y la linea de alimentacion CA juntas.

®Dibuje un borrador mientras usa los controladores. En caso
de instalarlo en un area cerrada, por favor tome medidas para
la ventilacion.
®Ambiente de instalacion

(DSe debe de usar en interiores

@Altitud Max. 2000m

(®Grados de contaminacion 2

(@)Categoria de instalacion |1 .

OPrecauciones de uso

®Use solo alimentacion CC.

®Mantenga la temperatura ambiente —10C ~ 50°C.

®Para un control mas preciso, inicie el control de temperatura
aprox. 20 minutos mas tarde, después de conectar sensores
de entrada y suministrar alimentacion.

®En caso de que la precision indicada no conozca la
especificacion, revise primero la entrada del parametro Bias.
®Se deben de instalar un switch de alimentacion o un disruptor
para una aplicacién apropiada.

®Asegurese de que el switch de alimentacion o el disruptor
se instalen cerca de los operadores.

®Esta unidad solo se permite para aplicacion en control de
temperatura. No aplique esta unidad con metro de voltaje o
de corriente.

®Cuando se requiere extension de linea, por favor use la
linea de compensacion especifica. Si no, ocurre una diferencia
de temperatura en la parte comun entre termopares y extension
de lineas.

®En caso de usar RTD, la conexién de linea se debe de
realizar con 3 cables. Cuando se requiere extension de linea,
use el mismo cable con el material, grosor y longitud. Las
resistencias de linea diferentes pueden causar una diferencia
de temperatura.

®AsegUrese de que la conexion de la linea de los controladores
este separada de la linea de alto voltaje o de la linea de
alimentacién a manera de prevenir ruido inducido.

@®Si se requiere que la linea de alimentacion este conectada
cerca de la linea de sefial de entrada, use un filtro de linea
en la linea de alimentacion del controlador y la linea de sefial
de entrada se debera de blindar.

®Evite instalar controladores adyacentes a ruidos de alta
frecuencia, maquinas de coser de alta frecuencia,
controladores SCR de alta capacidad y motores.

®Evite usar la unidad cerca de radios, Televisiones o0 maquinas
inalambricas que puedan causar interferencia de alta
frecuencia.
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Series TC

Serie TC excelente relacion costo-beneficio

m|Caracteristicas

1 Control de temperatura ideal gracias a su nuevo algoritmo
de control PID y su muestreo de alta velocidad de 100ms
1 Salida a relevador y Salida SSRP en el mismo equipo

: La salida SSRP hace posibles el control de fase
y el control de ciclo.
1 Su amplio display incrementa considerablemente
la visibilidad de la lectura =
1 Ahorro de espacio gracias a su disefio compacto . i ' =
: Reducido en un 38% aprox. en comparacion con modelos existentes (En base a la profundidad)
I Muestra la desviacion SV/PV existente

Por favor antes de usarse lea el apartado " Precaucion
parasu seguridad"en el manual de operacion. c Us

minformacion para seleccionar

T C 4 S| — |1 4 R
Salida de Control N [ Indicador - Sin Salida de Control
R | Salida a Relevador+ Salida SSRP
Alimentacion
| 4 ]100-240vVCA 50/60Hz
Salida de alarma N | Sin Salida de Alarma
1 |1 Salida de alarma
(T1) | 2 |Salidade alarma 1 + Salidas de alarma 2
S | DIN W48XH48mm(Terminales de conexion)
(T2) | SP | DIN W48XH48mm(Tipo enchufe)
Tamafio Y | DIN W72XH36mm
M | DIN W72XH72mm
H | DIN W48XH96mm
W [ DIN W96XH48mm
L | DIN W96XH96mm
Digit
gto { 4 | 4Digitos
Tipo de ajuste T -
{ C | Ajuste por teclas frontales
Funcion { T | Controlador de temperatura
(T1) No se encuentra disponible para las series TC4SP, TC4Y.
(T2) Los sockets (PG-11, PS-11) para TC4SP se venden por separado.
mEspecificaciones
Series TC4S | TCASP TC4Y TC4M TC4H TC4AW TCAL
Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz
Fl?grrlrg“gigﬁvoltaje 90~110% del rango de voltje nominal
Consumo Max. 5VA
Display 7Segmentos(Rojo), Otro display(LED Verde, Amarillo, Rojo)
Tamafio del caracter W7XH15mm | w7.4xH15mm | wo.5xH20mm | W7xH14.6mm | wo.sxH20mm | Wi1xH22mm
Tipo de RTD DIN Pt100w(Resistencia max. de 5w disponible por cable)
entrada | TC K(CA), J(IC)
Visualizacién TC (*1) (PV 20.5% 6 +1°C mayor) rdg +1Digito
en RTb (*2) TTCA4SP (Tipo Enchufe) es (PV +0.5% 6 +2°C mayor) rdg +1Digito
display Basado en temperatura normal (23°C +5°C)
Salida de | Relay 250VCA 3A la
Control | ssRP 12VCC 2V 20mA Max.
Salida Auxiliar Salida a relevador AL1, AL2 : 250VCA 1A 1a(TTC4SP, TC4Ysolo tienen AL1.)
Método de Control ON/OFF y Control P, PI, PD, PID

T(*l)(PV +0.5% 6 +2°C mayor) rdg +1Digito, excepto rango de temperatura normal.
T(*Z)TC4SP es (PV £0.5% ¢ +3°C mayor) rdg +1Digito, excepto rango de temperatura normal.
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mEspecificaciones

Series TC4S TCASP Tcay | Tcam | TcaH | TCaw TCAL
Histéresis 1-100°C (KCAJIC,PT1)/ 0.1 ~50.0°C (PT2)

Banda Proporcional 0.1 ~999.9°C

Tiempo Integral(l) 9999 s

Tiempo Derivativo(D 9999 s.

Periodo de Control 0.5~120.0s

Reinicio manual 0.0 ~ 100.0%

Periodo de muestreo 100ms

Rigidez Dieléctrica 2000VCA 50/60Hz por 1min.(Entre la terminal de entrada y la terminal de alimentacion)
Vibracion 0.75mm de amplitud a una frecuencia de 5~55Hz en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas
Ciclo Mecanico Mecanico : Min. 10,000,000 operaciones, Eléctrico : Min. 100,000 operaciones(Carga resistiva de 250VCA 3A)
vacor | Eléctrico Mecénico : Min. 10,000,000 operaciones, Eléctrico: Min. 300,000 operaciones(Carga resistiva 250VCA 1A)
Resistencia de aislamiento Min. 100Mw(a 500VCC megas)

Ruido Ruido de onda cuadrada generada por simulador de ruido(ancho de pulso 1ms)+2kV fase-R y fase-S
Retencién de memoria 10 afios aprox. (Cuando se usa una memoria no volatil basada en semiconductores)
Temperatura ambiente -10 ~ 50°C (Sin congelamiento)

Temp. de almacenamiento -20 ~ 60°C (Sin congelamiento)

Humedad ambients 35 ~ 85%RH

Peso de la unidad | Aprox. 979 Aprox. 84g Aprox. 127g | Aprox. 1279 | Aprox. 118g |Aprox. 1189 Aprox. 172g
Aprobacion CE Nis

mConexiones

TLa serie TC4 tiene ambas salidas, principal y SSR. Puede seleccionar el modelo dependiendo de sus necesidades.

ITC4S

ITC4SP

Salida SSRP:® <+ SALDAALL & @ . SALIDASSRP:
12VCC #2V 250VCA1Ala /] - | 20mA Max.
e 0] e g IO FETo
e TIeTeR \)—E 250VCA3A1a _@ _Q +
oA B RTD_TC re gm0 g |~ QO @
B
Fuente A L ,@ Fuente A
100-240VCA A A E; 100-240VCA
5VA 50/60Hz @ () @._ 5VA 50/60Hz
SENSOR SENSOR
1TC4Y 1TC4W
TC
- RTD
SENSOR Y
BB A
SALIDA AL1: SALIDA a Relevador: N°~
250VCA1Ala 250VCA3Ala g&)k/ch: l/}l_i; g{ﬁ)k/chﬁlﬁlee;
SALIDA a Relevador
1|2|3|4|5|6|7|8|9|10|11 250VCA3A la
1 Ty 3
A B |B
RTD SALIDAGDSS%: FUENTE El
SENSOR 12VCC+2V 100-240VCA + +
A 20mA Max. 5VA 50/60Hz & & T—@—T
SALIDA SSRP: FUENTE
12VCC #2V 100-240VCA
20mA Max. 5VA 50/60Hz

Autonics
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Series TC

1TC4M

SALIDA SSRP: @+

=l[=]=]=
w||N| |k |o

ITC4H/L

SALIDAALL: g
12VCC +2V 250VCA 4
S o 5]
SALIDA AL2:%
IE‘TK SALIDA a Relevador %iol\gm IE'
o\ 250VCA 3A 1a B' RTD TC
A SALIDA ssrp O+ SALIDA ALLg
) e W
FUENTE 17| = 20mA Max. < ! 20
0 |5 :
SENSOR IE'TK 1A1la B RTD TC
A SALIDA a Relevador n
. 250VAC 3A la . B N
FUENTE 11 23
100-245)VCA (E: . . A
5VA 50/60Hz
12 24
SENSOR
mDimensiones
1TC4S I Corte del panel
6 64.5 .
1Soporte > »t Min. 65
[nm!
1
p ; z 455°
] — © J
h = o Min. 65 45%5°
—
| = L
| [ —]
LT N (Unidad:mm)
I1TC4SP
c4s 6 72.2 I Corte del panel
1 Soporte Shap - > .
. 58.5 _ Min. 65
[nm!! d A
BE j
1] B ——0 4579°
y — _
—
1] mll = E 8 Min. 65 45 3¢
[ —]
] ; —T—
[En); N v (Unidad:mm)
1TC4AY
1 Corte del panel
Min. 91
7, 7
) i 3
W T 32
— = ) —y
= 0 Q Min. 40 68
(Unidad:mm)
ITCaM 1 Corte del panel
1 Soporte 72 6 64.5
Min. 90
T ‘ 68797

Min. 90

6877

r—

(Unidad:mm)
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1TC4H
1 Corte externo del panel
1 Soporte
7y Min. 65
@ 1 92 _~003

0 T J

— .

S M'”-f 45%°

¥ (Unidad:mm)
1TC4W
I Corte externo del panel
1 Soporte
6 64.5 Min. 115
] — |9 )
457°
U =11 r 40
; —L Min. 65
+0.8

out =4 L L—»ng =
Autonics —

(Unidad:mm)

I1TCAL
1 Soporte %

I Corte externo del panel
6 64.5

Min. 115

7
9208
_

—

Min. 115

9275°

101.5

—

(Unidad:mm)

mMontaje de Producto
I Series TC4S/SP(48X48mm)

TS
N il
D"\lu‘*l\.-&ll..\.
e Nl
¢ N=111Ca
S —

. =
&=

I Series TC4Y(72X36mm)

I Otras series

TInserte el producto en un panel, fije el soporte empujando con las herramientas como se muestra arriba.

(En caso de la serie TCAY, fije los tornillos de soporte)

(9]
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Series TC

mSSRP(Relevador de estado sélido, salida de fase)Funcion de salida [ SSR.M ]

I SSRP es un tipo de salida seleccionable por el usuario cuyo control de fase y control de ciclo son agregados a la salida estandar SSR.

ILa Salida estdndar SSR aun se encuentra disponible por ajuste de parametros internos [SSR.M]; ademas, también se encuentran disponibles

las funciones de "Control de ciclo" mediante encendido normal por cruce por cero, o bien, mediante encendido aleatorio, y “Control de fase”.

1 Proporciona alta precision y un control de temperatura efectivo en ambas salidas, tanto de corriente(4-20mA) como lineal (control de ciclo
y control de fase).

Controlador de Temp. Salida de voltaje
SSRP

Mdédulo SSR

TC4s

Serie TC4 Serie SRH1

Alimentacion(~) l

Aviv o Ve

ON OFF ON OFF
AL Hi m
Al usarse el encendido de : B : 1
s sl edaniosuce =y = ——
(Control de ciclo al 2%) 50%(Ciclo 2 OFF, Ciclo 2 ON) 80%(Ciclo 10FF, Ciclo 4 ON)

Salida de fase

Al usarse el encendido aleatorio en
la salida de control de fase
de semicilo para CA

40% 70%
I Modo de control estandar] STND ]

Es un modo para controlar la carga de la misma manera que para la salida a RELEVADOR. (ON: nivel de salida al 100%, OFF: nivel de salida al 0%)
I Modo de control de ciclo [ CYCL ]

Es un modo para controlar la carga mediante conmutacion de la salida (Apagar/Encender) de acuerdo al rango de salida dentro del ciclo de ajuste.
Hay una mejoria en los arménicos producidos por la conmutacion (Tipo cruce por cero)
IModo de control de fase[ PHAS |

Es un modo de controlar la carga mediante el control de fase en los semiciclos de CA.

El control serial esta disponible

Para este modo se debe de usar el encendido aleatorio.
TAl seleccionar el modo de control de fase o de ciclo, la alimentacion debe de ser la misma tanto para la carga como para el controlador de temperatura.
TEn caso de seleccionar el control PID y los modos de salida de control de fase/ciclo, el ciclo de control (T) no se podra ajustar.

mDescripciéon de partes

NI =

o
S

Display de Temperatura
Muestra la temperatura actual (PV) en el modo RUN, asi como los parametros y valores de ajuste para cada grupo en el modo de configuracion de parametros.
Indicador de Desviacién y Auto-tuning
Muestra la temperatura actual(PV) basado en la temperatura de ajuste(SV) mediante un LED.
Los Indicadores de Desviacién(b, I, ) parpadean cada segundo cuando la funcién auto-tuning esta en operacion.
Indicador de temperatura de ajuste(SV)
Presione una vez cualquier tecla frontal para revisar o cambiar la temperatura de ajuste actual(SV), el indicador de temperatura de ajuste se
encenderay el valor de ajuste preestablecido parpadeara.
Indicador de unidad de temperatura (°C/°F): Muestra la unidad de temperatura actual.
Indicador de salida de Control/Alarma
-OUT : lluminara cuando la Salida de Control se encuentra encendida(Salida de Control Principal).
T lluminara arriba de un 3.0% de la operacion en el control de CICLO/FASE.
-AL1/AL2 : lluminaré cuando las salidas de alarma AL1/AL2 se encuentren encendidas.
(6] Tecla MODE : Se usa para ingresar en el grupo de ajuste de parametros, regresar al modo RUN, moverse o cambiar de parametros y almacenar valores de ajuste.
Ajuste : Se usa al ingresar en el modo de cambio del valor de ajuste. Cambio y modificacion de digitos.
Tecla Funcion: Presione las teclas por 3 seg para operar el ajuste de funcion (RUN/STOP, cancela la salida de alarma) en el parametro interno[d! - Y.
T Una vez estando en la operacion de valor de ajuste Presione las teclaspara modificar los digitos.
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(WDiagrama de flujo para grupos de ajuste de parametros

Modo RUN |«

®

0} Pulse cualquiera de las siguientes teclas ®

| Grupo de ajuste SV |

| MODE

Presione |MODE|por 2seg.

A\
| Primer grupo de ajuste(PAr ) |

® | Presione|MODE por 4seq.

\
| Segundo grupo de ajuste(PAr &) |
|Presionp0r 3seq.

| Presione |MODE| por 3seg.

| AL l Ajuste de valor de Alarma 1

i ALC Ajuste de valor de Alarma 2

Ejecuta Auto-tuning
Banda propocional
Tiempo integral

Tiempo Derivativo

Reinicio manual

TLos parametros marcados dentro de pudieran no aparecer dependiendo de algunos ajustes de

parametros previos.

@Al presionar una vez cualquier tecla en el modo RUN, se avanza al grupo de configuracién de
parametros del valor de ajuste(SV).
@A presionar la tecla por 2seg en el modo RUN, se avanza al 1er grupo de configuracion de parametros.
®A| presionar la tecla[MODE]por 4seg en el modo RUN, se avanza al 2do grupo de configuracion de parametros.
@Se mostrara el primer parametro en pantalla cuando avanza al grupo de configuracion de parametros.
®Presione la tecla] MODE]por 3seg en el grupo de configuracion de parametros, para regresar al modo RUN.
[T Nota : Presione una vez la tecla[MODE|en el grupo de configuracion de pardmetros para
regresar al modo RUN.]

TSi no presiona alguna tecla durante 30seg, el equipo regresara automaticamente al modo RUN y
no se cambiara el valor del parametro.
TPresione nuevamente la tecla[MODE después de un segundo de haber regresando al modo RUN
oprimiendo la tecla MODE por 3seg, para avanzar al primer pardmetro del grupo de ajustes previo.
TConfiguracién de Parametros

Tipo de entrada

Al E|Unidad de temperatura

Ingreso de bias(correccion de lectura de sensor)
Ingreso de filtro digital

Limite bajo de SV

Su Limite alto de SV

Tipo de operacién de control
Método de control

o U E | Tipo de Salida de Control

Método de salida de SSRP
£ i Tiempo de Control

{1 Modo de Alarma 1

Error de entrada MV

Blogueo

| 2do grupo de configuracion de parémetros| - | 1er grupo de configuracién de parametros | - |Grupo de configuracién de parametros de SV|

«Configure el parametro de la manera anterior considerando la relacion de pardmetros de cada grupo de ajustes.

*Revise el valor de configuracion de parametros después de cambiar el 2do grupo de configuracién de parametros.

T Elindicador muestra los parametros del grupo de ajustes 2 en color.

T Los displays correspondientes a los parametros AL-1 y AL-2 se encuentran disponibles solo en los modelos "Salida de alarma 1 + Salida de alarma 2",

T El pardametro AHYS no se mostrara cuando se ajusten AL-1 6 AL-2 a LBA 6 HBA.

mDiagrama para el grupo de ajustes de SV(TEj. Para cambiar la temperatura preestablecida de 210°C a 250°C.)

', ", ," ® Modo RUN(Muestra la temperatura actual)

Presione cualquiera de las teclas siguientes [MoDg], [«] ,[¥] ,[A].

@ Modo de cambio de
valor de ajuste

Cambie el valor de ajuste

con las teclas ,

@ Para revisar SV l MODE|

® Fin de la configuracion.

Autonics
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Series TC

mDiagrama de flujo para el grupo de ajustes

Presione|MODE
por 3seg.

Modo Run

T : Presione cualquiera de las siguientes teclas , , .

TDespués de revisar o cambiar el valor de ajuste en cada parametro, presione la tecla|MODE
para guardar y avanzar al siguiente parametro a modificar.

Rango de ajuste: Alarma de Desviacion (-[F.S]~[F.S], Alarma de valor absoluto
(Rango de entrada)

TEn caso de que el modo de operacién de alarma (AL - {) se configure como
[RAl_/5bA./LBA_ ], no se mostraran parametros.

Rango de ajuste: Alarma de desviacion (-[F.S]~[F.S],Alarma de valor absoluto
(Rango de entrada)

TEn caso de que el modo de operacion de alarma (AL -2) se configure como
[RAD_/SbA.YLbA_ ], no se mostraran pardmetros.

Ejecucion de Auto-tunin ) )
ﬁ : L TCuando se encuentra en ON, auto-tuning empieza a
: F“: : i DFF <—| on | funcionar, y se ajusta como OFF automaticamente al finalizar la operacion.
MODE l j TEI Indicador frontal de la desviacion(a, m, ¥) parpadeara (ciclo:1 s)
durante la funcién de auto tuning.

T GE
i P; JE I TIRH

Rango de ajuste : 0.1 ~ 999.9°C

Rango de ajuste : 0 ~ 9999 s

TLa operacion integral se APAGARA cuando el valor
de ajuste sea "0".

Rango de ajuste : 0 ~ 9999 s

TLa operacion derivativa se APAGARA OFF cuando
el valor de ajuste sea "0".

TSolo se mostrara si el parametro de método de control(C-Ad)
se ajusta como [P! d].

Rango de ajuste : 0.0 ~ 100.0%

CC AL H TSe mostrara en control P/PD y no en el control ON/OFF y PI/PID.
MODE l
Histéresis a8
S Rango de ajuste : 1 ~ 100°C [0.1~50.0°C
L HYS———— 0021 o e e IO[N/OFF !
_________ [ IW e mostrara en el contro -

mDiagrama de flujo para el grupo de ajustes

Presione (MODE
por 3seg.

T Presione cualquiera de estas s ,.

TDespués de revisar o cambiar el valor de ajuste en cada parametro, presione la tecla|MODE
PR~ E Presione [MODE]por 4 seg para guardar y avanzar al siguiente parametro a modificar.

MODE
v |
r []
Ela.Fn' J! E P .%I F'*.':E'I

Rango de ajuste:-999 ~ 999°C[TPt2 : -199.9 ~ 999.9°C]

Filtro digital de ent

rada
éd

MODE

Rango de ajuste:0.1 ~ 120.0seg.
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T: Presione cualquiera de las siguientes teclas , , .

TDespués de revisar o cambiar el valor de ajuste en cada parametro, presione la tecla
para guardar y avanzar al siguiente parametro a modificar.

Limite bajo de SV

Rango de Ajuste : Cuando se usa el rango de cada sensor(Sensor KCA)
TPermite el ajuste de rangos [ L-SV « H-SV | -1

Rango de ajuste : Cuando se usa el rango de cada sensor(Sensor KCA) ()
TPermite el ajuste de rangos [ H-SV ¢ L-SV ] +1 ?e?;;)al:i:r de
; @
[HERE <=L ool |
[ M3

Método de control
S

v
P d|<_—'|onoF|
M3

&
. _ A
Tipo de salida de Control +E|—|
S
|<__'D| 5 r | TLa salida preestablecida operara como Salida de Control.
I—+
M @
Método de salida SSRP |
i 5,: n d iryrL ﬁ' PHAS! Tse mostrara al seleccionar [55¢] como [ aUE ].
I g

... Rango de ajuste:0.5 ~ 120.0s
i TEnelcaso que se seleccione el modo de salida [~ L Y], el valor por defecto es de 20.0s (y 2.0s en caso del modo [S5-]).
TNo se mostrara cuando [ 55r.n ] se ajuste como [ CYLL/PHRS ]
Modo de Alarma 1
[ . .
[ = ! > < «] > TPresione la tecla para cambiar de
F’" ‘ "|Hn "H |* “‘ b H | modo de operacién de alarma a modo de
TModo de seleccion de la operacion de la alamma T Opcién de seleccion de alarma seleccion de alarma.
Modo de Alarma 2
AL-2 Tlgual que el anterior [AL- {].
MODE

Histéresis de Alarma
CUEECT Rango de ajuste : 1 ~999°C[0.1 ~ 50.0°C]

! TEI parametro RHY5 no se mostrara cuando el valor de ajuste se configure como [ Rrl_/SbR.IVLbA |

LbFU: R : Rango de ajuste:0 ~ 9999s.
AL S i CAR. 3 ! TEI pardmetro [ LbAE | se mostrara cuando el modo de operacion de alarma(fAL - 1, AL -2) se ajuste
como [LbR.].

Rango de ajuste:1 ~ 999°C
TCuando se ajuste [RL- {,RL-2 ] como [LbA. ]y [LbRE] se ajuste en 0, no se mostrara el
parametro [LbRS ].

_________________ Rango de ajuste:1 ~ 999°C
: UUS‘ TEIl pardmetro [ LbAb | se mostrara cuando el modo de operacion de alarma(AL - {, AL -2)
"""""""""""""""" se ajuste como [LbA_]y [LbRE] no sea 0.

Banda de deteccmn de EA

Funcion de la tecla de (Eracién

~
C“ = E S ': [x] P| |F“_r E | T[RLrE] no se mostrard en caso de que el modelo no cuente con salidas de alarma.
M
Error de entrada MV
= Rango de ajuste : 0.0 ~ 100.0%
BUUD T0.0/100.0% se mostrara en el control ON/OFF.
Bloqueo de parametrﬁ ! |
[ Loll—— aFFL__'H_a[ Lol |<_—'|LOC3|
1 | vooe ¥ M
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mAjustes de fabrica
I Primer grupo de configuracion de parametros

Modo Valor de ajuste Modo Valor de ajuste Modo |Valor de ajuste Modo Valor de ajuste
AL ! 1250 At ofF ] 0 rESt STHH
AL? 1250 P 100 d d HYS 2
1 Segundo grupo de ajuste
Modo | Valor de ajuste Modo | Valordeajuste Modo | Valor de ajuste Modo | Valorde ajuste Modo Valor de ajuste
' n-t eLA L-5y -50 ol riy AL-2 | RnER LbRb 3
Unl b of H-Su 1200 55rn | Sknd RHYS ! dl -¥ | StaP
in-b 0 | o-FE | HERE 4 [ LbAE d Ernu 0o
nAuf 0! | £-nd Pl d AL-!]| Rn A LbARS 8 Lol ofF

m]Sensor de entraday rango[! n-kt ]

1 Seleccion de un sensor de entrada apropiada para la aplicacion de usuario.

Sensor de entrada Display Rango de entrada °C Rango de entrada °F
K(CA) vea -50 ~ 1200 °C -58 ~ 2192 °F
Termopar e
J(IC) i L -30 ~ 500 °C -22~932°F
RTD DIN | Ptl PE -100 ~ 400 °C -148 ~ 752 °F
nominal | Pt 2 pLe -100.0 ~ 400.0 °C -148.0 ~ 752.0 °F

mFuncion

Vea la pagina C-25 para las caracteristicas comunes de las ) ]

series TC/TD. OConexiones de salida

OFuncién de desviacion SV / PV

Es una funcién para mostrar la desviacién SV / PV en la
pantalla frontal

I Cuando PV es mayor que SV sobre +2°C(+2.0°C), A(ROJO)
el LED indicador estda ENCENDIDO. (PV > SV + 2.0°C)

I Cuando la desviacion PV / SV es +2°C(x2.0°C), lll(VERDE)
el LED indicador esta ENCENDIDO.(SV + 2.0°C = PV = SV
-2.0°C)

ICuando PV es menor que SV sobre -2°C(-2.0°C), q(ROJO)
el LED indicador estda ENCENDIDO.(PV < SV - 2.0°C)
OSeleccion del tipo de salida de control [ alE ]

1 Es una funcién para seleccionar el tipo de Salida de Control;
Salida a relevador (RLY), Salida de voltaje SSRP (SSR).
TEn caso de seleccionar salida de voltaje SSRP, se mostrara
el parametro de seleccion de método de salida (SSrM) se
muestra el parametro seleccionado.

OAjuste de bloqueo[ Lal ]
IBloquea el valor de ajuste y el cambio de parametros del
rupo. . . ) i
Permite revisar el valor de ajuste del parametro del grupo
de ajustes que se encuentre bloqueado.

Display Descripcion
oF F  |Bloqueodesactvado
Lol | [Blogueodel2do grupo de pardmetros de configuracion
L ol 2 [Blogueodellery2dogrupos de pardmetros de configuracion
tal3 Bloqueo del 1er, 2do grupos de pardmetros de configuracion y SV.

ToFF, Lol t se encuentran disponibles solo para el
indicador(TC4o-NoN).

OError

1 El error se mostrara parpadeando (cada seg) en el display
de PV cuando ocurra un error durante la operacion de control.

Display Descripcion
PE Si el sensor de entrada se desconecta,
OF LN | gsiel sensor no esta conectado.
HHHH Si la entrada del sensor es mayor que el
rango de temperatura configurado.
N Si la entrada del sensor es menor que el
LLLL | rango de temperatura configurado.

I Operara de manera normal, si el sensor de entrada esta
conectado o regresa al rango normal bajo estado de error
oPEn/HHHH /LLLL.

1 Aplicacion de la salida tipo relevador

SERIES TC A

'4—’
)
|? Calentador

Condensador| — ....}..., Fuente

|; de
? Alimentacion
Magneto o

Terminal del contacto del relevador contacto de relevador
Mantenga la alimentacion del relevador lo mas lejos posible
del controlador de temperatura. Si la longitud del cable A es
corta, se produce una fuerza electromotriz desde la bobina
de el interruptor electromagnético, la cual fluird a través de
la linea de alimentacion, provocando un mal funcionamiento.
Si la longitud del cable A es corta, por favor conecte un
condensador 104(630V) a través de la bobina del relevador
de potencia "(W)" para proteger contra

fuerzas electromotrices.

1 Aplicacion del método de salida SSRP

SERIE TC Relevador de estado sélido(SSR)
+
O O
Terminal G c c
de N A =] Alimentacion
salida R R
G
de 2 A (o Alimentacion
voltaje
Q O de
la carga

TSSR debera seleccionarse por la capacidad de la carga,
ya que de otra manera puede causar un corto circuito y
causar un incendio.

TPor favor use una placa de enfriamiento o puede causar
el deterioro de las capacidades del equipo.

TVea la pagina C-12 para conexiones de control fase/ciclo.
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Controlador de Temperatura PID
miCaracteristicas
eControlador PID con Switch digital
eRealiza un control de temperatura ideal gracias al desarrollo
del nuevo algoritmo de control PID y a su alta velocidad de
muestreo a 100ms
eSalida drive SSR / Salida drive SSR y Salida a relevador /
Salida de corriente seleccionable (TD4H / TDA4L)
elncrementa la visibilidad mediante el uso de un display mas
grande
eAhorro en espacio de montaje gracias a su disefio compacto
: Tamafio reducido a un 38% aprox. en comparacion con el
modelo existente (Basado en la profundidad)

Por favor antes de usarlo lea "Precauciones
para su seguridad” en el manual de operaciones. c us

mInformacién para seleccionar

()

Controlador de
Temperatura

T D 4 M| — |1 4 R

Salida a relevador
Salida drive SSR
Salida de corriente

Salida TD4SP/TD4AM
de
Control

(T1) TD4H/TDAL Salida a relevador + Salida drive SSR

Salida de corriente + Salida drive SSR

Alimentacion

NP |Z][H]O|T]|O|0| D

100-240VCA 50/60Hz

Salida sin alarma
Salida de 1 alarma
Salida de 1 Alarma + Salida de 2 Alarmas

Salida de Alarma

n
o

DIN W48XH48mm(Tipo enchufe de 8 pines)(T2)
DIN W72XH72mm
DIN W48XH96mm
L [DIN W96XH96mm

<

Tamafio

T

Digito

4 | 4 Digitos I
D |Ajuste por switch digital I

Tipo de ajuste

Funcion

T | Controladores de Temperatura I

(T1) La salida de control es diferente dependiendo del tamafio del modelo.
(T2) Socket de 8 Pines (PG-08, PS-08) : Se vende por separado.

mEspecificaciones

. Series TD4

series TD4SP TD4M TD4H TDAL

Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz

R_ango_de voltaje Rango de voltaje de 90 ~ 110%

disponible

Consumo de Alimentakion Max. 5VA

Método de Display 7 Segmentos(Rojo), Otras partes del display (Verde, Amarillo, Rojo LED)

Tamafio del caracter H15XW7mm | H18XW9mm | H15XW7mm | H22XW1lmm

Tipo de RTD DIN Pt100w(La Linea de resistencia permisible es de méax. 5w por cable)

entrada TC K(CA), J(IC)

Precisién | _RTD (PV £0.5% 0 +1°C uno mayor) rdg +1Digito

deldisplay| TC TTDA4SP (Tipo enchufe) es (PV +0.5% 6 +2°C uno mayor) rdg +1Digito

) Rele 250VCA 3A 1c | 250VCA 3A la RELEVADOR(250VCA 3A 1a)

csg'r']‘t’f(‘) Ide SSR 24VCC=3V 20mA Max + SSR(24VCC=3V 20mA)
Corriente DC4-20mA (Carga de resistencia Max. 600w)

Salida auxiliar . Salida a relevador ALM : Salida a relevador ALM :

250VCA 1A 1a 250VCA 1A la

Método de control ON/OFF y control P, PI, PD, PID

Histéresis 1~ 100°C/°F

Banda proporcional(P) 0.1 ~999.9°C/°F
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mEspecificaciones

. Series TD4
S5 TD4SP TD4AM TD4H TD4L
Tiempo Integral (1) 9999seg.
Tiempo derivativo(D 9999seg.
Periodo de control(T) 0.5 ~ 120.0seg.
Reset manual 0.0 ~ 100.0%
Periodo de muestreo 100ms

Rigidez dieléctrica

2000VCA 50/60Hz por 1min.(Entre la terminal de entrada y la terminal de alimentacion)

Vibracion 0.75mm de amplitud a una frecuencia de 5~55Hz en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas
c(j:éc\l/oida Salida de control Mecanico : Min. 10,000,000 operaciones, Eléctrico : Min. 100,000 operaciones
%?le Salida de alarma Mecanico : Min. 5,000,000 operaciones, Electrical : Min. 100,000 operaciones

Resistencia de aislamiento

Min. 100Mw(a 500VCC megas)

Fuerza de ruido

Onda cuadrada de ruido generada por simulador de ruido (ancho de pulso de 1ms)+ 2kV fase-R fase-S

Retencion de memoria|

Aprox. 10 afios (Al usar semiconductor no volatil tipo memoria)

Temperatura Ambiente

-10 ~ 50°C (a un estado sin congelamiento)

Temp. de aimacenamiento

-20 ~ 60°C (a un estado sin congelamiento)

Humedad ambiente 35~85%RH

Tipo de aislamiento | (x1) =]

Peso de unidad Aprox. 769 Aprox. 1269 | Aprox. 131g | Aprox. 193g
Certificacion CeE Nis

T(Xx1) La marca "[O]" indica los equipos protegidos mediante aislamiento doble o aislamiento reforzado.

mConecciones

@TD4SP-N40 (Solo Indicador, modelo sin salida de alarma) 1 TD4H/TDAL

SALIDA PRINCIPAL] SENSOR A

Rele

®

Ll o

4 [, ALLOUT
N\ B0VCAlA LA

250VCA3A1lc T1C 5 B

CARGA RESISTIVA
& G
- B'
@_ RTD

SRR

AT

FUENTE 4 AL2 OUT
100-240VCA 20VCAIAla
50/60Hz 5VA

Q
[

(&—

N[NNI R e Rl E
S| |N][P]|O]|lo]||lo]|[N]||o]lua]|P]|[w

SENSOR .
SSR
24VCC #3V
SALIDA PRINCIPAL 20mA Max. »
SSR Corriente SALIDA SALIDAPRINCIPAL
+ + PRINCIPAL Corriente
@) @ 9" Relevador
AD 250VCA 3A 1a ﬂ -
- - @
24VCC 3V | DC4-20mA FUENTE
20mA Max. | Carga 600W Max. 100240VCA *
50/60Hz DC4-20mA
T Socket de 8 Pines (PG-08, PS-08) : Se vende por separado Carga 600W Max.
1TD4AM
SENSOR A
o
TcX B
> +
—~ 2] [12]
" RTD
O“ 250VCA 1A 1a
SALIDA PRINCIPAL SALIDA PRINCIPAL
3 ?590“\3/\(’:3;‘2; 1a SSR Corriente
A@ CARGA RESISTIVA n + E +
W @
FUENTES
100-240VCA - -
50/60Hz 5VA E El 24VCC +3V | DC4-20mA
20mA Max. Carga 600W Max.
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mDimensiones

1TD4ASP
1 Soporte

A=
N

64.6 I Corte de panel
418 _ 50 _ Min. 65

Y [T1 Z4 [
A X }
45%3°

WoE| (%] (A = — f v ()

MoDE] (Y] [A] ) zl . Controlador de
— Min. 65 45 9¢ Temperatura
1]l 12 — L
alalale

(Unidad:mm)

Ao [t
YOl v
A
Y

48
54.5
a
45
56

1TD4AM
1 Soporte

%

1TD4H
1 Soporte

64.5 IGekmd

16.6
72 43 Min. 90

e

—»1

72
67.5
775

Min. 90 68°,

r—

(Unidad:mm)

6as IQueceperd

16.6
12 Min. 65
>

— T —T 9218

3 IS —— Min. 115 450°
| e R e I e |

91.5
101.5

A%

11

117
Il

-

(Unidad:mm)

1TD4L
1 Soporte 165 64.5 I Corte de panel

12
|

Min. 115

I

7
927¢
i

—

Min. 115 92100

101.5
rﬁ

[

(Unidad:mm)
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Series TD

wMontaje del producto
I SeriesTD4SP(48X48)

Tlnserte el producto dentro de un panel y fije el soporte
oprimiendo con un desarmador como se muestra en la
imagen de arriba.

wDescripcion de partes

Goam-—{-— ¢

oooo e

Autonics

Display de Temperatura

Muestra la temperatura actual (PV) en el modo RUN, parametro y valor de ajuste para cada grupo de ajustes en el modo

de cambio de parametros.
Indicador de unidad de Temperatura (°C/°F)

-Muestra la temperatura actual de la unidad.

-La unidad de temperatura(°C 6 °F) que muestre el indicador luminoso, parpadeara durante la funcién AT.
Control/Indicador de salida alterna

-OUT : Estara en ENCENDIDO cuando la salida de control este en ENCENDIDO.

TEn el caso del tipo de salida de corriente, estarda APAGADA cuando el nivel de salida se encuentre por debajo del 2%,

y ENCENDIDA si el nivel de salida se encuentra sobre el 3%.
-ALM : Se iluminara cuando la salida ALARM se encuentre encendida.

MODE Key : Se usa al entrar dentro del grupo de ajuste de parametros, regresando al modo RUN, moviendo el parametro

y salvando los valores de ajuste.
Ajuste : Se usa al entrar dentro del modo de cambio del valor de ajuste, movimiento de Digito a Digito arriba / abajo.
Presione al mismo tiempo las teclas [¥]+[A]para llevar a cabo las funciones de ajuste de la tecla de funcién
(DI-K) y para hacer el movimiento de digito.
(6) Switch Digital : Se usa para ajustar SV para el control

mAjustes de fabrica

I Primer grupo de ajuste 1 Segundo grupo de ajuste
Parametro dé]fébrica Parametro de gbunstcgs Parametro deggﬂstcgs
AL 1| Valor de ajuste ! n -k | Tipo de entrada PLCR |RL - {|Modo de 1 Alarma An (A
de 1 Alarma 1250 Un! £ | Unidad de Temperatura Of |AL -2 | Modo de 2 Alarmas RR2R
ALa Valor de ajuste ! n-h | Correccion de entrada 0 |AHYS | Histérisis de Alarma !
de 2 Alarma : e . :
- Filtro digital de Tiempo de monitoreo
—— ARUF | Crrads O|LbRE| gA" g
Ak Ejecucion de FF
Auto-tuning o L - Su | Limite bajo SV -50 | bAG | Valor de ajuste de g
p| Banda a0 H-Gy | Limite alto SV 1200 | deteccién LBA
Proporcional - F . | Operacion de HERE L bRb | Banda de deteccion LBA 3
- [=
} | Tiempo Integral g _ control gl - Ope_rgcién de la tecla cLop
d | Tiempo derivativo { - Ad | Método de control Pl d funcion
r ESE | Reset manual STHH oUE |(*1)Tipo salida de control | ~L Y |Er.au | Error de entrada MV T
HYG | Histéresis 2 ] 001 Laf |Blogueo ofFF
£ | Control de tiempo an

T(*1) Solo se encuentra disponible con el modelo TD4H/TDA4L.
TPredeterminado para [t ] = Salida de contacto a Relevador [ ~LY]: 20.0 seg / Salida SSR [55- ] : 2.0 seg.
(En caso de salida de corriente [ LUr ], no se muestra ningln ajuste de fabrica.)
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mDiagrama de flujo para el grupo de ajustes

Modo RUN [< %)

@l Presione[MODE |por 2seg. ® l Presione[MODE] por 4seg.
|Primer grupo de ajustes[ PAr {] | |Segundo grupo de ajustes[ PAr2 ]|
|Presi0nepor 3seq. | Presionepor 3seg. ©
® S

| Valor de Ajuste de Alarma 1 } n - £ | Tipo de entrada

I

Unidad de Temperatura

cz
pu
-

Valor de Ajuste de Alarma 2

Correccion de entrada

pu
'
o

Ejecucién de Auto-tuning

21
pun ]
c

T

| Banda proporcional Filtro digital de entrada

Limite bajo SV

—
'
un

c

Tiempo integral
Limite alto SV

x
'
u

C

Tiempo derivativo

Operacion de control

D

'
-n
r

{ Reset manual

Método de Control

™
'
u X
oo

| Histéresis

-

[ (T)Tipo salida de control

- (Disponible solo con el modelo TD4HIL)
i (T)Control de tiempo

[m]

s

OPresione la teclpor 2seg en el modo RUN, avanza al
grupo de ajustes 1.
@Presione la tecla [MODE] por 4seg en el modo RUN, avanza al
grupo de ajustes 2.
OEI primer parametro se mostrara en el display

cuando avance al grupo de ajustes.

@Presione la tecla[moDE]por 3seg en el grupo de ajustes,
regresa al modo RUN.

AL- |

(T)Modo de Alarma 1

(T)Modo de Alarma 2

HE=
=

]
1 [ry

i Histéresis de alarma

i Tiempo de monitoreo LBA

'L B AS | Valor de ajuste de deteccién LBA
I Si ninguna tecla se presiona por 30seg, regresara automaticamente | .

al modo RUN y el valor de ajuste del parametro no cambiara.
I Presione nuevamente la tecla[MODE|dentro de un seg después de d!
regresar al modo RUN presionando la tecla por 3seg,
avanza al primer parametro del grupo de ajustes previo. E A u | Error de entrada MV
I Configuracion de parametros o
-Ajuste el Parametro como se muestra arriba tomando en cuenta
la relacion de parametros de cada grupo de ajustes.

-Revise el valor de ajuste de parametros después del cambio de parametros del grupo de ajustes 2.
-La descripcién anterior del grupo de ajustes es para modelos 24R.

Banda de deteccion LBA

- | Operacién de la tecla de funcién

1 (T) se muestra dependiendo del tipo del modelo.

mDiagrama de flujo para el primer grupo de ajustes

P Modo RUN T(*1)Presione la tecla MODE] para[Salvar Ios valores| de ajuste en cada modo de
-MODE ajuste y pasa al siguiente modo de parametros.
por 3seg. l PresioneMODE | por 2seg.

Valor de ajuste de Alarma 1
[y W
: ; MODE| . ‘i Rango de ajuste: Desviacion de alarma(-[F.S] ~ [F.S]),

Alarma de valor absoluto(Rango de entrada)
TEn caso del modo de operacion de alarma(RL - {, RL -2) se ajusta como
[RAD_/SbRA.TYLBA_ ], No se mostrara el parametro.

<
(@]
o)
m
D
>
=

CTEYTS . MR rryER s
LALg— =
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4 Ejecucién de Auto-tuning T Auto tuning comienza a operar cuando se encuentra ENCENDIDO y
MR 4 : automaticamente se ajusta como APAGADO al terminar la operacion.
i i TEl Indicador de unidad de Temperatura parpadeara durante
el auto tuning.

oo

Banda Proporcional

Rango de Ajuste : 0.1 ~ 999.9°C/°F

v pree . i Rango de Ajuste : 0 ~ 9999seg.
—’BBDB TLa operacion integral se APAGARA cuando el valor
de ajuste sea "0".

Tiempo Derivativo Rango de Ajuste : 0 ~ 9999seg.
M Rl BBBB TLa operacion derivativa se APAGARA cuando el valor
e i de ajuste sea "0".

TSolo se mostrara si el parametro del método de control (£ -nd) se ajusta como [P! d].

™. Rango de Ajuste : 0.0 ~ 100.0%
TSe muestra cuando se seleccionan los modo de control P/PD.
(No se muestran parametros cuando se seleccionan los modos PID, 6 ON/OFF.)
M. Bl - nne Rango de Ajuste : 1 ~ 100°C/°F
uuc:

’—: ------------------ TSe mostrara en el control ON/OFF.

mDiagrama de Flujo para el segundo grupo de ajustes

T(*1)Presione la tecla[MODE] para [salvar los valores|de ajuste en cada
modo de ajuste y pasar al siguiente ajuste de parametros.

Unidad de Temperatura
: — | °F| TEI Indicador de unidad de temperatura estara
-

= | parpadeando al seleccionar la unidad.

Rango de ajuste : -999 ~ 999°C/°F

Filtro digital de entrada

2Bl

Rango de ajuste : 0.1 ~ 120.0seg.

Rango de ajuste : Dentro del rango de entrada de cada sensor
TPermite establecer rangos [ L-SV ¢« H-SV ] -1

Rango de ajuste: Dentro del rango de entrada de cada sensor
TPermite establecer rangos [ H-SV ¢ L-SV ] +1

Operacion de control

™. R]

:
HERE| <— [Cool|
3
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Método de Control

Controlador de Temperatura PID

TEI display de control solo se encuentra

M Rkl |
———»

disponible con los modelos TD4H/TDAL.
TLa salida predeterminada funcionara

Salida de control

Tiempo de Control

M. k]

= d|anaF|

como salida de control.

l v
| rLY<— 65~ | CUr|l=
3 3 .
E’:o)ntrolador de
Temperatura

Rango de ajuste : 0.5 ~ 120.0seg.

TEn caso del modo de salida [ ~LY ] el valor de fabrica es de 20.0 seg.
(2.0seg en caso del modo [55F ])

TNo se muestran parametros al seleccionar la salida actual.

,

i TSeleccion de funcién de alarma

Modo de Alarma 2

TPresione la tecla[¥]+ R] para convertir el modo de operacion de alarma en opcion

de alarma.

Tlgual que el anterior [AL- {].

[wooE] |
Histéresis de alarma
TBUOE r ¥,
AHY5:
[oDE] |
Tiempo de monitoreo LBA
GUELT . Rl
LbAE
[WoDE] |
Valor de ajuste de deteccién LBA
‘LbAS:
[ooE] |
Banda de deteccion LBA
M Rl

Operacién de la telca de funcién

M. Al

Error de entrada MV

404aao

""""""""" Rango de ajuste : 1 ~ 999°C/°F
T[AHYS5 ] No se mostrara el pardmetro cuando el

valor de ajuste sea como [ ArL_/SbA.TYLbA_. ]

Rango de Ajuste : 0 ~ 9999seg.
T[LbRE ] El pardmetro se mostrara cuando el modo de operacion

de alarma(AL - {, AL -2) se ajuste como [LbR_. ]

Rango de Ajuste : 1 ~ 999°C/°F
TCuando se ajuste [AL- {,AL-2]a[LbR.]y[LbREL] el valor de ajuste es 0,

[LBRS ] No se muestra el parametro.

Rango de Ajuste : 1 ~ 999°C/°F
TCuando seleccione [ LbR_] el modo de alarma (AL- {, AL -2) y [LbRE] el valor

de ajuste serd 0, [LbRb ] no se muestra el parametro.

;
|SEaP| <— |RL-E]
)

T RLrE ] no se mostrara en el caso de
los modelos sin salida de alarma.

Rango de Ajuste : 0.0 ~ 100.0%
T0.0/100.0% se mostrara en el control ON/OFF.

Bloqueo v |

y M Rl | FF"-"'-E

of Fl = Lol {| <= [Lol?]
| [ ¥

mEntrada de sensor y rango [} n-&]

@Seleccione el tipo de sensor de entrada correcto por la aplicacién de usuario.
Sensor de entrada Display Rango de entrada °C Rango de entrada °F
K(CA) vrR -50 ~ 1200 °C -58 ~ 2192 °F
Termpaores
J(IC) Ji L -30 ~ 500 °C 22 ~ 932 °F
RTD DIN Pt PL -100 ~ 400 °C -148 ~ 752 °F

@®Rango de ajuste : [ KCA/ JIC / PT ] (Ajuste de fabrica : [ KCA])
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Series TD

mFuncion

Vea la pagina C-25 para las caracteristicas comunes del TC /
TD.

OSeleccion de tipo de salida de control[ Uk ]
(TDisponible solo con el modelo TD4H/L)

I1En el caso del modelo tipo salida a relevador, salida a
relevador y salida SSR de soporte. En el caso del modelo tipo
salida de corriente, salida de corriente (DC4~20mA) y salida
SSR de soporte.

1 Una funcion para seleccionar salida de control.

OAjuste de bloqueo[Lal ]

I Una funcién para evitar cambiar SV y pardmetros de cada
grupo de ajuste.

ILos valores de ajuste de parametros se pueden revisar
mientras el modo de bloqueo se encuentre ENCENDIDO.

Display Descripcion
oFF Bloqueo
Lol | Grupo de ajuste de bloqueo 2
Lol 2 | Grupo de ajuste de blogueo 1, 2
OError

I Parpadeara la marca de error(cada seg) en el display de
PV cuando ocurra el error durante la operacion de control.

Display Descripcion
Er.Su |Enordeajuste (Cuando SV se encuentre fuera del rango SV)
PE Si el sensor de entrada esta desconectado
OF €M |4 siel sensor no esta conectado.
Si la medicién de la entrada del sensor
HHHH
es mayor que el rango de temperatura.
AERE Si la medicién de la entrada del sensor
es menor que el rango de temperatura.

1 Operara de manera normal, si el sensor de entrada est&
conectado o regresa al rango normal bajo el estado de error

oPEn/HHHH /LLLL.

OConexiones de salida

I Aplicacion de la salida tipo relevador
SERIE TD A

E— N
é
|ﬁ> Calentador
Condensador@&/l) (~ Alimentacion
0.1z RS
630V T

Iman o
Contacto a Relevador

Mantenga la alimentacion del relevador lo mas lejos posible
del controlador de temperatura. Si la longitud del cable A es
menor, se produce la fuerza electromotriz desde una
bobina de un switch magnético y la alimentacion del
relevador puede fluir en la linea de alimentacion de la
unidad, puede causar un mal funcionamiento. Si la longitud
del cable A es menor, por favor conecte un condensador
mylar de 104(630V) a través de la bobina de la
alimentacion del relevador "(W)" para proteger la fuerza
electromotriz.

1 Aplicacion de salida SSR

Terminal de contacto del relevador

SERIES TD  Relevador de estado s6lido(SSR)
b ® ®

Terminal E c
de N A =] Alimentacion

" R

salida de R 8

voltaje R A Carga de

9 O alimentacion

TSSR deberé seleccionarse por la capacidad de carga,
por otro lado, puede ocurrir un corto circuito y causar un
incendio. El calor indirecto deberd de usarse con SSR
para un trabajo eficiente.

TSe debe de usar el disipador de calor con SSR integrado.
A menos que pueda causar 70~80% en degradacion del
rendimiento o puede causar una falla de SSR en el caso
de su uso a largo plazo.

I Aplicacion de la salida de corriente (DC4-20mA)

SERIE TD
SPC1-35
Terminal + +
de Q
. DC4-20mA
salida de —_—0
corriente - -

TEs importante seleccionar la unidad SCR después de
revisar la capacidad de la carga.
TSi se excede la capacidad, se puede causar un incendio.
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Caracteristicas generales de TC/TD

mModo de operacién de salida de alarma[AL- { /AL -2 ]

Modo Opéracion de salida de alarma Descripcion(El valor inicial de AL1/AL2 es KCA.)
Ral_ _ HSin salida de alarma.
OFF va ON orf inf onN WAlarma de desviacion de limite-alto
A A 2 Si ocurre una desviacion mayor que el valor de ajuste
(== i SV100°C PV110°C PV90°C SV100°C entre PV y SV de la temperatura de desviacion, la salida
Alarma de Temperatura(Desviacion de Alarma de temperatura(Desviacion de estara ENCENDIDA. La temperatura de desviacion se
temperatura) : Se ajusta como 10°C. temperatura) : Se ajusta como-10°C. ajusta en AL1/ AL2.(De fabrica en AL1, AL2 : 1250) (©
Controlador de
ON tH! OFF ON  }H! OFF BAlarma por limite de desviacion bajo [SPEEts
e A "y y A Si ocurre una desviacion menor que el valor de ajuste
[t E‘ PVI0C SV100°C SV100°C PV110°C en:re P\E/ '\31/ CSI;/NdI‘DSI II;\ ;erli"lpfteratura dte degw?jmon_, la salida
Alarma de temperatura(Desviacion Alarma de temperatura(Desviacion es. ara AL1/ AL2 .Da fgrgpera urZLle A(;.'_SZVI.aflzosnose
de temperatura) : Se ajusta a 10°C. de temperatura) : Se ajusta como -10°C. ajusta en -(De fabrica en ' . )
—— ISAIarma por Iianite de desviacion alto/bajo | valor d
T ; : i ocurre una desviacion menor o mayor que el valor de
ON Hv OFF VHT ON ajuste entre PV y SV de |la temperatura de desviacion,
q ugn A A la salida estard ENCENDIDA. La temp. de desviacion
ra PV90°C SV100°C PV110°C se ajusta en AL1/AL2.
L . TSe encuentra ENCENDIDA si el valor AL es<0(De
Alarma de temperatura(Desviacion de temperatura) : Se ajusta como10°C. fabrica en AL1, AL2:1250)
. . WAlarma por limite de desviacion alto/bajo (Salida Invertida)
OFF HT ON TH i OFF Si ocurre una desviacion menor o mayor que el valor de
¥ A4 ajuste entre PV y SV de |la temperatura de desviacion,
q g Y A A A la salida estarda APAGADA. La temperatura de desviacion
D R PV90°C SV100°C PV110°C se ajusta en AL1/AL2.
Alarma de temperatura(Desviacién de temperatura) : Se ajusta como 10°C. Eﬁ%ﬁ??ﬂfg%’% APAGADO si el valor AL <0(De fabrica
OFF HT ON off  ipfon MAlarma por limite de valor absoluto alto/bajo
__ 'A 2 2 A Si PV es igual o mayor que el valor absoluto de la alarma
AR5 PV90°C SV100°C SV100°C PV110°C de temperatura, la salida estara ENCENDIDA.
Alarma de temperatura A det ) La temperatura absoluta se ajusta en AL1/AL2.
arma de temperatura A .
(Valor Absoluto) : Se ajusta como 90°C. (valor absolutog : Se ajusta como 110°C, (De fabrica en AL, AL2 : 1200)
ON IH OFF ON ‘1 OFF WAlarma por limite de valor absoluto bajo
. A " " A Si PV es igual o menor que el valor absoluto de la
AARi PV90°C 3V100°C SV100°C PV110°C alarma de temperatura, la salida estarda ENCENDIDA.
Alarma de temperatura(Desviacion Alarma de temperatura(Desviacion La te(npgratura absoluta se ajusta en AL1/AL2.
de temperatura) : Se ajusta como 90°C. de temperatura) : Se ajusta como 110°C.| (De fabrica en AL1, AL2 : -50)
S h F: Estara ENCENDIDA cuando detecte la desconexién del sensor. B Sensor de alarma de rotura
,'_ b F"._ Estara ENCENDIDA cuando detecte una rotura de lazo. BAlarma de rotura de lazo

TAlarma de salida de histéresis[RHY5]
-El modo de operacion de salida de alarma que se encuentra arriba, "H" es la alarma de salida de histéresis la cual muestra los intervalos
de las salidas de alarma on/off. Configurable por el usuario.
-Cuando se ajuste el modo de operacion de alarma (AL-1/AL-2) como [Ral_], [ 5&Rii], [LbR-], no se mostrara el parametro.
«Ajuste de rango KCA, JIC, PT:1~100(De fabrica : 1)

mSeleccion de salida de alarma opcional

Display Modo de alarma Descripcion

F,' Alarma general Cuando PV alcanza la alarma de temperatura (derivacion), la salida Auxiliar sera ENCENDIDA.

Cuando PV alcanza la alarma de temperatura.(derivacion), la salida Auxiliar sera
ENCENDIDA vy retenida.

th Lazo

Cuando PV alcanza la alarma de temperatura (derivacién) por segunda vez, la salida

En espera Auxiliar sera ENCENDIDA.(Ninguna salida estara encendida para la operacion inicial.)
Lazoy en espera Los modos de Lazo y En espera se aplican juntos.

WFuncion

OAuto tuning[RE]
eCuando se ajuste el parametro [ Ak ] a [an], el indicador de eSe pueden cambiar las constantes de tiempo intrinsecas
unidad de temperatura (°C 6 °F) estara parpadeando durante del algoritmo PID, aunque las mismas se hallan
el Auto tuning. Después de completar el auto tuning, el automaticamente a través de la funcién de autosintonizacion.
indicador de la unidad de temperatura regresa a la operacion eSi el método de control se ajusta a [ anaF ], no se muestran
normal y [ At ] automéaticamente el parametro se convierte parametros.
en[an ofF] Auto tuning finaliza cuando el error [ aPEn ] 6 el error [ ErSV
eSe ajusta como [ oFF | para detener el auto tuning. ] (para series TD) ocurre durante la operacion.
TGuarda previamente los valor de ajuste P, I, D. TEn caso del error [oPEn] o del error [ ErSV ] (para series
@Si SV es cambiada durante el modo de auto tuning, este se TD), la operacion de auto tuning no es aplicable.
detiene.
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Caracteristicas generales de TC/TD

OSeleccion del método de control[£-Ad ]

Son seleccionables los controles PID, ON/OFF.

1 En caso del modo ON / OFF(ONOF), se muestra el parametro
de Histéresis(HYS).

1 En caso del modo PID(PID), Banda Prporcional (P), Tiempo
de reinicio () y Rango de tiempo(T) se muestran los parametros.

OHistéresis[ HY5]

Ajuste la salida de control de intérvalo ON / OFF en el modo
de control ON / OFF.
Operacion de calefaccion

) A
Salida ON v OFF
de
Control Histéresis
(HY5)
— — » Temperatura
A SV
Operacion de refrigeracion
Salid *
alida
ON OFF
de \4
Control Histéresis
(HYS)
e — _

A Sy » Temperatura

1 Si la histéresis es demasiado estrecha, puede ocurrir una
perturbacion debido al ruido externo (Oscilacion).

I En caso del modo de control ON / OFF, a pesar de que
PV alcance un estado estable, aun asi pueden ocurrir
perturbaciones. Puede ser debido a la Histéresis(HYS) SV,
Caracteristicas de la respuesta de carga o ubicacion de
sensores. De manera que para reducir al minimo las
perturbaciones se requiere tomar en consideracién algunos
factores en el disefio de control de temperatura; Histéresis
apropiada(HYS), Capacidad de calefaccién, Caracteristicas
termales, respuesta de sensores y ubicacion.

OFunciones de reset manual[ rESE ]

Al seleccionar el modo de control P / PD, existe cierta diferencia
de temperatura, incluso después de que PV alcanza el estado
estable desde que inicia el calentamiento, y el tiempo de
caida es inconstante debido a caracteristicas térmicas de
objetos de control, como capacidad de calor, capacidad de
calentamiento. Esta diferencia de temperatura recibe el nombre
de OFFSET y la funcién del reinicio del manual es ajustar /
OFFSET correcto.
I Como ajustar
*Cuando PV y SV son iguales, el valor de reinicio es de 50.0%.
*Cuando PV_< SV, el valor de reinicio es > 50.0%
*Cuando P\_> SV, el valor de reinicio es < 50.0%
1 Ajuste el reinicio(- € 5£) dependiendo de los resultados del control.

r Decremento de reinicio

Valor /

Desviaciéon normal

de -
ajuste + Desviacion normal
(sV) L Incremento de reinicio
Valor de
Proceso(PV)

TLa funcion del reinicio del manual solo se aplica al modo
de control P/ PID.

OFuncion de Seleccion de la Unidad de Temperatura[Un! E]

1 Es una funcion para seleccionar la unidad de temperatura
en el display

1 El Indicador de la unidad de temperatura estara ENCENDIDO
al convertir la unidad de temperatura.

OFuncion de Refrigeracion / Calefaccion[o-FE ]

Hay dos aplicaciones para el control de temperatura, una es
calefaccion y la otra refrigeracion.

-Calefaccion: Cuando PV es menor que SV, la salida de control
serd ENCENDIDA para suministrar alimentacion a la carga
(calefactor) y viceversa.

-Refrigeracion: Cuando PV es mayor que SV, la salida de control
serd ENCENDIDA para suministrar alimentacion a la carga
(enfriador) y viceversa.

-En caso del control ON / OFF, 6 modo de control P, la salida
de control para la Refrigeracion / Calefaccion es opuesta para
cada uno.

-En el caso del modo PID, las constantes de tiempo PID para
Refrigeracion/  Calefaccion son diferentes una de la otra ya
gue las constantes de tiempo PID  se determinan dependiendo
en cada objeto de control.

ILa Funcion de refrigeracion(FRIO) y la funcion de
calentamiento(CALOR) deberan de ajustarse correctamente
acorde con la aplicacion, ya que si se ajustan de manera
opuesta, pueden causar un incendio.

(Si ajusta la funcién de refrigeracién (FRIO) en el calentador,
aunque la temperatura se este elevando, se mantendréa
ENCENDIDA y puede causar un incendio.)

1 Evite el cambio de funcion de calentamiento a funcién de
refrigeracion o de funcion de refrigeracion a funcion de
calentamiento en la unidad mientras este operando.

1 Es imposible operar ambas funciones a la vez en esta
unidad. Por lo tanto, solo se debe de seleccionar una funcion.

OOperacion de latecla FUNCTION[ d} -¥ ]

Presione las teclas frontales |§| + IZI al mismo tiempo por
3 seg para tener previamente la operacion de ajuste en el
parametro realizado. Usted puede escoger entre el apagado
de la salida de control y apagado de la salida de alarma.
Permite detener la salida de control sin alimentacion en el
modo RUN.[5taP]

OSalida de Control RUN / STOP

Permite al usuario seleccionar el modo RUN / STOP en el
modo RUN.

I Cuando se requiere detener temporalmente la salida de
control (e.g., durante el trabajo de mantenimiento), use el
comando "STOP" para detener la salida de control.(La salida
auxiliar se prevé normalmente como valor de ajuste.)

1En el caso del modo STOP, el parametro [ STOP ]y el
valor PV esta parpadeando a su vez en la parte del display.
I Cuando la alimentacién se encuentra apagada en el modo
"STOP", el modo "STOP" se mantendra después de que se
suministre nuevamente la alimentacion.(De tal manera que
regrese a la operacién de control normal, hace el modo
"STOP" APAGADO usando las teclas frontales.)

Presione la tecla FUNC t t t
(Ajuste t:3)
Modo Run I
ON

RUN 1 STOP 1 RUN

b
[
.

OReinicio de Alarma

Es una funcion para reiniciar o inicializar la salida de alarma
por fuerza mientras la salida de alarma se encuentra
ENCENDIDA. (Solo es aplicable a Lazo y Lazo / Modo
Standby)

Autonics



Caracteristicas generales de TC/TD

OAlarma de ruptura de lazo(LBA)[ LbA._ ]

Cuando la desviacion del control (SV-PV) es menor que la banda de deteccion LBA durante el tiempo de monitoreo LBA, se
considera control de ruptura de lazo y la salida LBA estar&a ENCENDIDA.

1 Auto tuning no es aplicable durante el modo LBA.

I Cuando se aplica el modo de reinicio de alarma, inicializaré el punto de inicio del monitoreo LBA.

TCuando se selecciona el modo de salida de alarma(AL-1,

relacionados(LBaT, LBaS, LBaB).
A

AL-2), o el modo LBA(LBa _), se muestran los parametros

-
'
'
'
T
'
'

El monitoreo LBA '
no aplica en esta seccion

SV

(Tiempo de 1 (o 2 desviacion del b(Banda de PV
monitoreo) ! dentro [del valgreSea i ' detecci6 ! TCondiciones de ajuste:
; deteccion LBA) , ; deteccion) E Temperatura de ajuste = 100°C
p et , ‘E‘ 1 ‘E‘ t > Desviacién de control = [100°C-PV]
el I . ! ! . t=Tiempo de monitoreo LBA(LBA.T)=10 seg
L : E ! t E s=Valor de ajuste de deteccion LBA(LBA.S)
Salida b ! =10°C
LBA | | ——— LBAOFF — LBAON LBAOFF  [LBAON b=Banda de deteccién LBA(LBAB)=5°C
Alimentacién O ® ® ©) ® ®
ENCENDIDA

Inicio de control ~ @: Salida LBA ENCENDIDA. Tan pronto se suministre la alimentacion, la desviacién del control [SV-PV] se incrementa

arriba del ancho de deteccion LBA
(5°C) dentro del tiempo de monitoreo LBA (10seg).

©@~®: Seccién no aplicada del monitoreo LBA - PV esta dentro el valor de ajuste de deteccion LBA (90<PV<100°C)
®~®:Seccion aplicada del monitoreo LBA (Tiempo de monitoreo LBA: 10seg) - PV se encuentra fuera de la deteccion del valor de

ajuste LBA (90°C<PV).

@: Detencion del monitoreo LBA. PV alcanza el rango de deteccién LBA dentro del tiempo de monitoreo LBA(10seg).

@: Salida LBA ENCENDIDA. la desviaciéon de control [SV-PV] decrece sobre la banda de detecciéon LBA (5°C) en la seccion ®~@.
®: Salida LBA APAGADA. el control de desviacion [SV-PV] incrementa sobre la banda de deteccion LBA (5°C)en la secciéon @~O.
®: Salida LBA ENCENDIDA. la desviacion de control [SV-PV] esta dentro de la banda de deteccion LBA (5°C) en la seccién ©~®.

OSensor de alarma de rotura(SBA)[ 5bR:}]

Es una funcién para ENCENDER la salida de alarma cuando
se corta 0 abre lalinea. Es posible revisar la rotura de sensor
usando contactos de relevador para salidas de alarma o la
sefial audible.

1 Ajuste del parametro del modo de alarma(RL- {, AL-2)
"ShA:IM
I15bRA /5bAL seleccionable

I Reinicio de la salida de alarma apagado de la unidad
para APAGAR la salida de alarma.

OCorreccion de entrada[ } n-b]
La correccion de entrada es para corregir la correccién
ocurrida desde el sensor de temperatura como termopares,
RTD etc.
I Si revisa con precision la desviacién de cada sensor de
temperatura, puede medir con exactitud la temperatura.
1 Use este modo después de medir la desviacion ocurrida
exactamente desde el sensor de temperatura.
Porque si la medida del valor de desviacién no es corregida,
la temperatura mostrada puede ser muy alta o muy baja.
I Cuando usted ajuste el valor de revision de entrada,
necesitara grabarlo, porque puede ser util al realizar el
mantenimiento.

OFiltro digital de entrada[ ARwuF ]
Es una funcion para filtrar sefiales de entrada para un display
mas estable de PV, para proveer una salida de control estable.
Si se produce ruido o el valor PV continua cambiando, es
dificil llevar a cabo un control de alta precision ya que PV
tiene un efecto directo en el nivel de salida.

OLimite SV Alto/Bajo[ L-5u /H-5u]

I Ajusta el limite SV alto/bajo, rango limite del uso de
temperatura dentro del rango de temperatura para cada
sensor, el usuario puede ajustar/ cambiar la temperatura de
ajuste(SV) dentro del limite alto SV [H-Su]~Limite bajo SV
[L -Su].(T No se puede ajustar L -5u >H-5u.)

1 Al cambiar las especificaciones de entrada(! n-E), limite alto
SV(H-5u) y limite bajo SV (L -5u) del uso de temperatura sera
inicializado automaticamente como valor max./min. del rango de
la temperatura del sensor.

OError de entrada MV(aPEn)[ Ernu]

I Ajusta la salida de control cuando ocurre una desconexion
de la entrada del sensor permitiendo ajustarlo como ON/OFF
y ajuste de operacion por el usuario.

I Ejecuta la salida de control por las operaciones establecidas
sin tener en cuenta el ON/OFF y las operaciones del control
PID.
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Caracteristicas generales de TC/TD

mUso adecuado OPrecauciones de uso

ODiagnéstico de "error" simple I Por favor use la terminal(M3.5, Max. 7.2mm) cuando conecte

I En caso de que no funcione la carga (Calentador, etc),
por favor revise el funcionamiento de el LED externo ubicado
en el panel frontal de la unidad. Si el LED no funciona, por
favor revise los parametros de todos los modos programados.
Si el LED esta funcionando, por favor revise la salida
(Relevador, Voltaje de salida de SSR) después de separar la
linea de salida de la unidad.

I Cuando se muestra "OPEN" durante la operacion.

Es una advertencia de que el sensor externo se corto.

Por favor apaguelo y revise el estado del sensor.

Si el sensor esté cortado, desconecte la linea del sensor
desde el bloque terminal y +, - al mismo tiempo. Cuando
se encienda, puede revisar la temperatura del cuarto.

Si esta unidad no puede indicar la temperatura del cuarto, es
que se encuentra defectuosa. Por favor remueva esta unidad
del equipo, de servicio o reemplazo.

(Cuando el modo de entrada es termopar, se encuentra
disponible para indicar la temperatura del cuarto.)

1 En caso de que indique "Error" en el display

Este mensaje de error se indica en caso de que estén dafiados
los datos del programa del chip interno por el fuerte ruido
externo.

En este caso, envié la unidad a nuestro centro servicio después
de remover la unidad del sistema.

La proteccion de ruido esta disefiada en esta unidad, pero no
resiste un fuerte ruido de forma continua.

Si fluye un ruido mayor del especificado en esta unidad (Max.
2kV), puede causarle dafios.

la fuente de alimentacion AC.
ILa marca )\ indicada en el diagrama de esta unidad se
refiere a la precaucion de los documentos incluidos.
1 En caso de limpiar la unidad, por favor tome en cuenta las
siguiente precauciones;
®Limpie el polvo con un trapo seco.
@Este seguro de usar alcohol para limpiar la unidad, no
use acido, acido de cromo solvente, etc.
®Este seguro de limpiar la unidad después de apagarla y
enciéndala después de 30 minutos de haberla limpiado.
I Si esta unidad se usa de una manera no especificada por
el fabricante, puede causar dafios a una persona o a la
propiedad.
I Este seguro de que no entren en la unidad metal, polvo o
residuos de cable, ya que puede causar un malfuncionamiento,
dafio en la unidad o causar un incendio.
1 El tiempo de vida para el relevador de la unidad, se indica
en este manual, el ciclo de vida es diferente dependiendo de
la capacidad de carga y las veces del switcheo, por lo tanto
use esta unidad después de revisar la capacidad de carga 'y
las veces del switcheo.
I Conecte correctamente los cables después de revisar la
polaridad de las terminales.
I No use esta unidad en los siguientes lugares.
®Lugares en donde haya polvo, gas corrosivo, aceite y
humedad.
®@Lugares en donde haya mucha humedad y congelacién.
®Lugares en donde haya luz del sol y calor radiante.
@Lugares en donde haya vibracién o choque.
ISi el equipo se ocupa de manera no especificada por el
fabricante la proteccion prevista por el equipo se dafara.
I Por favor instale un switch de alimentacion o un interruptor
automatico de tal manera que se corte la alimentacion.
I Un switch o interruptor automatico conociendo los requerimientos
relevantes de IEC947-1y IEC947-3 deberan de incluirse en
el equipo con el control de temperatura.
1 El switch o interruptor automatico debera de instalarse
cerca de los usuarios.
I Ambiente de instalacion
®Debera de estar en interiores
@Altitud Max. 2000m
®Grados de contaminacion 2
@Categoria de Instalacion 1.
I El SSRP de este controlador son aislados de la alimentacion
interna.
I No conecte la linea de alimentacién a la parte de conexién
del sensor.
Se puede dadar el circuito interno.
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Ajuste Doble

Controlador de Temperatura PID, Doble Ajuste
mCaracteristicas

I Aplicacion de switch digital al Controlador de Temperatura PID
I Realiza un control de temperatura ideal con el nuevo desarrollo de
algoritmo PID y su alta velocidad de muestreo a 100ms
I Salida drive SSR / Salida a relevador y Salida drive SSR /
Salida de corriente seleccionable.
IIncrementa la visibilidad con display mas grande
1 Ahorro en espacio de montaje gracias a su disefio compacto
: Tamafio reducido a un 38% aprox. en comparacion con el modelo
existente (Basado en la profundidad)

Por favor antes de usarlo lea dentro del manual de
operacion "Precaucién para su seguridad”. c us

mlInformacién para seleccionar

()

Controlador de
Temperatura

(7] [o] [4] [tp] = [2] [4] [R]
| Salida de Control R | Salida a Relevador + Salida drive SSR
C | salidade corriente + Salida drive SSR
Alimentacion 4 [100-240VCA 50/60Hz
Salida de alarma

1 | Salida de alarma

Tamafio

|
|
LP | Tipo de ajuste de alarma DIN W96eH96mm |
4 |4 Digitos |
|
|

Tipo de ajuste

D |Ajuste por switch digital

Funcion

|
|
[
|
|
Digito I
1
[
L
[
|

T | Controlador de Temperatura

WEspecificaciones

Series TDALP

Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz

E:;:T?i% dd oe voltaje 90 ~ 110% del rango del voltaje

Consumo de alimentacion 3VA

Método de display 7 Segmentos(Rojo), Otros displays(LED Verde,Amarillo,Rojo)
Tamafio del caracter H22XW11lmm

Tipo de RTD DIN Pt100w(Max. linea de resistencia permisible 5w por cable)
entrada TC K(CA), J(IC)

Precision | RTD £ 5o i

del display To (PV £0.5% 6 +2°C una mayor) rdg +1Digito

Salida Relevador 250VCA 3A la

de SSR 24VCC 3V 20mA

Control | Corriente DC4 - 20mA (Carga de resistencia Max. 600W)

Salida alterna Salida a relevador ALM : 250VCA 1A 1a 1 contacto

Método de control Control ON/OFF y P, PI, PD, PID

Histéresis 1~ 100°C/°F

Banda Proporcional(P) 0.1 ~999.9°C/°F

Tiempo Integral(l) 9999seg.

Tiempo Derivativo(D) 9999seg.

Periodo de control(T) 0.5~ 120.0seg.

Reset manual 0.0 ~ 100.0%

Periodo de muestreo 100ms

Fuerza dieléctrica 2000VCA 50/60Hz por 1min.(Entre la terminal de entrada y la terminal de alimentacion)
Vibracién 0.75mm de amplud a una frecuencia de 5~55Hz en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas
Cid(_) Salida de control Mecanica : Min. 10,000,000 operaciones, Eléctrica : Min. 100,000 operaciones
gg‘:‘;’; Salida de alarma Mecénica : Min. 5,000,000 operaciones, Eléctrica : Min. 100,000 operaciones
Resistencia de aislamiento Min. 100Mw(a 500VCC megas)

Fuerza de ruido Onda cuadrada de ruido generada por simulador de ruido(ancho de pulso 1ms)+2kV fase-R y fase-S
Retencion de memoria Aprox. 10 afios (Cuando se usa semiconductor no volatil tipo memoria)
Temperatura ambiente -10 ~ 50°C(sin congelacion)

Temp. de almacenaje -20 ~ 60°C(sin congelacion)

Humedad ambiente 35 ~ 85%RH

Tipo de aislamiento(*1) =]

Peso de unidad Aprox. 185¢g

Certificacion CE Nis

TC*1)" [E]" La marca indica que el equipo esta protegido por aislamiento doble reforzado.
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Serie TD4LP

AL OUT

mConexiones (m]Montaje de producto
SENSOR A
cH B
S
RTDB -

N 250VCA 1A 1a

+
SSR OUT

24VCC 3V

20mA Max. ~

AD

SALIDA PRINCIPAL SALIDA PRINCIPAL
Relevador Corriente

" 250VCA 3A 1a
CARGA RESISTIVA E

N

N[l el =]E]=]=]]=
R [E] [ [E]E][E R [E][E]

EHH@!

@

E(;JOEZNQECA T Tinserte el producto dentro de un panel, fije el soporte
50/6-0Hz 5VA DC4-20mA con un desarmador como se muestra en la ilustracion.

Carga Max. 600W

mDimensiones

eSoporte

165 645 oCorte del panel

Min. 115

‘?

929

J

—

Min. 115 92708

101.5
Ti

! (Unidad:mm)

Display de Temperatura
Muestra la temperatura actual(PV) en el modo RUN, parametro y valor de ajuste para cada grupo de ajuste en el modo de cambio
de parametros.
Indicador de la unidad de temperatura(°C/°F)
-Muestra la temperatura actual de la unidad.
-La unidad de temperatura(°C 6 °F) del indicador estara parpadeando durante la funcién AT.
(8) Indicador de salida de control/alterna
-OUT : Estard ENCENDIDA ON cuando la salida de control este en ON.
TEn caso de la salida de corriente, estara APAGADA OFF cuando el nivel de salida este bajo 2%, y ENCENDIDA cuando el nivel de
salida este sobre el 3%.
-ALM : lluminara cuando la salida de ALARMA este encendida.
[4Tecla MODE : Se usa al entrar al grupo de ajuste de parametros, regresando al modo RUN, parametros de movimiento y guarda
los valores de ajuste.
Adjuste : Se usa al entrar en el modo ajuste en el modo de cambio, Mover digito / digito arriba / abajo.
Presione las teclas ]+[Alal mismo tiempo para mover el digito u operar la funcion [ SkaP .
6)Switch Digital: Se usa para el ajuste SV o para el ajuste SV de ALARMA.
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Ajuste Doble

wAjustes de Fabrica

IPrimer grupo de ajustes ISegundo grupo de ajustes

. Ajuste de 4 Ajuste de 4 Ajuste de

Parametro Fabrica Parametro Eabrica Parametro Eabrica

AE |Ejecucion de Auto-tuning |  oF F ! - |Tipo de entrada PLA | -Ad |Método de control Pl d

Unidad de Temperatura o Salida d trol
p|Banda o Unl k p L | olk |salidade contro rLY ©
Proporuonal ‘, n- b Correccién de entrada U EU_U ?ontroltador de
£ | Tiempo de control Hul e
} | Tiempo Integral g =R,F |Filro digital 0 cl
. .

d | Tiempo derivativo de entrada AHYS |Histéresis de alarma {

r ESE |Reset manual HE L - Sy | Limite bajo SV -S0 |Ernu |Error de entrada MV oo
HYS |Histéresis 2 H -5y |Limite alto SV 1200 | Lol |Bloqueo ofF

TDe fabrica [ £ ] para la salida de contacto a relevador : 20.0seg./Salida SSR : 2.0seg.

mDiagrama de flujo para el grupo de ajustes

Modo RUN |«
@

o) lPresione MODE | por 2seg. @ lPresione MODE |por 4seg
Primer grupo de ajustes[PRr ] | | Segundo grupo de ajustes |
| Presione|MODE |por 3seg. |Presione MODE | por 3seg.
®

pu
'
r

Ejecucion de Auto-tuning Tipo de entrada

cz
pu
-

Banda Proporcional Unidad de Temperatura

Correccién de entrada

pu
'
o

Tiempo Integral

Tiempo Derivativo Filtro digital de entrada

d =Y
' |23
L€
C|m™m

Reset manual Limite bajo SV

Histéresis Limite bajo SV

Método de control

x
c

r

'
X
oo

ou t Salida de control
®Presione la tecla[MODE] por 2seg en el modo RUN, avanzaal | ...

grupo de ajustes 1. I: Tiempo de control
@Presione la tecla por 4seg en el modo RUN, avanza al

grupo de ajustes 2.
®Se mostrara el primer parametro en el display cuando avance
al grupo de ajustes.

@Presione la tecla|MODE| por 3seg en el grupo de ajustes,
regresa al modo RUN.

Histéresis de alarma

0
x
wc
(K]

Error de entrada MV

™M
D
1
c

Bloqueo

-
D
m

I Si no se presiona alguna tecla por 30seg, regresara automaticamente

al modo RUN vy el valor de ajuste del parametro no cambiara.

I Presione nuevamente la tecla[MODE | un seg después de regresar al modo RUN

presionando la tecla por 3seg, avanza al primer parametro del grupo de ajustes previo.

I Ajuste de parametros

[Grupo de ajustes 2| 3 [Grupo de ajustes 1

« Ajuste el parametro de la manera anterior, considerando la relaciéon de parametros de cada grupo de ajustes.

* Revise el valor de ajuste de parametros después del cambio de parametro del grupo de ajustes 2.

« La parte que se muestra dentro de este cuadro i}, se muestra dependiendo en el ajuste dentro del grupo de
ajustes 2.
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Serie TD4LP

mDiagrama de flujo para el primer grupo de ajustes
T(*1)Presione la tecla[MODE] para salvar los|valores de ajustd en cada modo de

_Presione | IModo RUN
MODE

Ejecucion de Auto-tuning

----------------- :

e ;

o

Reset manual

&EN
—_——

YAl
—_———

Presione| MODE | por 2seg.

adc:

| ’——’ __________________

ajuste y pasa al siguiente ajuste de parametros.

TAuto tuning empieza a funcionar cuando esta ENCENDIDO
y automaticamente se ajusta como APAGADO después
de terminar la operacion.

TEl indicador de la unidad de temperatura estara parpadeando
durante el auto tuning.

Rango de ajuste : 0.1 ~ 999.9°C/°F

Rango de ajuste : 0 ~ 9999seg.
TLa operacion integral estara APAGADA cuando el valor
de ajuste sea "0".

Rango de ajuste : 0 ~ 9999sec.
TLa operacion derivativa estard APAGADA cuando el

valor de ajuste sea "0".

TSe mostrara solo si el parametro del método de control (£ - nd) se ajusta como [P} d].

Rango de ajuste : 0.0 ~ 100.0%
TSe muestra cuando se selecciona el modo de control P/PD.
(No se muestran parametros cuando se seleccionan los modos PID, 6 ON/OFF.)

Rango de ajuste : 1 ~ 100°C/°F
TSe mostrara en el control ON/OFF.

mDiagrama de flujo para el segundo grupo de ajustes

Tipo de entrad Al
v,

——— | n-t

T(*1)Presione la tecla [MODE| para salvar los|valores de ajuste|en cada

modo de ajustes y pasa al siguiente ajuste de parametros.

|

LA <—| Ji L TAjustes del sensor de entrada

Correccién de rgla
ln-b

Filtro digital de ent

D (Tipo de entrada)

TEl indicador de unidad de temperatura estara parpadeando
al seleccionar la unidad.

Rango de ajuste : -999 ~ 999°C/°F

Rango de ajuste : 0.1 ~ 120.0seg.

Rango de ajuste : Dentro del rango de entrada de cada sensor(En el caso de KCA)
TPermite ajustar el rango [ L-SV < H-SV ] -1
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Ajuste doble

Limite alto SV

Rango de ajuste: Dentro del rango de entrada de cada sensor(En caso de KCA)
TPermite ajustar el rango [ H-SV > L-SV ] +1

Pl d|nnnF|

@
{ A A Controlador de
] [T TlLa salida preestablecida Temperatura
rLY<—= S5 CUr|<—| S5 alda .
funcionara como salida
|—f de control.

Rango de ajuste : 0.5 ~ 120.0seg.

TEn el caso de [ L Y] el valor por fabricacion del modo de salida es de
20.0 seg. (2.0seg en el caso del modo [55r ])

TNo se muestran parametros cuando se selecciona la salida de corriente.

|

Histéresis de alarma

AHYG—28
e |

Error de entrada MV

Rango d

Rango d

e ajuste : 1 ~ 999°C/°F

TEI parametro [ RHY5 ] no se mostrara cuando el valor de ajuste se ajuste
como [RAO_/SbAR.T/LBA.. ]

e ajuste : 0.0 ~ 100.0%

T0.0/100.0% se mostrara en el control ON/OFF.

Blogueo

] r
LOL

v A A |
®.Al

m]Sensor y rango de entrada [! n-E ]
I Seleccion apropiada del sensor de entrada por aplicaci

6n del usuario.

Sensor de entrada Display Sensor de entrada °C Rango de entrada°F
K(CA) vrea -50 ~ 1200°C -58 ~ 2192°F
Termopares
J(IC) Ji L -30 ~ 500°C -22 ~ 932°F
DIN
RTD . Pt P}: -100 ~ 400°C -148 ~ 752°F
nominal

IRango de ajuste : [ KCA/JIC / PT ] (De fabricacién : [ KCA])

WFuncion
OAuto tuning[ AE]

I Cuando se ajuste el parametro [ Rt ] como [on], el indicador

de la unidad de temperatura (°C 6 °F) estara parpadeando

durante el Auto tuning. Al completar el auto tuning, el indicador

de la unidad de temperatura regresa a la operacion normal

y [RAE ] automaticamente el pardmetro se convierte en [ on
- CIFF ]

I Se ajusta como [ofF ] para detener el auto tuning.
TGuarda los valores de ajuste previo P, |, D.

1 Si SV se cambia durante el modo auto tuning, este se
detiene.

I Las constantes de tiempo PID calculadas a través de la
funcién auto tuning se pueden cambiar.

ISi el método de control se ajusta como [ onoF ], no se
muestran parametros.

I Auto tuning termina cuando el error [ aPEn ] 0 el error |
ErSV ] (para las serie TD) ocurren durante la operacion.
TEn el caso de los errores [aPEn] o del [ ErSV ] (para la
serie TD), no es aplicable a auto tuning.

OHistéresis[HY5 ]

Ajuste del intervalo de la salida de control ON / OFF en el
modo de control ON / OFF.

. A
Salida ON ¥y OFF
de
Control Histéresis
(HY5)
» Temperatura
ASV

I Si la Histéresis es demasiado estrecha, puede ocurrir una
perturbacion(Oscilacion) debido al ruido externo.

IEn el caso del modo de control ON / OFF, aunque PV
alcance un estado estable aln asi ocurren perturbaciones.
Puede ser a causa de la histéresis(HYS) SV, caracteristicas
de la respuesta de carga o la ubicacion del sensor. De tal
manera que se reduzcan a un minimo las perturbaciones, se
requiere tener en cuenta los siguientes factores de
consideracion en el disefio de temperatura de control; histéresis
propia(HYS), capacidad de calor, caracteristicas térmicas,
respuesta y ubicacion de sensores.

Autonics
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Serie TD4LP

OSalida de control RUN / STOP

Presione las teclas (Ig__|+|Z|) por 3 seg al mismo tiempo para
EJECUTAR o DETENER la salida de control en el modo RUN
por fuerza.

eCuando se requiera detener temporalmente la salida de
control output (e.g., durante el trabajo de mantenimiento),
use el comando "STOP" para detener la salida de control.(La
salida auxiliar se proporciona normalmente como valor de
ajuste.)

eoEn caso del modo STOP, el pardmetro [ STOP ]y el valor
PV esté parpadeando a su vez en la parte del display.
eCuando se corta la alimentacion en el modo "STOP", el
modo "STOP" se mantendra después de que la alimentacion
se suministre nuevamente.(Para volver a la operacion de
control normal, APAGUE el modo "STOP" usando las teclas

frontales.)
) t t t
Presione
la tecla FUNC ' ! '
(t:3 ajuste) ! ! !
Modo Run | E
ON 0

RUN : STOP : RUN
OFuncién de salida de alarma

Cuando PV es mayor o igual que ALARMA SV, la salida de
alarma estara ENCENDIDA y se APAGARA conforme el ajuste
[RHY5 ] cuando PV sea menor que ALARMA SV.
eHistéresis de la salida de ALARMA [ RHYS ]
La figura represeta el ejemplo de la operacién de la salida de
ALARM (ALARMA SV=110°C, Histéresis de la salida de
ALARMA = 20°C). Histéresis de la salida de ALARMA(RHYS)
es para representar el ciclo de salida de alarma ON / OFF.
Permite a los usuarios ajustar la histéresis de la salida de
ALARMA.

.-y

AHYS 20°C
A
: AL OFF AL ON
< A . A >
90°C SV SET 110°C

OFiltro digital de entrada[ AAuF ]

Es una funcién para filtrar sefiales de entrada para un display
PV estable, a fin de proporcionar una salida de control estable.
Si ocurre ruido en las sefiales de entrada o el valor PV sigue
cambiando, se hace dificil realizar un control de alta precision
ya que PV tiene un efecto directo en el nivel de salida.

OLimite Alto/Bajo SV[L-5u/H-5u]

eAjusta el rango del limite alto/bajo SV del uso de temperatura
dentro del rango de temperatura para cada sensor, el usuario
puede ajustar/cambiar la temperatura de ajuste (SV) dentro
de un limite alto SV [H-5u]~limite bajo SV [L-5u].(s L -5u >
H-5u no se puede ajustar.)

@Al cambiar las especificaciones de entrada(t n-E), el limite alto
SV(H-5u) y el limite bajo SV(L -5u) del uso de temperatura se
inicializard como valor méx./min del rango del sensor de temperatura
automaticamente.

OError de entrada MV(ePEn)[ Ernu ]

eAjusta la salida de control cuando ocurre una desconexion
en la entrada del sensor, que permite ajustarlo como ON/OFF
y ajuste de operacién por usuario.

eEjecuta la salida de control por operaciones de ajuste sin
tener en cuenta el control ON/OFF y operaciones de control
PID.

OSeleccion de salida de control[ eUk ]
oEn caso de que la salida a relevador y la salida SSR. En el
caso de la salida de corriente (DC4~20mA) y salida SSR.
eUna funcién para seleccionar la salida de control.

OAjuste de bloqueo[ Lal ]

eEs una funcion para prevenir el cambio de SV vy los
parametros de cada grupo de ajustes.

elLos valores de ajuste de pardmetros aun son posibles de
revisar mientras el modo Lock esta ENCENDIDO.

Display Descripcion
oF F | Blogueo
Lal ! | Grupo de ajuste de bloqueo 2
Lol @ | Grupo de ajuste de bloqueo 1, 2
OError

oEl indicador de error parpadeara (cada seg) en el display
PV cuando ocurre un error durante la operacion de control.

Display Descripcion
E~.5u | Error de ajuste (Cuando SV esta fuera de rango SV)
PE Si el sensor de entrada esta desconectado o

OF LN | el sensor no esta conectado.

HHHH Si la medicién del sensor de entrada es mayor
que el rango de temperatura.

1101 | Silamedicién de la entrada del sensor es

LEEE ] menor que el rango de temperatura.

eOperard de manera normal, si se conecta el sensor de
entrada o regresa al rango normal bajo estado de error aPEn
/HHHH JLLLL.

OConexiones de salida
eAplicacion de la salida a relevador

SERIE TD4LP A
A
o
|? Calentador
Condensador | ....f... . <~ Alimentacion
0.1ms g |
630V T N ?4—|

Magneto o
Contacto a relevador

Mantenga la alimentacion del relevador lo mas lejos posible
del controlador de temperatura. Si la longitud del cable A es
corto, ocurre una fuerza electromotriz a partir de una bobina
de un interruptor magnético y la alimentacion del relevador
puede fluir en la linea de alimentacién de la unidad, puede
causar un mal funcionamiento. Si la longitud del cable A es
menor, por favor conecte un condensador mylar 104(630V)
a través de una bobina del relevador de potencia ()" para
proteger la fuerza electromotriz.

Terminal de contacto a relevador
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Ajuste doble

eAplicacion de la salida SSR
SERIE TDALP Relevador de salida sélida (SSR)
+

Alimentacion de carga

O, Q O
E
Terminal de N =] Alimentacion
salida de §
voltaje R &
O O

#SSR debera de seleccionarse por la capacidad de la ()
carga, ya que de otro modo puede causar un corto circuito Controlador de
y terminar en un incendio. La calefaccion indirecta debera
de usarse con SSR para un trabajo eficiente.
xDebera de usarse el disipador de calor con SSR
integrado. A menos que pudiera causar 70~80% de la
degradacion del rendimiento o puede causar una falla de
SSR en caso de uso a largo plazo.

xAplicacion de la salida de corriente(DC4-20mA)

Temperatura

SERIE TD4LP
Terminal + +
de Alimentacion
salida de [, DC4-20mA de
corriente T - - carga

*Es importante seleccionar la unidad SCR después de
revisar la capacidad de carga.
%Si se excede la capacidad, puede causar un incendio.
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Series TZN/TZ

Controlador auto tunning con doble PID

©Caracteristicas

1 Funcion auto tunning con doble PID:
Control PID con respuesta de alta velocidad para
alcanzar rapido el valor necesario, control PID con
respuesta de baja velocidad para minimizar
sobrecalentamientos
I Display de alta precision:
+0.3%(por valor F-S de cada entrada)
1 Funcién de control autotuning de dos niveles
I Funcion entrada multiple (seleccion de
13 tipos de sensores):
Sensor de temperatura,
Entrada de voltaje y corriente
I Funcion para seleccionar varios tipos de salida
auxiliares, incluye LBA, SBA, 7 tipos de salidas
de alarma, 4 tipos de funciones de alarma,
salida de transmision PV, (4-20mACC), salida
de comunicaciones RS485
I Pantalla con punto decimal para entrada analégica

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"
A en el manual de operacion C us

©Informacion para seleccionar

TZ 4 M| — [1 4 R
R -
Salidade control Salida a relevador
S | Salida SSR
C | Salida de corriente (4-20mACC)
4 | 100-240VCA 50/60Hz
TZ4SP/TZN4S -
4| 1 | Salida evento 1
1 | Salidaevento 1
TZAST -
Salida 2 | Salida evento 1 + evento 2
auxiliar R | Salida evento 1+ transmisién PV (4-20mACC)
1 | Salida evento 1
2 | Salida evento 1 + evento 2
Etc. R | Salida evento 1+ transmisién PV (4-20mACC)
A | Salida evento 1 + evento 2 + transmision PV (4-20mACC)
T | Salida evento 1+ comunicacion RS485
B | Salida evento 1+ evento 2 + comunicacion RS485
TZN4 - —
4| S | DIN W48x H48mm (Terminales de conexion) |
TZ4 SP | DIN W48x H48mm (Tipo conector)
Tamafio ST | DIN W48x H48mm (Terminales de conexion)
M | DIN W72xH72mm
TZAITZNA W | DIN W96xH48mm
H DIN W48xH96mm
L DIN W96xH96mm
Digito | —
{ 4 4 Digitos
Serie TZ | Temperatura PID
(T1) Solo para la serie TZ4SP, TZ4ST, TZ4L, TZN4M TZN | Temperatura PID (nuevo)
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©Especificaciones TEI concepto marcado con ([_]) es una funcién actualizada.
Serie TZASP T74ST TZ4M TZ4W TZ4H TZ4L
TZNA4S TZN4M TZN4W TZN4H TZNA4L
Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz, 24VCA 50/60Hz / 24-48VCC
R itid
ango perml 1do 90~110% de la alimentacion
de voltaje
Consumo Aprox. 5VA |Aprox. 6VA(bajo voltaje F CA:Aprox. 8VA, CC:Aprox. 7W) (©)
Controlador de
Display Display LED de 7 segmentos [valor del proceso (PV): en rojo, valor de ajuste (SV) en verde] Temperatura
TZ4M F
Tzasp = PV:W9.8xH14.2mm TZ4H
- W4.8x H7.8mm SV-W8xH10mm W3.8xH7.6mm ]
Tamario de TZN4S F W4.8xH7.8mm ' W8xH10mm  [TZN4H F PVAWS Bxt14.2mm
caracteres PVAW7 8xHILmm TZN4aM F PVW7 8xHIImm | SV:W8xH10mm
- PV:W8xH13mm -
SV:W5.8xH8mm SV-W5xHOmM SV:W5.8xH8mm
Termopar K(CA), J(IC), R(PR), E(CR), T(CC), S(PR), N(NN), W(TT)
<tolerancia en la resistencia de linea max. 100+ por conductor>
EntradaigTp Pt100W, JIS Pt100W3 conductores, tolerancia en la resistencia de linea max. 5W, por conductor
Analdgica 1-5VCC, 0-10VCC, 4-20mACC
Salida |Relevador 250VCA 3A 1c
de SSR 12VCC+3V 30mA max.
control |Corriente 4-20mACC carga 600¢ Max.
Transmision _ Transmision PV: 4-20mACC carga max. 600
EVENTO 1 250VCA 1A la
salida [EVENTO 2 — 250VCA 1A 1
auxiliar - a
Comgnl RS485 (transmision PV, ajuste SV)
-cacion
Tipo de control Control ON/OFF, P, PI, PD, PIDF, PIDS
Precision de display F.S £ 0.3% o 3°c (superior)
Tipo de ajuste Por medio de botones al frente
Histéresis Ajustable 1~100°C(0.1~100.0°C) en control ON/OFF

Histéresis de

salida de alarma Ajustable ON/OFF 1~100 (0.1~100.0)%

Erac>npc:>arcional P) 0.0~ 100.0%
Tiempo integral (1) 0 ~ 3600 seg.
Tiempo derivativo D) 0 ~ 3600 seg.
Tiempo de control (T 1~120 seg.
Periodo de muestreo| 0.5 seg.
Ajuste LBA 1~ 999 seg.
Ajuste RAMPA Rampa ascendente, rampa descendente a 1~99min.
Rigidez dieléctrica 2000VCA 50/60Hz por 1min.
Vibracion Amplitud de 0.75mm a frecuencia 10 ~ 55Hz en cada direccion X, Y, Z por 2 horas
Vida del |Salida principal Mecanica: min. 10,000,000 veces, Eléctrica : min. 100,000 veces (250VCA 3A carga resistiva)
relevador |salida aux. Mecénica: min. 20,000,000 veces, Eléctrica: min. 300,000 veces (250VCA 1A carga resistiva)
Resist. de aislamiento Min. 100Mea 500VCC megas)
Ruido Onda cuadrada de ruido generada por simulador de ruido (ancho de pulso pus)+2kV
Proteccién de memoria Aprox. 10 afios (cuando se usa una memoria semiconductora no volatil)
;’i]n;ir;enrfletura -10 ~ 50°C(en condicion de no congelamiento)
Temp. de almacenaje -20 ~ 60 °C(en condiciéon de no congelamiento)
Humedad ambiental 35 ~ 85%RH
Certificaciones c E cwus
TZ4SP: TZAW:
Peso de la unidad ?g:\?:-s:l%g Aprox. 136g Aprox. 270g ?g:\?jwz:mg Aprox. 2599 Aprox. 360g
Aprox. 1509 Aprox. 2599

TBajo voltaje solo para la serie TZ4SP, TZ4ST, TZ4L, TZN4M .
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©Conexiones
TRTD (Sensor de temperatura resistivo) : DIN Pt 100« (3-conductores), JIS Pt 100+ 3-conductores)
TT.C(Termopar) : K, J, R, E, T, S, W, N
TPara entrada analdgica use la terminal (T.C.) termopar teniendo cuidado en la polaridad.

I1TZN4S —— ——
- ENTRADA SV2 A 5 SALIDA PRINCIPAL
SALIDAEV1 ~« 10 max. 5VCC, 5 [« Alimentacion -
250VCA 1 250 pA — 6> 100-240VCA SSR Corriente
1A 1 o) 4 50/60Hz 5VA - i
TC RTD 12 - 3 3
‘ 5| 8 S| .[0 .‘@
. s IMC111 7 . SALIDA N N
7 i PRINCIPAL
SENSOR [ — —| © T 250VCA 3A 1c 12VCC#3V 4-20mACC
Al 6 1 » 5l Carga resistiva 30mA max. carga 600 smax.
ITZN4M — —
SALIDAEV1 14 7 H] SALIDA
250VCA 1A } NA | F— — . PRINGIPAL SALIDA PRINCIPAL
SALIDA EV2 ; NA E i’ C . 250VCA3A1c SSR Corriente
250VCA 1A 1 2 5 L| Carga resistiva - -
I | — | 7 7
T.C RTD (A+) +  SALIDAPV .[0 .!@
- 5111 4 4-20mACC ﬂ E
— | + +
B ENTRADA SV2 RS485 (salida de
. 3
10 ) Max.5VCC 3 . transmision) 12VCC #3V 4-20mACC
SENSOR Nivs 250uA 1 30mA max. carga 600* max.
9 2 N
— — AI|mentaC|on
— 1 H <1 100-240VCA 50/60Hz 6VA
o — " 24VCA50/60Hz 8VA
24-48VCC 7TW
1TZ4SP ENTRADA SV2
Max. 5VCC
zsopA
A SALIDA PRINCIPAL
SENS_OR o @ Alimentacién SSR Corriente
L . 100-240VCA i B
TC g 50/60Hz 5VA @ 9
" W @)
= - H
RTD =l A Q O @ @ N @ n
c @ SALIDA 12VCC #3V 4-20mACC
@ PRINCIPAL 30mA
SALIDAEV-L © 250VCA3A1c mA max. carga 600° max.
250VCA @ C:) L carga resistiva
1A1a
1TZ4ST SALIDA PV
4-20mACC(salida transmision)
SALIDA EV-2: 250VCA 1A
ENTRADA SV2 ] —1 . [ <] A SALIDA PRINCIPAL Salida Auxiliar
Max. 5VCC ;; 1 5 ™3 10 Alimentacion ) Salida
2501A (o) E# 100-240VCA SSR Corriente transmision PV
—sH 2 6 11 50/60Hz 5VA
- B' — — - —
T.C E . _ - +
B
* 3 7 12 H
SENSOR grp [F] , < @ SALIDAPRINCIPAL l@ 13] @) 6] Q)
4 8 ™3 |13 |1+ 250VCA3A 1c N 18}
— — —— carga resistiva -
— 9 *j! 14|—% 12VCC#3V | 4-20mACC 4-20mACC
30mA max. carga 600° max. carga 600® max.
SALIDA EV-1
250VCA 1A
1TZ4M
SALIDAEV1 ;, 6 13 -
250VCA 1A o — 1 I—? SALIDA PRINCIPAL SALIDA PRINCIPAL
SALIDAEV2 S 12 250VCA3A 1c SSR Comiont
— — carga resistiva orriente
250VCA 1A }? 4 11 LY
(A+) + SALIDAPV 13 13
3 ENTRADASV2 (10— 2-20MACC -l@
E B —2 Max.5VCC ) RS485 (salida . .
250UA K — transmision)
SENSOR  RTD A 7] LM 8 ®) 12VCC #3V 4-20mACC
— | — | é) 30mA max. carga 600° max.
— Alimentacion
E— l 100-240VCA
50/60Hz 6VA
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1 TZAW/TZNAW SALIDA PV
SALIDA PRINCIPAL 4-20mACC
Salida de i -
250VCA3A 1c ( Alimentacion

transmision) 100-240VCA
RS485 RS485 50/60Hz 6VA

r’\ A+) (B-) SALIDA PRINCIPAL
0—1 I l £ } SSR Corriente
elo | e

+

Carga re5|stlva

©
+ Controlador de
[8]7]6[5]4]3]2] ][l ivocsay | 4zomac Temporsrs
30mA Max. Carga 600 Max.
T tmal 1. u@J
SALIDAEV1 SALIDAEV2 rcl L+ 1sensor
250VCA 250VCA  ENTRADA SV2
1A A Max5vee 250pA
1TZ4H | TZN4H — —
SALIDAEV1 ;,NA 8 17
250VCA1A k _7 16
SALIDAEV2 ¢\, | L' | 1= |
2ovca 14 YA 6 15 .- SALIDA PRINCIPAL
5 -
— —| ) SALIDA PRINCIPAL SSR Corriente
ENTRADA SV2 5 5 14 c 250VCA 3A 1c - -
Z/I;))LSXCC T E LT Carga resistiva ‘o l®
Tc B |[#] rey I HG) + SALIDAPV " m
) 3 12 4-20mACC
. E s | —— | Rs485 (salida de 12VCC #+3V 4-20mACC
" 2 11 transmision) 30mA Max. carga 600 Max.
sencor (i [ 10— A
/] 1 @ Alimentacion
— 9 100-240VCA
— — 50/60Hz 6VA
ITZAL /| TZNA4L — —
SALIDAEV1 8 17
250vca 1A/, NO _7 _1 6
%OL\'/DC/;EXZ\*? No| — E . SALIDA PRNCIPAL
6 "
H SSR Corriente
— — | . } SALIDA PRINCIPAL
ENTRADA SV2 5 14 c 250VCA3A 1c - -
Max.5VCC 250uA £, T E L] carga resistiva ‘o l@
Tc B ? E (A+) *  SALIDAPV T T
- =< | | Rsags 4-20mACC 12VCC 3V | 4-20mACC
+ B (salida de
ji' 2 11 (B - transmision) 30mA Max. carga 600° Max.
SENSOR [3/A
L & @ lAlimentacién
— 9 100-240VCA 50/60Hz 6VA
— L — | 24VCA 50/60Hz 8VA
24-48VCC 7W
©Dimensiones
1TZN4S
I Bracket de montaje 100 ICorte del panel Vin. 55
in.
10 78 12
[t
— 3
—— 45
= T ¥
“]II]]]]]]] —m o Q Min. 62 45 °0¢
= L
[—]
=
(Unidades: mm)
95 1 Corte del panel
- > Min. 91
10 73 L2
) ‘
H'l In] _ = L] T —T 6837
d - = = E T L1
o] s Min. 91 687
= |: 0
L] Ll
] .
L \ (Unidades:mm)
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©Dimensiones
1TZ4SP

1TZ4ST

4

B 107 N
12 80 15
i) i)
= =S 1
— —
I :
| m— ~
9 [——] [——1
= = !
107
12 87 g
T
L
i
m e
< oc
= —

1 Corte del panel

Min. 55

r—b

4579°

¥

r,f

Min. 62

L

I Bracket de montaje

457°

(Unidades: mm)

TAunque el TZ4SP usa la misma placa de identificacion que el TZ4ST, la luz indicadora de la salida de sefial del EV2 no esta habilitada

1TZ4M

113

90

Fis
o

4

Il

Il

I Corte del panel

Min. 74

j

685"

4

68797

(Unidades: mm)

@l [-].]

TZN4H Autonics

113

90

=
o

Il

AR, S

hﬂH

90

1 Corte del panel

Min. 50

=

s

—t 923%°

Min. 112

L

_

(Unidades: mm)

1TZN4AW

TZNAW

Autonics

48

A4

1 Corte del panel

Min. 112

N

r

N
4
od

L

Min. 50

92 0°

(Unidades: mm)
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I TZN4L

I Corte del panel
Min. 98

u 7

92 .08
T o
Min. 106 w08
L <L.J ©

[

108
90

Controlador de

Temperatura

(Unidades: mm)

TEPERATURE CONTROLLER :
Sy Autonits

©Descripcion del panel frontal

1TZN4S 1 TZN4M
TEMPERATURE CONTROLLER TEMPERATURE CONTROLLER
© (I
N g
2 -
sv l' 3 .l' n'j' i)
0 PRI o
®
®

1 TZ4AST/TZ4SP 1TZ4M

)

'

—!
l l
—

(N
L
L

S

© ¥
|-
—t—
l‘-
J
l—-
.

[

&)

(9 : Indica salida EVENT 1
. Indica salida EVENT 2
: Procedimiento de ajuste (botdn)

: Indica el valor del proceso (rojo)
. Indica el valor de ajuste (verde)
: Indica la operaci6n de SV2 : Botones de ajuste

: Indica la operacion Autotuning : Indica operacién de la salida de control
TAunque el TZ4SP usa la misma placa de identificacion que el TZ4ST, la ldmpara indicadora de la salida de sefial EV2 esta habilitada.

TNo existe botén (], % ) en el TZ4H y TZN4H.
TEIl indicador de salida de control (OUT) no esta habilitada cuando se usa como salida de corriente.

: Botén selector de modo
: Boton de operacion de Autotuning

SRR
CRSNCINC)

©Como establecer y cambiar el valor de ajuste (SV)
Presione el boton [«] (<), el digito que

En caso de cambiar el valor de ajuste o
parpadea cambiara paso a paso

en el estado RUN, apriete el boton
(L)

El digito 10 ° parpadea en SV.

1Y

goog

IR

o @
FQDDDEDQDDEDDQDEDDDQ%

4 . . .
Presione el botén cuando el ajuste este

Presione los botones [W] (¥ ),[&l(R)

o completo.
al parpadear el digito, y entonces El parpadeo se detendré, entonces regrese al
cambie el valor de ajuste. modo RUN.

TEI proceso explicado arriba es un ejemplo para el TZ4M. En el caso de la serie TZ. Use el boton dentro de los corchetes para el
cambio de ajuste. En los modelos TZN4S, TZ4SP y TZ4ST no hay boton 2 (9> ). No se usa para cambiar el valor de ajuste.
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©Diagrama de flujo para el grupo 1 de ajustes

Ajuste SV-2

Alarma 1

Alarma de
ruptura del
lazo

Histéresis de la
salida de alarma

Banda
proporcional

Tiempo
integral

Tiempo
derivativo

} ol

- APd

Periodo de
| control

.
Histéresis

Correccion de
entrada

Reset manual

1ascendente

i RAMPA
'descendente

Bloqueo de
botones

!|;|

g _ b
c 3 (g ca (T}

@A

Al presionar el boton [vo] por 3 seg. El modo cambiara al primer diagrama de flujo.

Ajuste el valor SV-2 dentro del rango de entrada para cada sensor.

Ajuste la temperatura de alarma en EV-1 dentro del rango para cada sensor.

Ajuste la temperatura de alarma en EV-2 dentro del rango para cada sensor.

Ajuste el tiempo de monitoreo de la alarma de desconexion del calefactor dentro del
rango 0~999 seg.
Ajuste el intervalo entre ON y OFF para la salida de alarma de 1 a 100°c

(tipo decimal : 0.1 ~ 100.0°c).
Solamente se muestra para la salida de alarma de temperatura.

Ajuste la banda proporcional entre 0.0 ~ 100.0%.
Si el valor de ajuste de P es 0.0, entonces el modo de control sera ON/OFF.

Ajuste el tiempo integral entre 0 ~ 3600 seg.
Si ajusta el valor | como 0 seg. la funcién estara deshabilitada,
no se mostrara cuando P sea 0.0. (control ON/OFF)

Ajuste el tiempo de entre 0 ~ 3600 seg.
Si ajusta el valor de D como 0 seg. la funcion estara deshabilitada,
no se mostrara cuando P sea 0.0. (control ON/OFF)

Ajuste el periodo de control de entre 1 ~ 120 seg.
En caso de usar la salida SSR, el valor debera ser pequefio. (Ejem: 2 seg.)

Cuando use la funcién de control ON/OFF, ajuste la
histéresis de entre 1 a 100°c (tipo decimal: 0.1 ~ 100.0°c)

Corrija errores en el sensor de entrada de entre -49 ~ +50°c
(Tipo decimal: -50.0 ~ 50.0°c)

Ajuste el valor de reajuste manual de entre 0.0 ~ 100.0%
Solo es para el control P, no para el PID

Ajuste el tiempo ascendente de rampa de entre 1 ~ 99 min.

Ajuste el tiempo de rampa descendente de entre 1 ~ 99 min.
Se mostrara cuando seleccione la funcién Ramp en el grupo de ajuste 2.

Cancelar la funcién bloquear (LocK) con OFF
Esta funcion es para bloquear el valor de ajuste.
(Estara disponible el botén AT)

Seleccione ON1, para cambio del valor de ajuste en el grupo 1, el botén AT en el
panel frontal estara deshabilitado.

T El parametro a cambiar empezara a parpadear presionando el boton E| (), desplazandose presionado los botones |E| (), E|( »),
ahora ajuste el valor con los botones |Z| R), |z| (). Después de presionar el boton los datos se guardarén y se mostrara el siguiente parametro.
TRegresa al estado RUN al presionar el boton por 3seg. después de ajustar los cambios en cualquier modo.
T Si no presiona ninglin botdn por 60 seg. regresara automaticamente al modo RUN
TLosmodosAL {,AL2,LbA, 1, d,E,HYS, rESE, ~APU, - APd pueden no visualiizarse dependiendo de los ajustes de los grupos 1y 2 y pasara al siguiente modo.

©A|justes de fabrica (grupo 1 de ajuste)

Modo Valor de ajuste Modo Valor de ajuste Modo |Valor de ajuste| Modo Valor de ajuste
5U-¢2 0 RHYS c £ 20 rAPY H
AL 10 P 30 HYS c rAPd I
AL 0 ! 0 'n-b 0 Lol off
LbR 500 d 0 rESE 0.0
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©Diagrama de flujo para el grupo 2 de ajustes

Si presiona los botonesy por 3 seg. al mismo tiempo en el estado RUN, pasara al grupo 2 de ajustes.

Modo Modo Escala Escala
sensor (Nota) Modo Auto- Modo de calentaminetoy Modo (limite (limite- Pgnto
temper. Evento 1 Evento 2 alarma  tunning  control PID  enfriamiento  unidad superior) inferior) decimal («)
I a-ESEU- ISIEU-25|AL -E[5] REEIS|PI dE[Slo-FESUAL E[SH-SCSIL-SC5] dot ) iador de
Temperatura
[~ WA [ =] L L1 ") Cun i (=X ) [ [N Juy Tiuy %]
[ELAH| [ LbA| [ LbA] [AL-A] [tun | [P! S| [HEAE| (O | [41380] [-100] [ O
tEVE tEVE tEVE tEVE tEVE tEVE tEVE tEVE tEVE
[¢CAL] [ SbA] [ 5bA] [AL-b] [Eund] [P!dF] [fool] [OF ]
tEIVE tEIVE tEIVE tEIVE tEv@E
W iCH [AL-8] [RL-D] [AL-] 000
tEIVE tEIVE tEIVE tEIVE tEVEA
[WiCL [AL- 1 [AL- 1] [AL-d] 0058
tEIVE  tEE  tEE («2) («2)
<<
- Pr] [AL-2] [AL-2 —
t& A tEIE tEIE Ajustar Ajuste Salida de Salida de
|E£rﬁ| |Hl’. _§| |Hl’. _§| Sl\élgggr Vodo direcciog:miento velodc;dad Funcion trargl?nn:iitzién trargl?nn:ilseién
tEIVE tE1VE tE1VE temper. blogueo comunicaciones comunicacion rampa  inferior) superior)
ECrL] [AL-Y] (AL -] [t n-EF{ Lol [PRdr 5F[BPS P RAPEIFS-TIFF5-H]
ol - -« -« — «— «— - - - le———
fElE  169E 1646 L LOL FHor £en £
[LLCH| [RL-5] (AL -5
CLL. [N L
T [ on] [ 81 [8600] [ oFF] [-100] {380
LCCL] [AL-G] [AL-§] TELE TE4E  18IE
=l 4800 on
5 ‘Or tEVE
tE14E 2400
1 ; — -
;' ' Bt ,'_- Sensor de entrada : seleccione uno de los 19 tipos Cf DIE gﬁ:sggf;:;?g?g:_mon Cle LTI C LS
: E U/ - 1| Evento 1: seleccione uno de los 9 tipos Ajustar el valor superior de la escala cuando
EU _ Evento 2 : seleccione uno de l0s 9 tipos FS - H se use la salida de retransmisién (20mA).
AL - k| salida de alarma : seleccione de 4 tipos £c -1 Ajustar el valor inferior de la escala cuando
tE 9 . : 1”3 T L | se use la salida de retransmision (4mA)
[} Auto-tunning : seleccione tunl o tun2
dPEH

>

D PID: seleccione PIDF o PIDS r RBP Activar o desactivar la funciéon rampa.

®

Seleccion. de funcién de calentamiento o enfriamiento b PS Ajuste de la velocidad de comunicacion.

Unidad de temperatura: °C o °F HD’ r 5 Ajuste del direccionamiento de comunicacion

Establecer el valor superior de la escala
(incluyendo salida analégica)
Establecer el valor inferior de la escala
(incluyendo salida analégica)

—»u-
K70
-
pl|i==
=0
3|
[N AW Tl Bl B e W o W

u
FEIE -
ey [H

| Los datos no podran cambiarse cuando esta funcion
L | este activada .

-~
o

R o e G o Ll e YT

i

TEI parametro a cambiar comenzara a parpadear presionando el botén [4] («) y seleccionando el modo usando los botones IZI (R), |i| (¥).
Después, si presiona el botén , se guardaran los datos y se visualizara el siguiente modo.

TRegresara al estado RUN en caso de presionar el boton por 3 seg. después de hacer los cambios en todos los modos.

TSi no se presiona ninguin botén por 60 seg. en ningiin modo, regresara al modo RUN automaticamente.

TLos modos AL 1, AL 2, LbA, |, d, t, HyS, rEST, rAPU, rAPd pueden no visualizarse dependiendo de los ajustes en los grupos 1y 2
y entonces pasaran al siguiente modo.

TSe visualizara "(<<1)" solamente cuando el interruptor de entrada sensor/voltaje/corriente este en voltaje o corriente.

TSe visualizara "(<<2)" solamente en el modelo con salida de transmisién con limites superior/inferior.

©Ajuste de fabrica(grupo 2 de ajustes)

Modo Valor de ajuste Modo Valor de ajuste| Modo Valor de ajuste Modo  |Valor de ajuste|
im-t | PLRH |RAL-E | AL-R |PIdE| PIdS | H-5C ] 1300
EU':’ F“.' ! Htt Eun i D‘Ft HEH}: L'SE '1'33
EU-2 | AL-2 | rARP of F (Unlt of Lol off
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©Rango de entrada para el sensor

Sensor de entrada Valor mostrado Rango seleccionable de Rango seleccionable de
temperatura (°C) temperatura (°F)
K(CA) H ¢LAH -100~1300°C -148~2372°F
K(CA) L vLAaL -100.0~999.9°C Este modo no se usa en °F
J(C) H JICH 0~800°C 32~1472°F
J(IC) L JICL 0.0~800.0°C Este modo no se usa en °F
R(PR) r Pr 0~1700°C 32~3092°F
E(CR) H ECrFH 0~800°C 32~1472°F
Termopar
E(CR) L ECrAL 0.0~800.0°C Este modo no se usa en °F
T(CC) H ELCCH -200~400°C -328~752°F
T(CC) L eLCL -199.9~400.0°C Este modo no se usa en °F
S(PR) S Pr 0~1700°C 32~3092°F
N(NN) N nan 0~1300°C 32~2372°F
W(TT) U EE 0~2300°C 32~4172°F
Norma JPt H JPEH 0~500°C 32~932°F
IS JPt L JPEL -199.9~199.9°C -199.9~391.8°F
RTD
Norma DPt H dPtH 0~-500°C 32~932°F
DIN DPt L dPEL -199.9~199.9°C -199.9~391.8°F
0-10VCC A--1 -1999~9999°C -1999~9999°F
Entrada 1-5VCC R--2 -1999~9999°C -1999~9999°F
analdgica
4-20mACC A--3 -1999~9999°C -1999~9999°F

©lnterruptor selector para entradas sensor/voltaje/corriente

S/W1:1 11

mA V

A)Para entrada de termopar <K(CA), J(IC), R(PR), E(CR), T(CC), S(PR), N(NN), W(TT)>
Para entrada RTD <DPtL, DPtH, JPtL, JPtH >

S/IwW2:v

B)Para entrada de voltaje <1-5VCC, 0-10VCC>

o m

I

mAV

S/W1:2 2 2 S/IW2:vV
C)Para entrada de corriente <4-20mACC>
or | W
SIW1:2 2 2 mA V SIW2:mA

TEspecificacion de fabrica del interruptor selector de entrada sensor/voltage/corriente: entrada para sensor de temperatura.
TSeleccione B) o C) de acuerdo a la especificacion de entrada para cuando sea voltaje o corriente.
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©Funcién salida de alarma

La unidad tiene una salida para control y una salida auxiliar (alarma). La salida auxiliar es opcional. (Esta salida de
alarma es un contacto de relevador (1a) y opera sin importar la salida de control.) La salida de alarma funciona cuando
la temperatura del dispositivo es mas alta 0 mas baja del punto de ajuste.

1 El modo del alarma puede seleccionarse entre 7 tipos en EV-1(EV-2) en el grupo 2 de ajustes.

1 Al operar separadamente EV-1y EV-2, ambas EV-1 y EV-2 no se pueden usar como una segunda alarma superior

o inferior. (©)
I Cuando seleccione la funcion LbA o SbA en EV-1(EV-2) de EV-1, la alarma no podra funcionar. ?ﬁ;gﬂfﬂ:rde

I Verifique abajo "tabla de operacion de salida de alarma" y "opciones para la salida de alarma" para informacion
detallada de operacién y opciones de operacion.

©Tabla de operacidon de salida de alarma

R,’_ -B —— Sin salida de alarma.
-- ¢ Alarma de desviacién de limite superior
OFF 'b ON Si la desviacion entre PV y SV se encuentra mas
H' _ S?/ P?/ arriba que el valor de ajuste de la desviacion de
L 100°C 110°C temperatura, la salida estarda en ON. La desviacion
) o de temperatura se selecciona en el grupo 1 de ajustes
TAjuste 10°C en AL 1(AL 2) desviacién de temperatura AL-10AL-2 .
- ¢ Alarma de desviacion de limite inferior
ON b, OFF Si la desviacién entre PV y SV se encuentra mas
9, _e P?/ S?/ abajo que el valor (_je ajuste de la desviacién_ de_
L 90°C 100°C temperatura, la salida estard en ON. La desviacion
) o de temperatura se selecciona en el grupo 1 de
TAjuste 10°C en AL 1(AL 2) desviacion de temperatura ajustes AL-1 0 AL-2 .
-- I e— ¢ Alarma de desviacién de limite superior /inferior
ON |b : OFF ' b| ON Si la desviacion entre PV y SV se encuentra mas
H, - 3 PV S?/ p?/ arriba o mas abajo que el valor de ajuste de la
L 90°C 100°C 110°C desviacion de temperatura, la salida estara en ON.

La desviacién de temperatura se selecciona
en el grupo 1 de ajustes AL-1 0 AL-2 .

‘- - ¢Alarma de desviacion inversa de limite superior /inferior
OFF b ON b: OFF P
A A A

TAjuste 10°C en AL 1(AL 2) desviacion de temperatura

Si la desviacion entre PV y SV se sucede mas arriba

H, 0 mas abajo que el valor de ajuste de la desviacion
- L‘ PV SV PV ) . o
L 90°C  100°C 110°C de temperatura, la salida estara en OFF. La desviacion
de temperatura se selecciona en el grupo 1 de
TAjuste 10°C en AL 1(AL 2) desviacion de temperatura ajustes AL-1 0 AL-2 .
OEE : b ON ¢ Alarma dg valor absoluto de limite superior
= —L S| PV es igual o mayor que el valor del ajuste de la
] .
H‘_ - 5 5)Y PV alarma de temperatura la salida sera ON.
100°C 110°C La alarma de temperatura se establece en el grupo 1
TAjuste 110°C en AL 1(AL 2) alarma de temperatura de ajustes AL-1 0 AL-2
ON 'b': OFF ¢ Alarma de valor absoluto de limite inferior. SI PV
X . ~ es igual o menor que el valor del ajuste de la alarma
Hl _5 PV SV de temperatura la salida sera ON. La alarma de
L 90°C 100°C temperatura se establece en el grupo 1 de ajustes
TAjuste 90°C en AL 1(AL 2) alarma de temperatura AL-10AL-2.

T"b" es el intervalo entre ON y OFF, el rango de ajuste es 1 ~ 100°C(0.1 ~ 100.0°C) y se puede ajustar en "AHY5", grupo 1
de ajustes.

©Ajuste de alarma [AL-t]

Simbolo Nombre de operacién Funcion
FH_ - ,C,' Alarma general Salida de alarma general sin opciones.
o - . Cuando la salida de alarma se enciende una vez, la salida permanecera
AL-b Funcién de enclavamiento encendida de manera continua.
L . No hay salida en la primera operacion.
AL-r Funcién de secuencia de espera y ap P -
(cuando alcanza por primera vez el valor sefialado)
H, Funcién de enclavamiento y ) ) . )
L -d ; Opera con funciones de enclavamiento y secuencia de espera juntas.
secuencia de espera
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©Funcion
©Funcién de operacién auto tuning

©

La funcion auto tuning PID mide automaticamente las
caracteristicas térmicas de respuesta del sistema de control,
y ejecuta estos valores de manera rapida con estabilidad
después de calcular la constante de tiempo PID necesaria
para el control 6ptimo de temperatura.
1 Ejecute la funcidn auto tuning al comienzo después de
conectar el controlador y el sensor.
I La ejecucion del auto tuning comienza cuando presiona
el botén AT por 3 seg. 0 mas.
I Cuando la funcién auto tuning ha comenzado,
el indicador AT parpadeara, cuando el indicador se apague,
la operacion se detendra.
I Cuando la funcién auto tuning se ejecuta, se puede
detener presionando el boton AT por 5seg. 0 mas.
I Cuando la alimentacion se apaga o se aplica
la sefial de paro mientras se ejecuta la funcién auto tuning,
la constante de tiempo PID no se borrara ya que la
memoriza antes de quedar sin alimentacion.
I La constante de tiempo PID seleccionada por la funcién
auto tuning puede cambiarse en el grupo 1 de ajustes.
IPosee dos modos de auto tuning.
La operacidon del auto tuning se ejecuta con el valor
de ajuste (SV) en el modo Tunl el cual es el
establecido de fabrica. La operacion del auto tuning
se ejecuta al 70% del valor de ajuste (SV). El cambio
de modo esta disponible en el grupo 2 de ajustes.

(modo tun 1)

. _ Tiempo auto tuning
SV
» Tiempo (t)
(modo tun 2)
. Tiempo auto tuning
SV /
/I/ 70% de SV
: > Tiempo (t)

1 Ejecute de nuevo periédicamente la funcion auto tuning,
Debido a que las caracteristicas térmicas del proceso
controlado pueden cambiar al usar de manera continua
por un periodo largo el controlador.

Funcién de salida auxiliar (Event)

La salida auxiliar se puede usar tanto como salida de control

principal y como una funcién auxiliar. La unidad tiene una

salida auxiliar.

I La salida auxiliar es una salida a contacto de rele "1a".

I Puede seleccionar entre 7 modos de alarma u operacion
LBA, para detectar cuando la linea del calefactor se
interrumpe. La funcion SBA opera cuando la linea del
sensor se interrumpe.

I La salida auxiliar puede enclavarse o se puede enclavar
en posicién ON o automaticamente reajustarse dependiendo

de la seleccion de modo de alarma.

I Cuando la linea del calefactor o del sensor se interrumpe,
ya sea la salida SBA o la LBA se encienden. Esta activacion
de la salida debera reiniciarse apagando la unidad.

©Funcién de alarma de interrupcién de sensor (SBA)

La funcién provoca que la salida auxiliar se encienda

cuando la linea del sensor se interrumpe o abre.

Se puede verificar facilmente si la linea del sensor se ha

interrumpido, usando un zumbador conectado al contacto

del relevador.

1 Escoja SBA en el modo Eventol o Evento 2 en el grupo
2 de ajustes.

©OFuncién de alarma de interrupcién de lazo (LBA)

La funcion LBA es para diagnosticar una temperatura
anormal del sistema de control Si la temperatura del
sistema de control no cambia en £ 2°C durante el tiempo
de ajuste del LBA, la salida del LBA se encendera.
Ej.) Cuando el valor de ajuste (SV) sea 300°C, valor de
proceso (PV) sea 50°C, la unidad controla al 100%.
Si en este tiempo no hay cambio de temperatura
del sistema, se reconoce que el calefactor se ha
cortado y entonces se activara la salida LBA.
ILa salida LBA se puede seleccionar en EV1
del grupo 2 de ajustes.
1Si la salida LBA no se selecciona en la salida del
evento, no se visualizara en el grupo 1 de ajustes.
1 El rango se ajuste de la salida LBA esta
entre 1y 999seg.
1 Si la respuesta térmica del sistema de control
es lenta el valor del LBA debera fijarse
a un valor mas alto.
I La salida LBA opera cuando el valor del
controlador se encuentra entre 0 % y 100%.
1 En caso de que la salida LBA este activada verifique
lo siguiente:
=Corto circuito o interrupcion del sensor
de temperatura.
. Condiciones anormales de operacion del
equipo (bobina, contactor etc.)
f Condiciones anormales de carga
(calefactor,enfriador)
,-Conexiones equivocadas o alambres dafiados.
IUna ves que el SBA se activa debido al
sensor dafiado, no se restablecera aunque el
sensor este conectado. En este caso apague
y encienda la alimentacion.

OMensajes de errores

Si se sucediera un error mientras opera el controlador se
visualizara como se describe a continuacion:
I"LLLL" parpadea cuando la temperatura de entrada
medida esta por abajo del rango de entrada
del sensor.
1"HHHH" parpadea cuando la temperatura de entrada
medida este por arriba del rango de entrada
del sensor.
1"oPEN" parpadea cuando el sensor de entrada
no este conectado o el cable este abierto.
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©Control ON/OFF

Al control ON/OFF se le llama de dos posiciones debido I Existe una opcion de respuesta de alta velocidad y

a que la salida enciende cuando PV cae por abajo de SV, otra de respuesta de baja velocidad ambas dentro de la
y se apaga cuando PV es mayor que SV. Este método unidad. De esta manera puede seleccionar la funcién
de cgptrol no,solo es para control de temperatqra sino de acuerdo a la aplicacion.

también un método basico de control de secuencia

ISi coloca el valor P como "28" en el grupo 1 I1Puede selecciohar la funcion de control doble PID en
de ajustes se activara el control ON/OFF el grupo 2 de ajustes. )
1 Existe una diferencia de programacion de Se selecciona en el display P! df o P! d5en Pi dt. oo ©
temperatura entre el ON y el OFF del control, 17! dF(respuesta a alta velocidad)
si la diferencia es muy pequefia puede provocar Este modo se aplica a maquinas o sistemas los cuales

un estado de inestabilidad.
La diferencia de temperatura se puede fijar en la
posicion HyS del grupo 1 de ajustes.

requieren respuesta de alta velocidad.
Ejem) Maquinas a las cuales se deba aplicar inicialmente

El rango de ajuste esta entre 1 a 100 o calor antes de que operen.
(0.1 a 100.0). TMaquinas de inyeccion, hornos eléctricos etc.
1 El modo HyS se visualiza cuando el valor P (Fig. 1)

es "0.0", de otra manera no se visualizara

y saltara al siguiente si el valor de P no es "0.0".
1 El control ON/OFF no debera aplicarse cuando
el equipo (compresor de enfriamiento) a controlar
pueda dafiarse por el constante encendido

y apagado (ON y OFF).

SV

Tt : Tiempo de alcance
S : Overshoot

SV : Valor de ajuste

PV : Valor de proceso

. "
1 Aln si el control ON/OFF se encuentra en PIDF
un estatus estable puede producirse la inestabilidad \ . .
por el valor de ajuste de HyS, la capacidad 1P1 d5(respuesta a baja V?'F)C'_dad) ]
del calefactor, o las caracteristicas de respuesta Este PID se usa para minimizar el sobrecalentamiento,
del equipo a controlar o la posicion de instalacion aun si la respuesta es lenta.
del sensor. Considere lo anterior para minimizar Para controlar la temperatura del aceite, en una maquina
la inestabilidad cuando disefie el sistema. de electroplastia, en donde puede haber un incendio
©OFuncioén de reajuste manual por un sobrecalentamiento, debera usar P! d5.
El control proporcional tiene una desviacion ya que el (Fig. 2)
tiempo de ascenso no es el mismo que el tiempo de Y
descenso, aun si la unidad opera normalmente. La funcion _
de reajuste manual se usa solo en el modo de control *t : Tiempo de alcance
proporcional. SV : Valor de ajuste
I Si establece la funcién r£5t en el grupo 1 de ajustes, PV : Valor de proceso
el reajuste manual comenzara a operar.
ICuando PV y SV son iguales, el valor Reset PIDS
es 50.0% y cuando el control es estable, - : . ,
si la temperatura es menor que SV, TAjuste.predetermlnado de fabrica es Pi df.
el valor rE5t debera ser mayor, de otro modo Seleccione el modo de acuerdo al sistema de control.

el valor de reajuste debera ser mas pequefio. OFuncién de comunicacion RS485
1 Use método de ajuste r£5t de acuerdo a

los resultados del control. Se usa co.n el proposito de transmltlr. el PV a un equipo
externo, ajustando el SV con un equipo externo.

E;Sgéggsivalor I Se puede seleccionar los bps y direccionamiento
Vqlor de : Desviacion normal en el sggundo grupp de ajustes. o
ajuste M| y —— I Seleccion de velocidad de comunicacién: 2400, 4800,
(SV) v Desviacion normal QGOObpS
T_ Incrementar el valor (bit de inicio, bit de paro, no paridad)
Valor del de Reajuste 1 Ajuste de direccion: 1 ~ 99
proceso(PV) 1Si el equipo externo es una PC se usara un convertidor
(SCM-38I) que se vende por separado.

) OFuncién de ajuste de punto decimal (Dot)
OFuncion de control doble PID El punto decimal se muestra como "dot" en el segundo
Cuando se controla temperatura, existen dos tipos de grupo de ajustes, solo cuando la entrada es analégica
caracteristicas de control disponibles como se ve a (0-10VCC, 1-5VCC, 4-20mACC)
continuacion.
Una es para cuando se necesita minimizar el tiempo en
el cual PV alcanza a SV como en la Fig. 1). La otra es
cuando necesita minimizar el sobrecalentamiento aun si
el tiempo de alcance (de PV a SV) es lento (Fig. 2).
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©Funcién de enfriamiento/calentamiento

Por lo general hay dos formas de controlar la temperatura,

una es calentar (calentamiento) cuando PV esta bajando

se activa el calefactor. La otra es enfriar (enfriamiento)
cuando PV esta aumentando se activa el enfriador.

Estas dos funciones operan de manera opuesta cuando

es el control ON/OFF o control proporcional.

Pero en este caso la constante de tiempo PID sera diferente

debido a que se seleccionara de acuerdo al sistema de

control cuando se usa el control PID.

I La funcion enfriamiento y la funcién calentamiento pueden
fijarse en el grupo 2 de ajustes.

I La funcion enfriamiento y la funcién calentamiento deberan
programarse de manera correcta de acuerdo a la
aplicacion, si se ajustan al contrario puede haber un
incendio.

(Si programa la funcién enfriamiento con el calefactor,
aun si la temperatura aumenta el sistema se mantendra
encendido y puede causar un incendio.

1 Evite cambiar esta funcién mientras la unidad este operando.

1 Es imposible operar ambas funciones al mismo tiempo
en la unidad. Por eso solo una funciéon se puede
seleccionar.

I1El ajuste predeterminado de fabrica es la funcidn
calentamiento.

OFuncién SV-2

Si usa la funcion SV-2, cambiara la temperatura del sistema
de control a un segundo valor de ajuste a través de una
sefial externa de un contacto de relevador. Puede cambiar
el valor de ajuste secuencialmente con el relevador sin la
operacion de los botones.

Sv2

SV

Sefal de :
control SV-2 |

>,
Tiempo de

operacion del
contacto SV-2

1 Puede programar SV-2 al tiempo requerido y en un
area en particular, como se ve en la gréfica arriba.
1 El SV-2 esta en el grupo 1 de ajustes.
1 Aplicacion :

El sistema de control, el cual debe mantener una
temperatura constante como en el caso de un horno.

Si se abre la puerta la temperatura bajara. En este caso,
si programa un segundo valor mas alto que el valor de
ajuste, la temperatura aumentara rapido. De esta manera
después de instalar un micro-switch para detectar la
apertura/cierre de la puerta y hacer la conexién con

el segundo valor de ajuste SV-2(que debera ser mayor
que SV) asi se controla de manera eficiente la temperatura.

©Funcién rampa (Ramp)

La funcién rampa es para retrasar el tiempo de ascenso
o tiempo de descenso de la temperatura. Si se cambia el
valor de ajuste en un estado estable de control, se forzara
el aumento o disminucién de la temperatura del sistema
de control durante el tiempo ajustado en el grupo 1 de
ajustes, rAPU, rAPd.

Si rAmp no esta activada en el grupo 2 de ajustes

2,rAPu, rAPd es no se visualizara en el grupo 1 de

ajustes.

I Programe rAmP activada en el grupo 2 de ajuste para
usar la funciéon rampa.

I Programe el tiempo de ascenso y de descenso en el
modo rAPY y en el modo ~APd grupo 1 de ajustes.

I La funcion rampa operara cuando cambie el valor de
ajuste en el estado estable de control o cuando vuelva
a alimentar después de un corte de energia.

1 El rango de ajuste del tiempo de ascenso y descenso
esta entre 1~99 minutos.

TFuncion rAPU (retraso del tiempo de ascenso)

Temperatura de control
cuando no se usa
la funcjon rapa

Cambio
del SV

SV inicial ¥

Temperatura de
control cuando se
u

.
'
i
|
i
'
'
i
'
'
i
'
'
i
|

‘ sa la funcion ;
Lotu rampa gy
A >
JTiempo de ! ; Tiempo de
ajuste rAPU: 1 ajuste rAPU

Provoca el retraso del ascenso de temperatura, cuando

cambia el valor de ajuste en el estado estable de

control, o retrasa el ascenso inicial de temperatura

como se ve en la ilustracion arriba.

Nota)el tiempo rAPY no podra ser mas corto que el
tiempo de ascenso (tu) de temperatura cuando la
funcién rampa no se usa.

TFuncion rAPd (retardo en el tiempo de descenso)

Temperatura de Temperatura de control
control cuando no cuando se usa la funcion

se usa la funcién rampa

SV inicial ‘
Cambio |

del SV ! !

L |

- > |

f Tiempo de :

. ajuste rAPd |

-~

Controla la temperatura descendente como se ve

arriba.

Nota) el tiempo rAPd no podra ser mas corto que el
tiempo de descenso (td) de temperatura cuando
no se usa la funcién rampa.
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©Funcién de correccién de entrada (In-b)
La correccion de entrada es para modificar la desviacion

que sucede en el sensor de temperatura tal como
termopares, RTD, sensores analdgicos. Si se verifica la
desviacion de cada sensor de temperatura de manera
precisa, podra medir exactamente la temperatura.
ILa correccion de la entrada se puede programar
en el modo " n-&"en el grupo 1 de ajustes.
I Use este modo después de medir exactamente
la desviacion del sensor de temperatura. Si la
desviacion medida no se corrige, la temperatura
mostrada puede ser muy alta 0 muy baja. El ajuste
del rango de revision de entrada es 49 ~+50°C
(-50.0 ~ +50.0°C)
I Cuando programa el valor de correccion de entrada,
quiza necesite anotarlo, ya que puede ser util
cuando se haga el mantenimiento.
OkEntrada analégica (modos A-1, A-2, A-3)
1 En caso de medir o controlar humedad, presion,
flujo etc, se emplea un convertidor adecuado, el cual
transforma el valor medido a 20mACC o 1-5VCC o
0-10VCC.

Equioo Salida‘
quip analdgica
a —| Convertidor
controlar 1-5vCC
< 0-10vVCC
4-20mACC

I Para usar la salida analdgica del convertidor como
entrada de control, seleccione el sensor de entrada, y
que el interruptor interno del convertidor
voltaje/corriente en el controlador estén en la misma
condicion con la salida analégica
(Esto debera hacerse sin alimentacion eléctrica)

I La unidad posee un modo de convertidor incluido
Escoja en el modo A-1(0-10VCC),

A-2(1-5VCC) ,A-3(4-20mACC) en el grupo 2 de
ajustes

I Seleccione el valor de entrada para escala
mayor (H-5£) y escala menor (L -5L).

I Conecte la salida analégica del convertidor a la
terminal del sensor de temperatura en el
controlador. Tenga cuidado con la polaridad.

I Despues del procedimiento se controlara igual
con el control de temperatura.

1Ej.) después del procedimiento se controlara
igual con el control de temperatura.

Controlador de

temperatura
Presion

©Conexiones de salida

I Aplicacion de la salida de relevador

SERIE TZ I‘;'
- ]
i
c Calefactor
Condensador...{ -~ 5 G) Alimen-
H 0.1uF = | tacion
630V 7
""""" T
- Relevador
Terminal de relevador de contactos magnético o

contactor
Mantenga el relevador de control tan lejos como sea
posible del TZ/TZN. Si la longitud del alambre A es corta
se puede inducir una fuerza electromotriz desde la
bobina, o el relevador magnético, la que puede fluir por
la linea de alimentacién de la unidad, lo que produce un
malfuncionamiento. Si la longitud del alambre A es corta,
conecte un condensador de mylar 104 (630V) a través
de la bobina del relevador de alimentacion
"(W" para evitar la fuerza electromotriz.
1 Aplicacion de la salida SSR

Relevador de

estado solido
SERIE TZ

(SSR)
g Q Alimentacién
Terminal de Eg
) a
salida de r
voltaje
g @ Alimentacion

de la carga

TEI SSR se debera seleccionar de acuerdo a la carga,
de otra manera se puede poner en corto circuito y
provocar un incendio. Para la operacion eficiente
del SSR no debera estar expuesto directamente al
calor.

TUse un disipador de calor para evitar el deterioro o
falla del SSR, si lo usa por largos periodos de tiempo.

1 Aplicacién de la salida de corriente(4-20mACC)

SERIE TZ

Terminal de | * >
salidade T 4.20mAcc
corriente

TEs importante seleccionar la unidad SCR después de
verificar la capacidad de la carga

TSi la capacidad se excede puede haber un incendio.
I Aplicacién de la salida de transmision (4-20mACC)

Instrumento de registro
Ipanel de medicién

SERIE TZ

Terminal de
salida de

R ENTRADA
transmision

4-20mACC

Sensor de . L . ] .
. de| Presion 2-20MACC I Aplicacion de la salida de comunicacion (RS485)
istema de, B L i -
control |[———{Convertidor |[———— ?&js.;e In-t Convertidor
- SERIE TZ/TZN SCM-38lI PC
(0~100kg) ajuste H-SC RS485 ( )
T - 100 Terminal de salida
i i6 ajuste L-SC
Realimentacion . JO de comunicacién
L]
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©Salida de comunicacion

Olnterfase
Estandar EIA RS485
NUMero de conexiones Disponibles para programar

32, direcciones 01~99.
2 conductores Half duplex

Método de comunica.

Método de sincronia Tipo asincrono

Alcance 1.2km
2400, 4800, 9600(programable)

Distancia de comunicacion

Velocidad de comunicacién

Bit de inicio 1bit (fijo)
Bit de paro 1bit (fijo)
Bit de paridad No

Bit de datos 8 bits (Fijo)
Protocolo BCC

©organizacién del sistema
Resistencia terminal

Superior N
RX() V) (B)
Y\ T
VARA
(A+) (B) (A+) (B)
TZITZN TZITZN
1 (N-1)

©o0rganizacion del control de comunicacién

f Codigo encabezado :
Designa 2 letras como comando como se ve
abajo:
RX(solicitud de escritura) « R[52H], X[58H]
RD(Respuesta de lectura) « R[52H], D[44H]
WX(solicitud de escritura) « W[57H], R[58H]
(Reservacion al campo superior TZ/TZN)
WD(respuesta de escritura) « W[57H], D[44H]
(Reservado al campo superior del TZ/TZN)

.. 1ext : Indica el detalle del contenido del comando

Irespuesta. (ver comando)

...Codigo END:
Indica el final del bloque ETX « [03H]

TCadigo BCC: indica el valor de operacion XOR
desde el inicio hasta el ETX del protocolo
como abreviacion del TZ/TZN.

©comando de comunicacion

IRead[RX] valor de medicidn/ajuste :
direccion 01, comando RX

1. Command(Upper)

<Command

sx| o[ 1| R X P | o [erx[rsc
. . L Encabez. | P:Valor de proceso

Inicio | Direccion de comando | S:Valor de ajuste End | BCC

Valor actual (P)

. Aplicacion : Direccion(01), Cadigo encabezado.(RX),

1. La organizacioén del control de comunicacion STX| 0 1 R X P 0 ETX | FSC
de la serie TZ/TZN es a traves de un 02H | 30H | 31H | 52H | 58H | 50H 30H |osH [BCC
protocolo propio. - .

2. Después de 4 seg. de haber alimentado I Write[WX] valor de ajuste :
el sistema superior podra comenzar la Direccion 01, Comando WX
comunicacion.

3. La comunicacion la iniciara el sistema superior. 1. Command(Upper)

Cuando la sefial salga del sistema superior =Command
el TZ/TZN respondera. stx|[o[ 1| w] x [ s[o [simboo [10°[107]10'[10°|ETX|FsC
S|A|C|T|E|B S|A|C|T|E|B || Ecabez. | S:Valor . Jod
TIolmlxlTle TIolml x| Tle Inicio | Direccion e aiuste Espacio/- | 10*(10%10"|10°| End |[BCC
Superior X[RIPITIX]C XRPITIXC . Aplicacion : Direccion(01), Cédigo encabezado .(WX)
- ‘ ‘ > valor de ajuste (S) +123
v ; AlS|A[C|T|E(B !
Tz b ! cltloimlix|Tlc ! STX 011 W | X | S| 0 |Simbolo |10°|10?|10"|10° |ETX|FSC
TZN : : : K|x|rR|D|T|X|C ; 02H | 03H [31H|57H|58H|53H| 30H  [20H |30H |32H [33H | 03H [BCC
A | B | C ORespuesta
f ' o . ILectura del valor proceso/ajuste
Alimentacion al sistema .
TAe Por 4 seg. min., B » dentro de 300 ms max, 1. En caso de recibir un valor normal de proceso:
Ce Por 20 ms min. El dato se transmite afiadiendo ACK[60H].

©OBlock y comando de comunicacién (Para el valor de proceso +123.4)
Estructura y respuesta del comando Als ElF
C|T|0|1| R| D | P | OSimbolo | 10°|10”|10"|10°|Punto |y | g
| STX | 10* | 10° |R/W | X/D | | ETX | FSCI K| x pecimal | x | ¢
\ / N/ Als ElB

Cédigo L Cadigo Texto Cadigo | Codigo C|T|0|1|R| D | P | O |Espacio| O | 1 | 2 | 3 1 Tlc

inicio . ©6dig0  encapezado END | BCC K|x x|c

P direccionamiento. -~

o Rango de calculo del caracter de verificacion del block o B

o S 06H|02H| 30H | 31H | 52H | 44H | 50H | 30H | 20H | 30H | 31H | 32H | 33H [31H|03H| C

=Cadigo inicio c
Indica el primer blogque STX- [02H], en caso 2. Para el valor de proceso -100
de respuesta se afadira ACK. als c s

. Cédigo de direccionamiento ¢ x Ol |R|D PO oprjojoyo M
Con este cadigo el sistema superior puede distinguir la

. B
serie TZ/ITZN'y programarla en un rango entre 06H[02H| 30H | 31H | 52 | 44H | 504 | 30H | 2DH | 30H | 31H | 30H | 30H [30H|o3H| C
01y 99. (BCD ASCII) ¢
L]
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Controlador auto tunning con doble PID

I Escritura del valor de ajuste
Para el valor de ajuste -100

©Precauciones de uso
1 Use la terminal (M3.5, max. 7.2mm) cuando use la linea

Als N U I B = de alimentacion de CA.

CIT| 0|1 |W]|D/|S|Ogimbolo |10°]10°|10"|10°|T|sS p w/An ; ; indi

K | x M 1El simbolo "/\" en el diagrama de esta unidad indica
precaucion, consulte la documentacién anexa.

Als E|B P : e .

cltlol1lwl|p]|s|o ol1lololT]e 1 En caso de limpiar la unidad, verifique las precauciones

KX x|c siguientes:

()

«=Limpie el polvo con una franela seca. Controlador de

06H[02H| 30H | 31H | 57H | 44H | 53H | 30H | 2DH | 30H | 31H | 30H | 30H |03H| C Temperatura

10tros : en caso de no responder el ACK
= Cuando la direccién no es la misma después de recibir
STX.
» Cuando se recibe un sobreflujo del buffer.
f Cuando la cantidad de baudios u otros valores de
ajuste de comunicaciones no son los mismos.

I Cuando no hay respuesta del ACK
«=\/erifique el estatus de las lineas
. Verifique la condicién de comunicaciones (valor de

ajuste)

f Si supone que el problema es por ruido, intente
3 veces la operacion hasta que el sistema
se recupere.

,>Cuando haya problemas de comunicacion
frecuentes ajuste la velocidad de comunicacion

©Uso correcto

©Diagnéstico simple de errores
1 En caso de que la carga no funcione (calefactor, etc)
verifique la operacién del LED de salida colocado en
el panel frontal de la unidad. Si el LED no enciende,
verifique los parametros de todos los modos programados.
Si el LED esta funcionando verifique la salida (relevador,
voltaje de control de SSR corriente 4-20mACC) después de
desconectar la salida de control de la unidad.
El LED de salida no funciéna con la salida de corriente
4-20mACC.
I Cuando se visualice "Open” durante la operacion.
Este es un aviso de que el sensor externo esta abierto.
Apague la alimentacion y verifique el estado del sensor.
Si el sensor no esta abierto, desconecte la linea del
sensor del bloque de terminales y conecte +, - juntos.
Cuando aplique alimentacién se podra verificar la
temperatura
del cuarto. Si la unidad no puede indicar la temperatura
del cuarto, la unidad tendra una falla. Quite la unidad
del equipo, reemplazarla y llevar al centro de servicio.
(Cuando el modo de entrada sea para termopar es posible
indicar la temperatura del cuarto.)
1 En caso de que se visualice” Er-8" en pantalla .
Este indicar& el dafio en un chip interno de datos por
un ruido externo fuerte.
En este caso, envie a un centro de servicio la unidad para
reparacion, después de quitarla del sistema.
La unidad posee proteccion contra ruido, pero no soporta
un fuerte ruido de manera continua.
Si un ruido mayor al especificado (max. 2kV) fluye hacia
la unidad, esta podréa dafarse.

. Asegurese se usar alcohol para limpiar la unidad, no
use acido, solventes, etc.

f Asegurese de limpiar la unidad después de desconectar
la alimentacion, Vuelva a conectar la alimentacién solo
después de 30 minutos de haber limpiado la unidad.

1Si la unidad se usa diferente a las especificadas por
el fabricante, puede haber el riesgo de accidentes
o dafios fisicos a propiedad.

1 Aseglrese de que no entren liquidos o desechos sélidos
dentro de la unidad, puede provocar malfuncionamiento,
dafos o incendio de la unidad.

ILa vida util del relevador de la unidad viene indicada
en este manual, el ciclo de vida es diferente de acuerdo
a la capacidad de la carga y el nimero de accionamientos
de contactos, use la unidad solo después de verificar
lo anterior.

I Conecte los alambres correctamente después de verificar
la polaridad de las terminales.

INo use esta unidad en los siguientes lugares.

<En lugares donde exista polvo, humedad y gas corrosivo.

» En lugares con ambientes congelantes y condensantes.

f En lugares donde este expuesto directamente a rayos
solares o radiacion de calor.
,-En lugares con vibraciones y golpes.
1Si el equipo se usa de otra manera que el especificado
por el fabricante, la protecciéon que posee puede quedar
sin efecto.
IInstale un relevador de potencia o interruptor termomagnético,
para el corte de alimentacién para proteccion de la unidad.
1 El relevador y el termomagnético deberan cumplir con las
especificaciones EC947-1 y IEC947-3, se incluiran en el
equipo conforme el controlador de temperatura..
1 El relevador y el termomagnético deberan ser instalados
por el usuario.
INo use este producto como voltimetro o amperimetro,
es un controlador de temperatura.
1 Ambiente de instalacion
<Deberé ser en interiores
 Altitud max. 2000m
f Grado de contaminacion 2
,,Categoria de instalacion Il
1 Si desea cambiar el sensor de entrada, reconfigure
los interruptores (SW1, SW2) de acuerdo a cada
especificacion de entrada después de quitar
la alimentacion. Encienda la alimentacion y configure
el modo del sensor, usando los botones frontales en el
diagrama de flujo 2.
El SSR y la salida de corriente del controlador se encuentran
aislados de la alimentacion interna.
INo conecte la linea de alimentacion a la conexion del
sensor. El circuito interno se puede dafiar.
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T3S/T3H/TAM/TAL

Controlador de temperatura, con ajuste tipo switch

©Caracteristicas

1 Varios tamafios segun especificacion DIN
I Precision: F-S +0.5%
1Voltaje de alimentacion universal: Serie T3S

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"
en el manual de operacién

©Informacion para seleccionar

T][3]|[s] -[B]|4 |[R][P]|[4]|C

Unidad

@]

°C

-99~199, -99.9~199.9
0~99.9

0~199

0~399

0~799

0~999

0~1200

600~1600

Rango de temperatura

Tlo|>|lo|s|Nv[R|o

Pt100W
J(IC)
K(CA)
R(PR)

Sensor de entrada

Salida de relevador
Salida SSR
Salida de corriente (4-20mACC)

Modo de salida

O|n|T| |[D|[R|«~|DO

Alimentacion 110/220VCA 50/60Hz

100-240VCA 50/60Hz

Salida de control

Control ON/OFF, Proporcional

DIN W48 TH48mm
DIN W48 TH96mm
DIN W72TH72mm
DIN W96 TH96mm

Tamafo

Digitos 3 Digitos

4 Digitos

Serie

Hl [ |w| [T [Z[z|wn] |w||d|lw

| Temperatura

TVéase C-53 acerca de los rangos de temperatura para seleccionar el sensor
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Controlador con ajuste tipo switch

©Rango de temperatura para cada sensor

Modelo T3S T3H T4AM [ TAL
Tipo entrada Termopar RTD Termopar RTD Termopar RTD
de sensor J(IC) K(CA) Pt100W J(IC) K(CA) Pt100W J(IC) K(CA) R(PR)| Pt100W
©

1000

800

Rango 600
de escala 400
estandar 200 |-
100 -

0

-100

()
Controlador de
Temperatura

399-c 600-c

209-c 199.9:¢

TEn el caso de seleccionar el sensor R(PR), éste sélo se puede usar para temperaturas mayores a 600°C

©Especificaciones

Modelo T3S T3H T4M T4L
Alimentacién 100-240VCA 50/60Hz 110/220VCA 50/60Hz
dR::\/gﬁ;}grmltldo 90~110% del voltaje especificado
Consumo de potencia 5VA 3VA
Display Display LED de 7segmentos
Tamafio de caracter W4 TH8mm W6 TH10mm W7.2TH9.8mm W9.5TH14.2mm
Precision de pantalla | FeS +1% rdg +1digito FeS+ 0.5% rdg +1digito
Tipo de ajuste Ajuste por interruptor digital
Precision FeS +1% | FeS + 0.5%
Sensor de entrada Termopar : K(CA), J(IC), R(PR) / RTD : Pt100W [No hay R(PR) en series T3S, T3H ]
Resistencia linea de entrada Termopares : Max. 100W / RTD : Max. 5W por alambre
control Histeresis Histéresis : F+S 0.2-3%
ON/OFF F+S 0.5% +0.2% Fijo
Control Control Banda proporcional: _ _ _ i
proporcional FeS 3% fijo, Banda proporcional : FeS 1~10% variable, Periodo : 20sec. fijo
Periodo : 20sec. fijo

Rango de RESET FeS +3% variable
1 Salida de relevador :
250VCA 2A 1c
ISalida SSR : I Salida de relevador : 250VCA 3A 1c
Salida de control 12V +3V 20mACC max. I Salida SSR : 34V +3V 20mA max.
'if‘%ﬁg‘é%’;ﬁgte : 1 Salida de corriente : 4-20mACC Carga 600W max.
600W max.
Auto diagnéstico Proteccion contra ruptura de sensor
Resistencia de aislamiento Min. 100MW(en 500VCC mega)
Rigidez dieléctrica 2000VCA 50/60Hz porl minuto
Resistencia al ruido + 1kV onda cuadrada de ruido (ancho de pulso:1us) por simulador de ruido
~ |Mecanico Amplitud 0.75mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion X, Y, Z por una hora
Vibracion Malfuncionamientol Amplitud 0.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en direcciones X, Y, Z por10 minutos
Golpe Mecanico 300m/s? (Aprox. 30G) en direcciones X, Y, Z por 3 veces
Malfuncionamiento 100m/s2 (Aprox. 10G) en direcciones X, Y, Z por 3 veces
Ciclo de vidd Mecanico Min. 10,000,000 veces
del relevadof Eléctrico Min. 100,000 veces (250VCA 3A carga resistiva)
Temperatura Ambiente -10 ~ +50°C(en estado de no congelamiento)
Temperatura de almacenaje -20 ~ +60°C (en estado de no congelamiento)
Humedad Ambiente 35~85%RH
Peso de la Unidad Aprox. 1969 Aprox. 4969 | Aprox. 399¢g | Aprox. 4689

TF.S es el mismo que el rango de medicién del sensor de temperatura.

Ej.) En el caso del rango de medicion de temperatura es desde -99.9 ~ 199.9°C, Escala completa 299.8.
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T3S/T3H/TAM/TAL

©Conexiones

TRTD(Sensor de temperatura resistivo) : Pt 100W (3-Conductores) TTermopar : K, J, R
1T3S 1T4M
TAunque el modelo T4M tiene una terminal para
alarma no funciona pues usa la misma caja que
el modeloT4AMA.
I SALIDA CONTACTO : SENSOR
250VCA 2A 1c CARGA RESISTIVA Tc [+ R
I SALIDA SSR:12V +3VCC 20mA Max.
Il SALIDA DE CORRIENTE:
4-20mACC CARGA 600w Max.
@< ----------------------------- Cc o
SALIDA ALARMA
O @——o
B' - H
- O
SENSOR Q (“)
L H
O«
TC RTD A O
ALIMENTACION
100-240VCA
1SALIDA CONTACTO:
50/60Hz 5VA 250VCA 3A 1c
CARGA RESISTIVA e
ISALIDASSR : A )
24V +3V ALIMENTACION
20mA Max.
1SALIDA CORRIENTE:
4-20mACC CARGA 600WMax.
I1T3H 1T4L
SENSOR
1SALIDA CORRIENTE]
ov 4-20mACC | o~ TC
@ @ L ISALIDA CONTACTO : "
© 110VCA CARGA 600W Max. 250VCA 3A 1c
e ..... @4 ..... CARGA RESISTIVA

/\ ALIMENTACION

ISALIDASSR :

24V +3V
20mA Max.

ISALIDA CONTACTO:

250VCA3A1c
CARGA RESISTIVA

SENSOR

H SSALIDASSR:

24V +3V
20mA Max.

ISALIDA CORRIENTE :
4-20mACC

CARGA 600wMax.

220VCA

© /A ALIMENTACION
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Controlador con ajuste tipo switch

©Dimensiones

QT3S
I Soporte

I Corte del panel
48 100 Min. 53

12 73 15

T T

y 1 WECIIN ©)
450 Controlador de
I ; Temperatura

Min. 62 459

———
45

! (Unidad:mm)
TSocket : PG-08, PS-08 (se vende por separado)
OT3H I Corte del [
) 146 orte del pane!
g Min. 50
12 124 10 ‘
T T 92%°
_i b=y Mn.[OZ 45796
3]
A
(Unidad:mm)
OT4M
I Corte del panel
86 125 Min. 91
13 102 10

y
A

—3

— — .
- 5 Min. 91 68 197
—

i
-

o, 5,
ey s
Y K(CA)0~1200°C \fB[;

(Unidad:mm)

I Corte del panel
118

A

Min. 116
18 87

H
w v

—Y
A

T 925°
Min. 116 92 108

90

109
LTy

Avutonics

(Unidad:mm)
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T3S/T3H/TAM/TAL

©Uso correcto
OUso de los ajustes frontales

—

RESET

Ajuste P.B

0 Ajuste P.B: en el caso del control ON/OFF, ponga valores F.S
0.2~3% de histéresis y en el caso del control proporcional,
ponga valores FeS1~10% de histéresis. Sin embargo, la
histéresis (F*S 0.5%) y la banda proporcional (F-S 3%) estan
fijos en el modelo T3S.

I Ajuste RESET : Corrige desviaciones que se pueden
presentar en el control proporcional y tiene FeS+3% de rango
ajustable. No use este ajuste con el control ON/OFF .

- 0
on -
o
-3% +3%
RESET

«=Gire a la izquierda cuando el valor de desviacion sea mayor
que el valor ajustado. (Direccion =)
. Gire a la derecha cuando el valor de desviacion sea menor

que el valor ajustado. (Direccion )

©O0peracién Normal/Inversa
La operacién inversa activa a la salida en ON cuando el
valor de proceso es mas bajo que el valor ajustado y es usado
para calentar. La operacién normal funciona a la inversa y es
usada para enfriar. (Este modelo funciona en operacion inversa).

©cComo seleccionar el control ON/OFF o el control
proporcional
La especificacion de fabrica es el control proporcional.
Cuando se usa control ON/OFF, cambiar el interruptor del modo
de control de P a F después de separar la tapa del cuerpo.
Cuando la salida de control es salida de corriente, el control
proporcional es fijo, no hay interruptor para cambiar modo de

Control proporcional Control ON/OFF

control.

OSeparacion de la caja
I T4L/T3H

Presione el seguro de
la parte frontal hacia
=, apriete y jale hacia
».la caja se separara.

I T4L/T3H

Abra la cubierta frontal, gire y Presione el enchufe de pines
=, levantelo con un
desarmador comoen ,, se
separara la caja.

empuje hacia =, jale hacia , ,
la cubierta se separara.

©Aplicacién del controlador de temperaturay
conexion de lacarga

I Conexion de salida SSR

Controlador de
temperatura

SSR

Terminales

Alimen-
(+) tacion
dela
carga

para

TCuando se usa voltaje (para controlar SSR) con otros
propositos, no sobre pase el rango de la corriente
establecido.

TTome en cuenta de que cada serie tiene voltaje diferente
(para controlar SSR).

I Conexion salida de relevador

Controlador de temperatura

L Alimentacion
de la carga

Terminales de salida de
los contactos del relevador

TCada modelo tiene diferente capacidad de contactos de
relevador. Cuando la capacidad de carga es alta, use un
relevador auxiliar, que tenga alta capacidad de contactos.

I Conexion salida de corriente

Controlador de
temperatura

Controlador de potencia
(SPC1-35)

. carga
Terminale 9

salida de
corriente

4-20mACC
Alimenta

CARGA 600W Max. cién
de la
carga

TEIl valor de la corriente de 4-20mACC esta disponible para
valores menores de 600W de carga de resistiva.
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Tipo salida de alarma

Controlador de temperatura con salida de alarma / salida auxiliar

©Caracteristicas

|

I Salida auxiliar de alarma
I Alta precision : £0.5
I Varios tamarfios

AN

NN
SNYyT S aawS

(]
Controlador de

Temperatura

ANNNE

AN

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"
en el manual de operacién

©Informacion para seleccionar

T{3||H||A[-[B||3]||R||P[|4]]|C

Unidad
_—_| C oC
0 -99~199, -99.9~199.9
4 0~399
Rango de temperatura| g 0~799
A 0~999
C 0~1200
F 600~1600
P Pt100W
Entrada de sensor J |00
K | K(CA)
R | R(PR)
Modo de salida R Salida de relevador
S Salida SSR
C Salida de corriente(4-20mACC)
Alimentacion
[ 3 [110220VAC 50/60Hz |
Modo Control
{ B | Control ON/OFF,proporcional I
Salida de alal’ma / Sa“da SUB A Salida de A|arma(HighoLow)
S Salida SUB
Tamafio H DIN W48 I'H96mm
DIN W72 I H72mm
L DIN W96 TH96mm
Digitos 3 | 3 Digitos
4 Digitos
Serie

{ T Temperatura

TVéase C-58 acerca de los rangos de temperatura para seleccionar el sensor.

Avtonics C-84



T3HA/T3HS/TAMA/TALA

©Rango de temperatura para cada sensor

Modelo T3HA T3HS TAMA | TALA
Tipo entrada Termopar RTD Termopar RTD Termopar RTD
desensor | J(C) K(CA) Pt100W J(C) | K(CA) | Pt10OW || J(IC) K(CA) R(PR) | Pt100W
(OC) 1600 o 1600°c
1200
1000
Rango
de escala 395_300 399f'c 399°c 600°c
estandar I I I
299.9:c
TEn el caso de seleccionar el sensor R(PR), este sélo se puede usar para temperaturas mayores a 600°C
©Especificaciones
Modelo T3HA | T3HS T4MA TALA
Alimentacién 110/220VCA 50/60Hz
Rango de voltaje permitido 90 ~ 110% del voltaje especificado
Consumo de energia 3VA
Display Display LED de 7 segmentos
Tamario de caracter W6 TH10mm W?7.2 TH9.8mm W9.5 TH14.2mm

Precision de display

FeS + 0.5% rdg +1digito

Tipo de Ajuste

Ajuste por interruptor digital

Precision de ajuste

FeS + 0.5%

Entrada de sensor

Termopares : K(CA), J(IC), R(PR) / RTD : Pt100W

Resistencia linea de entrada

Termopares : Max. 100W, RTD : Max. 5W por alambre

Control ON/OFF Histéresis : Variable FeS 0.2~3%
Proporcional Banda proporcional: Variable FeS 1~10%, Periodo : 20sec. fijo
Salida de| SUB SUB : Variable 0 ~ -50°C
alarma | Alarma (Nota) ALARMA : Variable F+S 1~10%

Rango del RESET

FeS +3% variable(solo para desviacion de control)

Control de salida

*Salida de relevador : 250VCA 3A 1c
*Salida SSR : 24VCC =3V 20mA Max.
«Salida de corriente : 4-20mACC carga 600W Max.

SALIDAALARMA :
250VCA 1A 1c

SALIDA AUXILIAR : SALIDA ALARMA:
250VCA 1A 1a 250VCA 1A la

SALIDA ALARMA:
250VCA 1A la

Auto diagnostico

Proteccién contra ruptura de sensor

Resistencia de aislamiento

Min. 100MW(en 500VCC mega)

Rigidez dieléctrica

2000VCA 50/60Hz porl minuto

Resistencia al ruido

+ 1kV onda cuadrada de ruido (ancho de pulso:1ps) por simulador de ruido

Vibracis Mecénica Amplitud 0.75mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion X, Y, Z por una hora
ibracion
Malfuncionamiento Amplitud 0.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en las direcciones X, Y, Z por10 minutos
Gol Mecénico 300m/s? (Aprox. 30G) 3 veces en direccion X, Y, Z
olpe
P Malfuncionamiento 100m/s2 (Aprox. 10G) 3 veces en direccion X, Y, Z

Ciclo de | \ecanico Min. 10,000,000 veces

vida del — - - -

relevador Eléctrico Min. 100,000 veces (250VCA 3A carga de resistencia)

Temperatura ambiente

-10 ~ +50°C(en estado de no congelamiento)

Temperatura de almacenaje

-20 ~ +60°C (en estado de no congelamiento)

Humedad ambiente

35 ~ 85%RH

Peso de la unidad

Aprox. 4849

Aprox. 5149 Aprox. 5179 Aprox. 4259

T(Nota) F.S es el mismo que el rango de medicién de temperatura del sensor.

Ej) En caso de temperatura es de -99.9 ~ 199.9°C, escala completa es 299.8.
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©Conexiones

TRTD(Sensor de temperatura resistivo) : Pt 100W(tipo 3-Conductores)

Tipo salida de alarma

TTermopar : K, J, R

I T3HA, T3HS
© ©)]
ISALIDA ALARMA: 250VCA 1A 1a Controlador de
ISALIDA AUXILIAR: 250VCA 1A 1a Temperatura
1SALIDA CONTACTO: @
ISALIDASSR: Q% | 250VCA 3A 1o
24VCC +3V CARGA RESISTIVA
20mAMax, O :
1SALIDA CORRIENTE:
4-20mACC
CARGA 600WMax. RTD TC
SENSOR
1 T4VA
SENSOR
TC |t
L H
ISALIDASSR: (@<
24VCC +3V B O IO
20mA Max. O‘
1SALIDA CORRIENTE:
4-20mACC 1SALIDA CONTACTO:
CARGA 600WMax. 250VCA 3A 1c
CARGA RESISTIVA O,
AALIMENTACIC')N
1 T4LA

SENSOR

ISALIDA CONTACTO:
250VCA3A 1c
CARGA RESISTIVA

220VCA

...... @ ISALIDA SSR

24VCC +3V
20mA Max.
’O 1SALIDA CORRIENTE:
4-20mACC
CARGA 600W Max.
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T3HA/T3HS/TAMA/TALA

©Dimensiones

I T3HA, T3HS
I Corte del panel
146 .
48 < > Min. 50
F—’ 12 124 10
T —T 923
PT100 0~399°C PT10~99°C .
EEE EIEIEIN| gl 8 > Min. 102 L—J45_‘U“6
]H@@ﬂ[ JHMH\ -
EIEE E1EIETRN
@ @
J"§;w Autonics " Autonics
I | 1 —
— (Unidad:mm)
1 T4AMA
I Corte del panel
. 86 N 125 N Min. 91
13 102 ‘_10; T
I 687"
— [ — Min. 91 6807
[l & =
— —
(Unidad:mm)
I T4ALA
I Corte del Panel
B 118 Min. 116
18 87 13 ‘
— A
[ ] I 929°
[ | Min. 116 92%°
g 8 I L
_— — (Unidad:mm)
L]
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©Uso correcto
©Uso de los ajustes frontales

—
I=RE=NE=] @
| E1E] ]
0B | B |8 N
B Db N

Ajuste de
RESET

Ajuste | [
Ajuste de ALARMA
I Ajuste P.B
En el caso del control ON/OFF, ponga valores FeS 0.2~3%
de histéresis y en el caso del control proporcional, ponga
valores FeS 1~10% de histéresis.
I Ajuste de alarma
Ajusta el rango de alarma(F+S 1~10%) teniendo el mismo valor
limite superior e inferior del valor ajustado.
Ejem.) En el caso de que la escala completa del controlador de
temperatura sea 400 °C, si el rango de ajuste de alarma es el
maéximo, el valor es 400°C 1 0.1 = 40°C. el rango de alarma
para el limite alto 40°C y limite bajo 40°C.

Area de operacion alarma limite-alto
140°C

Ancho de alarma limite- alto
Ajuste 100°C»

Ancho de alarma limite-bajo

60°C —— = — ;
Area operacion alarma limite-bajo

(Nota)La escala completa(F.S) de alarma es desde 0°C
hasta la max. temperatura.
Ej.) En caso de usar el rango de temperatura de -

99~199°C, la escala completa es 299°C.

I Ajuste Reset
Corrige la desviacion que puede ocurrir
en el control proporcional y tiene
FeS +3% del rango ajustable.
No opere este ajuste cuando se use
como control ON/OFF.

oy

-3% +3%

RESET

=Gire a la izquierda cuando el valor de desviacion sea mayor
que el valor ajustado. (Direccion =)
, Gire a la derecha cuando el valor de desviacidon sea

menor que el valor ajustado. (Direccién )

©sSeparacién de la caja

1TAMA I T3HA(S)/TALA

Tipo salida de alarma

©Cémo seleccionar el control ON/OFF o proporcional

La especificacion de fabrica es el control proporcional.

Cuando se usa control ON/OFF , cambie el interruptor de modo
de control de P a F después de separar la caja del cuerpo.
Cuando la salida de control es salida de corriente, el control
proporcional es fijo, no hay interruptor para cambiar el modo de

control .
P M F P M F

Control proporcional Control ON/OFF

©Operacion Normal/Inversa
La operacion inversa activa la salida en ON cuando el valor de
proceso inversa es mas bajo que el ajuste de valor y es usado
para calentamiento. La operacion Normal funciona a la inversa 'y
es usado para enfriamiento. (Este modelo funciona en operacién
inversa).

©Funcién SUB (T3HS)
La salida SUB es para alarma usada en maquinas inyectoras,
etc.Si la temperatura del material controlado alcanza el valor de
ajuste SUB, la salida SUB se activa y se mantiene en ON
continuamente.

PT100 0-399-

Medicion de temperatura (PV)

Ajuste de

SUB ajuste
temperatura SUB salida OFF de rango
jE.E)RESET :2.5110
o " | SV de SUB Max. 50°C

e'SU
hid SUB salida ON

SuUB

TLa funcién SUB se incluye sélo en serie T3H .
TEl rango SUB puede ser establecido hasta 50°C mas bajo que
el valor de ajuste.
©Aplicacion del controlador de temperatura y conexion
de la carga

I salida de relevador
Controlador de temperatura

@)

2;

Carga
WV

ot

Alimentacién
de la carga
Terminales de salida

de los contactos
del relevador

250VCA3A1
I Salida SSR ( ©
Controlador de

temperatura SSR

Terminales Carga

S

de voltaje
para
SSR

Alimen-
tacion
de la carga

>OU>0

TCuando se usa voltaje (para controlar SSR) con otros
propésitos, no sobrepase el rango de la corriente
establecida.

I salida de corriente

Controlador
de temperatura

Controlador de potencia
(SPC1-35)

Abra la cubierta frontal, gire y Presione el seguro de la parte
empuje = yjale hacia .,la frontal en = apriete y jale ermin CARGA A arga
) salida de R )
cubierta se separara. hacia , la caja se separara. coriente 600w Max. G o A"_mez’
A tacion de
la carga
Avtonics C-88
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Serie T4LP

Control de temperatura de alta precisiéon con ajuste doble

©Caracteristicas

I Doble preset
I Medicion de alta precision: +0.5%

I Control de calentamiento y enfriamiento en uno solo

1 Uso de doble preset de temperatura cuando se use para

baja temperatura o control de precision. En el control de ajuste
doble, la salida simple opera como inversa y se usa para control
del calefactor. La salida doble se usa para controlar la operacion
del enfriador de manera normal.

La salida doble también se usa como alarma.

A

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"
en el manual de operacién

©Informacion para seleccionar

T[4

L

P

B||3

R

Unidad

Rango de temperatura

ANNY
AN
AAAAAAA D

AN
AN\

B

0

°C

0~199.9

0~399

Entrada de sensor

0~799

0~1200

600~1600

Pt100W

J(IC)

Modo de salida

K(CA)

R(PR)

Salida de relevador

Alimentacion

Salida SSR

O|n|D D[ R|a|O|[M[O|o|n]|N

Salida de corriente(4-20mACC)

Modo de control

| 110/220VCA 50/60Hz

Salida auxiliar

| Control ON/OFF, Proporcional

Tamafio

T || |»

| salida doble

Digitos

L

| DIN W96 TH96mm

Serie

4

| 4 Digitos

TVéase C-63 acerca de los rangos de temperatura para seleccionar el sensor.

T

| Temperatura

C-89
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Tipo ajuste doble

©Rango de temperatura para cadasensor

Modelo

T4LP

Tipo entrada

Termopar RTD

de sensor J(IC)

K(CA) R(PR) Pt100W

°C

1600°c

1600

1200°c

1200

1000

800

Rangode 600 o0

600°c 399-c

escala

estandar

400
200
100

799c
399:c
I 199.9c I

0

-100

TEn el caso de seleccionar el sensor R(PR), este sélo se puede usar para temperaturas mayores a 600°C

©Especificaciones

Modelo

TALP

Alimentacion

110/220VCA 50/60Hz

Rango de voltaje permitido

90 ~ 110% del voltaje especificado

Consumo de energia

3VA

Display

Display LED de 7 segmentos

Tamafio de caracter

W9.5TH14.2mm

Precision de display

FeS +0.5% rdg 1digito

Tipo de ajuste

Ajuste por interruptor digital

Precision de ajuste

FeS +0.5%

Entrada de Sensor

Termopar(T.C): K(CA), J(IC), R(PR) / RTD : Pt100W

Resistencia linea de entrada

Termopar : Max. 100W / RTD : Max. 5W por alambre

ON/OFF

Histéresis F+S 0.2 ~ 3%

Control -
Proporcional

Banda proporcional: FeS 1 ~ 10%, Periodo : 20sec. fijo

Rango de Reset

FeS +3%(S06lo para desviacion de control)

Salida de control

1Salida de relevador : 1ra salida : 250VCA 3A 1c, 2da salida : 250VCA 2A 1c
1SSR salida : 24VCC +3V 20mA max.
1Salida de corriente: 4-20mACC Carga 600Wmax.

Auto-diagnéstico

Incluye funcion contra ruptura del sensor

Resistencia de aislamiento

Min. 100MW(en 500VCC mega)

Rigidez dieléctrica

2000VCA 50/60Hz porl minuto

Resistencia al ruido

+2kV onda cuadrada de ruido (ancho de pulso:1us) por simulador de ruido

Mecénica

Amplitud 0.75mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion X, Y, Z por una hora

Vibracion - -
Malfuncionamiento

Amplitud 0.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en las direcciones X, Y, Z por10 minutos

Gol Mecanico 300m/s? (Aprox. 30G) 3 veces en direccion X, Y, Z
olpe - >
Malfuncionamiento 100m/s? (Aprox. 10G) 3 veces en direccion X, Y, Z
Ciclode | Mecanico Min. 10,000,000 veces
vida de - —
relevador | Eléctrico Min. 100,000 veces (250VCA 3A en carga resistiva)

Temperatura ambiente

-10 ~ +50°C(en estado de no congelamiento)

Temperatura de almacenaje

-20 ~ +60°C (en estado de no congelamiento)

Humedad ambiente

35 ~ 85%RH

Peso de la unidad

Aprox. 487g

T(Nota) F.S es el mismo que el rango de medicion de temperatura del sensor..

Ej.)En caso de usar la temperatura es de -99.9 ~ 199.9°C, escala completa es 299.8

Avutonics
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Serie T4LP

©Conexiones

TRTD(Sensor de temperatura resistivo) : Pt 100W(tipo 3-Conductores) TTermopar : K, J, R

...... ,@ 1SALIDA SSR:

ISALIDA CONTACTO- ([ C

24VCC 3V
20mA Max.
ZPOVEASALe - g0 ) > 1SALIDA CORRIENTE: SENSOR
CARGA RESISTIVA 2 20mACE
CARGA 600WMax.
SALIDA ALARMA :
250VCA 2A 1c
A\ AvenTacon ©
©Dimensiones
118
18 87 13
. |
S
= = |
[——] [—— —
o EIEIE E1EIE " g § ] 8
“leEEl |leEE]~ [ |
B |8 || B |8 |8
_— /e L
L —

I Corte del panel

Min. 101

. 9219

Min. 114

925°

(Unidad:mm)
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©Uso correcto

©Operacion
Este controlador tiene dos salidas que funcionan
independientemente . En otras palabras es capaz de ajustar los
valores separadamente. El ajuste Low Set funciona en operacion
inversa como otros controladores comunes y el HI Set funciona en
la operacion normal. Es capaz de controlar calentamiento y
enfriamiento

Control de calentamiento Control de enfriamiento
ON OFF ON
2~ A
SAY SV
LOW SET HI SET

TLas terminales = , f son para la salida del Low Sety las

terminales ,,...T para la salida del HI Set .

©Uso de los ajustes frontales

INPUT K(CA) 0-399-

:SJlMI( l@@l{w
\

Ajuste P.B Ajuste

I Ajuste P.B

En el caso del control ON/OFF,ponga valores FeS 0.2~3% de
histéresis y en el caso del control proporcional, ponga

valores FeS 1~10% de histéresis.
I Ajuste RESET

Corrige la desviacion que puede ocurrir en el

control proporcional y tiene - 0

F+S +3% del rango ajustable. /.@‘\

No opere este ajuste cuando se use A N7 A
-30,

como control ON/OFF. 3% RESET +3%

=Gire a la izquierda cuando el valor de desviacion sea mayor
que el valor ajustado. (Direccion =)
- Gire a la derecha cuando el valor de desviacion sea menor

el valor ajustado. (Direccion )

OSeparacion de la caja

Presione el seguro de la parte frontal hacia = apriete
y jale hacia ,, Se separara la caja.

Tipo ajuste doble

©Co6mo seleccionar ON/OFF o proporcional

La especificacién de fabrica es el control proporcional.
Cuando se usa control ON/OFF, cambie el interruptor de modo
de control de P a F después de separar la caja del cuerpo.

iV |

Control proporcional Control ON/OFF

©Operacion Normal/lnversa

La operacion en inversa activa la salida en ON cuando el valor
de proceso es mas bajo que el valor ajustado y es usado para
calentamiento. La operacién Normal funciona a la inversa y es
usado para enfriamiento. (Este modelo funciona con operacion
en inversa)

OAplicacién del controlador de temperaturay
conexion de carga

I salida SSR

Controlador de
temperatura SSR

® 24 O
Terminal de
salida de 24VCC 20mA
voltaje para Max.
SSR
o ~0 O

TCuando se usa voltaje (para controlar SSR) con otros
propdsitos, no sobrepase el rango de la corriente
establecida.

O>»x—HZm
>O3T>0

>

I Salida de relevador

Controlador de temperatura

ch

Alimentacion
de la carga

Terminales de salida de
los contactos del relevador

Salida Capacidad del relevador
1ra SALIDA 250VCA 2A
2da SALIDA 250VCA 3A

I salida de corriente
Controlador de Controlador de potencia
temperatura (serie SPC1)

Terminal
salida de 4-20mACC

corriente | CARGA 600WMax.

Carga

Alimen-
tacion
de la
carga

'H'
>0O>0-HZm

TEI valor de la corriente de 4-20mACC estéa disponible para
valores menores de 600W de carga resistiva.

Avtonics C-92
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T3NI/TAYI/TAWI/T3SI/T3HI/TAMI/TALI

Indicadores de temperatura, varios tamanos

©Conexiones

I Varios tamarfios

- W48 TH24, W72 TH36, W48 T H48, W48 THO6,

W72

TH72, W96 T H96mm

I Solo indicadores, sin funcién de salida

I Funcion de medicion de alta precision
: F+S+0.3% 0 +0.5%

!} Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"
en el manual de operacion

©Informacion paraseleccionar

T

3[|{S||I|—[N||4]N

Pll4]|C

Serie

Unidad l

| «c

-99~199, -99.9~199.9, -99.9~99.9

0~99.9

0~199

Rango de temperatura

0~399

0~500

0~799

0~999

0~1200

600~1600

Pt100W

Sensor de entrada

J(IC)

K(CA)

R(PR)

Modo de salida

Alimentacion

| sin salida

12-24VCC

Modo de control

110/220VCA 50/60Hz

Mw(X||lZ|l|B|R|[e|TD][M[O|>|o|a|n|NF[ol|O

100-240VCA 50/60Hz

Indicador

pzd

| Sin funcién de control

Tamafio

| Indicador

DIN W48 TH24mm

DIN W72 TH36mm

DIN W96 TH48mm

Digitos

DIN W48 TH48mm

DIN W48 TH96mm

DIN W72TH72mm

DIN W96 TH96mm

3 Digitos

4 Digitos

N
Y
W
S
H
M
L
3
4
T

| Temperatura

TVéase C-67 acerca de los rangos de temperatura para seleccionar el sensor

C-93
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Indicador de temperatura

©Rango de temperatura para cada sensor

Modelo T3NI T4AYI/ T4WI
Entrada RTD Termopar RTD
de sensor Pt100W J(IC) K(CA) Pt100W
°C 1600
1200 1200°c
1000 (©)
800 S0 Controlador de
Rango de 600 Pr soos Temperatura
escala 400 i 199 G M
estandar 200 99.9:¢ I ) I
100 2
—
-100 -99.9¢c -99.9:c
Modelo T3SI T3HI TAMI / TALI
Entrada RTD Termopar RTD Termopar RTD Termopar
de sensor | j(IC) |K(CA) Pt100W J(IC) |K(CA) Pt100W J(IC) K(CA) R(PR) PtL0OW
oC 1600°c
1600 1200.c
1200 550
1000 799 u
Rango d 800 1
99 %€ 600 399°¢ 399 600 399
escala 409
, 199c 199.9c
estandar oog [l BT s kRt -
00 ET"®H T "9 K T KT T % R
0
-100 99:c -99.9:c
TEn el caso de seleccionar el sensor R(PR), este solo se puede usar para temperatura mayor a 600°C.
©Especificaciones
Modelo T3NI T4YI T4AWI T3SI T3HI T4MI T4LI
' > 100-240VCA | 110/220VCA | 100-240VCA
Alimentacion 12-24vCC 50/60Hz 50/60Hz 50/60Hz 110/220VCA 50/60Hz
Rango de voltaje _ : -
permitido 90 ~ 110% del voltaje especificado
Consumo de energia 2W 3VA
Display Display de 7 segmentos LED
- _ _ _ W7.21 WI.5T
Tamafo de caracter W5 TH8mm W9.8TH14.2mm W4TH8mm |W6TH10mm
H9.8mm H14.2mm
FeS £ 0.3% .
Precision de display ’ FeS + 0.5% rdg +1digito
rdg +1digito
Entrada de sensor Pt100W Termopares(T.C): K(CA), J(IC), R(PR) / RTD : Pt100W
Resistencia linea Max. SW Termopar : Max. 100W / RTD : Max. 5W por cable
de entrada por cable
Resistencia de aislamiento Min. 100MW(en 500VCC mega)
Rigidez dieléctrica 2000VCA 50/60Hz porl minuto
Resistencia al ruido +500V +1kV onda cuadrada de ruido (ancho de pulso:1ps) por simulador de ruido
Vibracién Mecénica Amplitud 0.75mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion X, Y, Z por una hora
Malfuncionamiento Amplitud 0.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en las direcciones X, Y, Z porl0 minutos
Golpe Mecénico 300m/s? (Aprox. 30G) 3 veces en direccion X, Y, Z
P Malfuncionamiento 100m/s? (Aprox. 10G) 3 veces en direccion X, Y, Z
Temperatura ambiente -10 ~ +50°C(en estado de no congelamiento)
Temperatura de almacenaje -20 ~ +60°C (en estado de no congelamiento)
Humedad ambiente 35 ~ 85%RH
Peso de la unidad Aprox. 34g Aprox. 170g | Aprox. 322g | Aprox. 107g | Aprox. 368g | Aprox. 356g | Aprox. 433g

TF.S es el mismo con el rango de medicién de temperatura del sensor.

Ejem) En el caso de que la temperatura sea de -99.9 ~ 199.9°C, la escala completa es 299.8

Avutonics C-94



T3NI/TAYI/TAWI/T3SI/T3HI/TAMI/TALI

©Conexiones

TRTD (Sensor resistivo de temperatura ) : Pt 100W (3-Conductores)

TTermopar : K, J, R

1T3NI

1T4vI

AA A A

(]2 ][] 2] [s][6]
A A A

1 T4wi

220VCA 110VCA
50/60Hz 50/60Hz OV

H

2] [s][«][s][e][7]

B B A . A
+ o ! RTD A[— |B B L@J RTD A B B'
! - LAV /AALIMENTACION
ALIlhiI-Ezh?1Y,AC(SON SET\JTSDOR e [ 100-240VCA Te i /\ ALIMENTACION
SENSOR 50/60Hz 3VA SENSOR
1T3SI 1 T4MI
SENSOR
TC |+ ¥ -
(AW '
i W ;
() Q ®
B
= :@ @4—
ONO,
SENSOR T 1
+ A
re Anenacion 220VCA 110VCA
ég%g:g\g\:/ﬁ 50/60Hz 50/60Hz OV
.u o
©
/A ALIMENTACION
1 T3HI 1 T4LI
ov TC
CE +
50/60Hz SENSOR

220VCA
50/60Hz

/\ ALIMENTACION

@
©,
®
O,
O,
@
®
O,

+

= E SENSOR

110VCA
50/60Hz

220VCA
50/60Hz

S A ALIMENTACION

C-95
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Indicador de temperatura

©Dimensiones

OT3NI
I Corte del panel
52 Min. 55
> PELLLLLI
41 7 ‘

|
D T T%‘H—'ﬁ%—fj 2229

‘ 45%3°
~ (©

I Soporte

Controlador de

[~ %
21
=
>
-~
9

Temperatura

(Unidad:mm)

OT4YvI

I Corte del Panel
Min. 91

q
3

A
—
A
.
L.

w

P

o

o3

8

36
30

Y Min. 40 +0.7
_ 685
—— /s
IEI = ——|
—

(Unidad:mm)

I Corte del panel

Min. 116

Autonics l

(Unidad:mm)

OT3sI
I Soporte I Corte de panel

48 100 Min. 53

12 73 15 | !
P ‘

[ T .5
°C 3 % Min. 62 455 5°
TEMPERATURE

INDICATOR

45

T3sl_xossc _ Autonics Y

(Unidad:mm)

Avtonics C-96



T3NI/TAYI/TAWI/T3SI/T3HI/TAMI/TALI

©Dimensiones

1 T3HI
I Corte del panel
~ 146 N Min. 50
12 124 w29
I R 0 T I
T —1 927%°
Min. 102 4579°
INDICATOR
g - (Unidad:mm)
1T4MI I Corte del panel
3 86 N o 125 . Min. 91

13 102 10

INDICATOR

K(CA) 0-1200°C [

L—O—A
o
o3
<

687"

(Unidad:mm)

118

18 87 }3

INPUT K(CA)

INDICATOR

AIEEEEEEN

I Corte del panel

Min. 116

-

92 7*

Min. 116

L

92 7°

(Unidad:mm)

©Uso correcto
OT3NI

I T3NI es usado exclusivamente para medir la
temperatura real e interna en el proceso.

1 El modelo T3NI no esta disponible para RTD favor
de checar opciones antes de especificar el producto.

©0tros componentes
1 Verifique el nombre de modelo cuando escoja el
componente, dado que el sensor debera de ser del
mismo tipo que el producto. Ejem) Sensor Pt100
modeloT4WI-N3NPO

I La alimentacion del T3NI es de 12-24VCC y no esta
disponible en CA.
1 EI RTD requiere usar un Pt100W de 3 hilos, con la

misma longitud y calibre del conductor.

1 EI RTD requiere usar un Pt100W de 3 hilos, con la
misma longitud y calibre del conductor.

I La extension del cable del termopar debera usarse
con el cable de compensacién determinado o con un
cable de termopar.

C-97
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Control de temperatura analdgico tipo perilla

Tipo analdgico sin display, ajuste de temperatura por perilla

©Caracteristicas

I Tipo sin indicacion
1 Ajuste de temperatura por perilla ] :
L 5 ' ©)
I Incluye funcién de falla de quemador : : | - . Controlador de
. ., . 2y : . Temperatura
I TOS: alimentacién universal

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"
en el manual de operacion Cc us

(Sélo serie TOS)

©Informacion para seleccionar

T][o|[s|—[B][4][R][P|[4][C

Unidad |
| C °C
X 0~60
1 0~100
2 0~200
Rango de temperatura 3 0-300
4 0~400
6 0~600
8 0~800
C 0~1200
Entrada de sensor P PtLOOW
J J(IC)
K K(CA)
Modo de salida R Salida de relevador
S Salida SSR
Alimentacion 3 110/220VCA 50/60Hz
4 100-240VCA 50/60Hz
Modo de control Control proporcional
F Control ON/OFF
Control ON/OFF, proporcional
o S DIN W48 TH48mm
Tamafio —
M DIN W72TH72mm
L DIN W96 TH96mm
Digitos

O |Sindisplay |

Serie

T | Temperatura |

TVéase C-72 acerca de los rangos de temperatura para seleccionar el sensor.
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TOS/TOM/TOL

©Rango de temperatura para cada sensor

Modelo TOS/TOM/TOL
Tipo Termopar RTD
de sensor J(IC) K(CA) Pt100W
oC 1200 1200c
1000
600-c
Rango de 288 _____________________________ 300 -onnn 00 300, 400
escala 200:c 200¢c 200-c
estandar igg 100 I I I 100-c I 60.c  100ec I
ol | | " |
-100
©Especificaciones
Modelo TOS TOM TOL
Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz 110/220VCA 50/60Hz
Rango de voltaje permitido 90 ~ 110% del voltaje especificado
Consumo de potencia 2.2VA 3VA
Método de indicacion Indicador LED ON Indicador LED ON/OFF
Tipo de Ajuste Ajuste por perilla
Precision de Ajuste FeS +2%
Entrada de Sensor Termopar(T.C): K(CA), J(IC), / RTD : Pt100W
Resistencia linea de entrada Termopar : Max. 100W / RTD : Max. 5W por cada cable
Control ON/OFF Histéresis : F+S 0.5 +0.2% fijo
Proporcional Banda proporcional : FeS 3% fijo, Periodo : 20sec. fijo
Salida de control ::Z::ZZ :ess:levador: 250VCA2A1d 1Salida de relevador: 250VCA 3A 1c
12VCC carga +3V 20mA Max. 1SSR salida : 24VCC +3V 20mA max
Auto-diagnostico Incluye funcion de falla de sensor
Resistencia de aislamiento Min. 100MW(en 500VCC mega)
Rigidez dieléctrica 2000CA 50/60Hz porl minuto
Resistencia al ruido +1kV onda cuadrada de ruido (ancho de pulso:1ps) por simulador de ruido
Vibracion Mecénica Amplitud 0.75mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion X, Y, Z por una hora
Malfuncionamiento Amplitud 0.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en las direcciones X, Y, Z porl0 minutos
Golpe Mecénico 300m/s? (Aprox. 30G) 3 veces en direccion X, Y, Z
Malfuncionamiento 100m/s? (Aprox. 10G) 3 veces en direccion X, Y, Z
Ciclo de | Mecanico Min. 10,000,000 veces
ida de | Electico Min. 100,000 veces(250VCA 3A en carga resistiva)
Temperatura ambiente -10 ~ +50°C(en estado de no congelamiento)
Temperatura de almacenaje -20 ~ +60°C (en estado de no congelamiento)
Humedad ambiente 35 ~ 85%RH
Certificaciones cmus
Peso de la unidad Aprox. 1049 Aprox. 4199 Aprox. 4269

TF.S es el mismo con el rango de medicion de temperatura del sensor.
Ejem) En caso de usar el rango de 0-800°C la escala completa es “800”
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Control de temperatura analogico tipo perilla

©Conexiones
TRTD (Sensor resistivo de temperatura) : Pt 100W (tipo 3-cables) TTermopar : K, J, R

1TOS 1TOM

SALIDA CONTACTO:
250VCA 2A 1c
CARGA RESISTIVA

(C)

SALIDACONTACTO:
250VCA3A 1c
CARGA RESISTIVA

Controlador de
..... >© SALIDA SSR: Temperatura

12VCC +3V
> 20mA Max.

SALIDA SSR ®‘

c
12VCC £3V  Qutereeefrrrrreee 7 ®: 5
L
©H
Oy

20mA Max. B' H

RO
SENSOR ) (P

TC RTD

A\ ALIMENTACION

220VCA
50/60Hz

= SENSOR
N

T.C

/\ ALIMENTACION
100-240VCA
50/60Hz

50/60Hz

ITOL

SALIDA CONTACTO:
250VCA3A 1c
CARGA RESISTIVA

SENSOR

SALIDA SSR:(D<

12VCC +3V
20mA Max. @4 """

220VCA
50/60Hz

110VCA
A ALIMENTACION )

©Dimensiones

I1TOS
I Corte del panel

= Min. 53

r L]
e
|E S| win.62 4550
L)

! (Unidad:mm)

TSocket : PG-08, PS-08(se vende por separado)
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TOS/TOM/TOL

©Dimensiones

ITOM
I Corte del panel
- 132 » Min. 91
20, 102 10
T 68757
—_ = I T
=  ~ Min. 91
| [ © 685"
TOM Avutonics i
- Lol P
B (Unidad:mm)
ITOL, TDL
~ 121 ~ I Corte del panel
21 87 13 Min. 116
< ﬁ< j‘ <
== | T 927%°
= | 4
L 3 Min. 116 9198
== — L
= = [ ]
TOL Autonics | |
o] I L = v
(Unidad:mm)

©Uso correcto

©OAplicaciéon del controlador de temperatura
y conexién de carga

I Salida SSR
Controlador de
temperatura SSR
+
) O
Terminal E Carga
de salida de 12vCC E
voltaje para 20mA Max. A Alimen-
SSR R tacion
© e de carga
I Salida de relevador
Controlador de temperatura
Carga
WY
Alimentacion
de carga

Terminales de los contactos
del relevador
(250VCA 2A 1c
250VCA 3A 1c)

©Operacion Normal/lnversa
La operacion inversa activa la salida en ON cuando el
valor de proceso es mas bajo que el de ajuste y es usado
para calentamiento. La operacion normal funciona a la
inversa y es usado para enfriamiento. (Este modelo
funciona en operacion inversa)

©CoOmo seleccionar el control ON/OFF o proporcional

La especificacién de fabrica es el control proporcional.

Cuando se usa control ON/OFF, cambie el interruptor de modo
de control de P a F después de separar la tapa del cuerpo.
Nota)Diversos modelos requieren cambiar el modo de control a
través de un puente o soldadura

Control ON/OFF

Control proporcional

OSeparacion de caja

ITOM, TOL

Presione el seguro de la parte
frontal en = apriete y jale hacia
-, la caja se separara.

Presione el enchufe e,
levantelo con un desarmador
como en ,, se separard la caja.
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Controlador de temperatura para enfriar/descongelar

Controlador de temperatura para Enfriar/Descongelar DIN W72 FH36mm

©Caracteristicas
1 Control ON/OFF
I Especificacion de entrada F especificacion basica: NTC (termistor),
opcional: RTD(DIN Pt100e, )
IIncluye funciones de retardo.
Funcién de seleccién descongelar Auto/Manual, retardo al arranque del compresor
retardo al re-arranque, tiempo minimo de encendido,
retardo al descongelamiento, retardo a la operacién del ventilador de evaporacion
I Funcion de correccion de entrada
I Permite ajuste de periodo de operacion para proteger de fallas al compresor.

A Lea antes del uso "Prega}uciones de seguridad” m

en el manual de operacién c us
©Informacién para seleccionar (Excepto para 12-24VCC)
TC I3 ||Y||F| —|1(|4]||R

(9]

Controlador de
Temperatura

Salida

Salida de relevador |

Alimentacién I

100-240VCA 50/60Hz |

R
4
1 Compresor

2 | Compresor+ Descongelamiento

3 | Compresor+ Descongelaiento+ Evaporador
F

Y

3

Salida de control

Control

Control de enfriamiento

Tamafio

Digitos

| 3 digitos

Serie

|
DIN W72 T H36mm |
|
|

TC | Controlador de temperatura

©Especificaciones

Modelo («<1) TC3YF-14R |(<1)TC3YF-14R TC3YF-24R TC3YF-24R TC3YF-34R TC3YF-34R
Alimentacion 12-24VCC lOgO?gSXZCA 12-24VCC 10?0?:C())IEI/ZCA 12-24VCC 1OSO?SSXZCA
Rango permisible de voltaje 90 a 110% del rango de voltaje

Consumo 8W 4VA | 8W | 4VA | 8W | 4VA
Display Dispaly LED (rojo) de 7 segmentos

Rango de indicacion NTC : -40.0 ~ 99.9°C (40 ~ 212°F), RTD : -99.9 ~ 99.9°C (-148 ~ 212°F)

Precisién de display [PV £0.5% o £1°C Max.] rdg +1digito

Periodo de muestreo Min. 0.5seg

Sensor de entrada («<2) NTC : Termistor, RTD : DIN PT 100e
Resistencia de linea de entrada Tolerancia resistencia de linea max. 5e,

Método de control Control ON/OFF (ajuste sensibilidad 0.5~5.0°C, 2~50°F variable)

Salida de control Compresor (250VCA 5A 1a)  Compresor (GS0VEASALE) gﬂ%g%?;ﬁa% (1§%0VCA10A1a)

Salida descongelamiento (250VCA 10A 1a) Salida ventiador 0r(250VCAASA 1)

Proteccién de memoria Aprox. 10 afios (memoria semiconductora no volatil)

Resistencia de aislamiento Min. 100Me, (a 500VDC mega)

Rigidez dieléctrica 2000VCA 60Hz por 1 minuto (entre todas las terminales externas y la caja)

Resistencia al ruido +2kV fase Ry fase S (ancho de pulso 1ps)

Ciclo de | Compresor Mecénica : Min.20,000,000 veces, Eléctrica : Min.50,000 veces (250VCA 5A carga resistiva)

vida del | Descongelam, Mecénica : Min.20,000,000 veces, Eléctrica : Min.100,000 veces (250VCA 10A carga resistiva)

relevador | ventilador Mecénica : Min.20,000,000 veces, Eléctrica : Min.50,000 veces (250VCA 5A carga resistiva)

) .| Mecanica Amplitud de 0.75mm a frecuencia de 10 a 55Hz en cada direccion X, Y, Z por 2 horas

Vibracion Malfunciona. Amplitud de 0.5mm a frecuencia de 10 a 55Hz en cada direccion X, Y, Z por 10 minutos
Temperatura ambiente -10 ~ 50°C (en condicién de no congelamiento)

Temperatura de almacenaje -20 ~ 60°C (en condicién de no congelamiento)

Humedad ambiente 35 ~ 85%RH

Peso de la unidad Aprox. 143 g

T (<<1) No hay funcién de descongelamiento (<«<2) RTD (PT 100, ) es opcional.
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Serie TC3YF

©Conexiones

Salida Salida Salida
ventilador descongelar  compresor.
250VCA 5A 250VCA10A  250VCAB5A

Carga resistiva Cargaresistiva Carga resistiva

W] ] [
cllele] o] (@] el @] 9]
4] [s][e] [7] [8] [o] o] [}
RTD L@J

9] [©

1 2 3
A B B’
pwt
SENSOR Alimentacion
NTC
©Dimensiones 1 Corte del panel
5 87 R - 84 . Min. 91
5 72 - B 65 12 |
r 'l |‘ g = | +05
TC3VF Autonics | ] r I -
A R @ || e Min. 40
v , -'. ' ©] » — _ ™ + < >
b ) (Unidad:mm)

DEF(luz salida descong.) : se ilumina cuando la salida descong. est& activada
FAN(luz salida de ventilador-evaporador) : se ilumina cuando la salida de
evaporacion esta activada.
COMP(luz salida compresor) : enciende cuando la salida del compresor esta activada.
(@) MD(boton de modo) : Para introducir. cambiar y salvar parametros
» =(botdn de ajuste:arriba/abajo) : Para cambio de parametros
| (6) - : Mostrar el signo de menos
Display del valor de proceso : Muestra el valor actual (PV) en el modo RUN.
Muestra parametros y valor de ajuste cuando ajusta parametros.
I (Punto decimal en display) : Muestra un punto decimal cuando la unidad de
tiempo es 'Min'
© B (Punto decimal en display) : Muestra un punto decimal cuando la unidad de
temperatura es °C.

=N , (Muestra la desviacion) : la indicacion"% enciende cuando PV es
mayor que SV, la indicacion"* enciende cuando PV es menor que SV
°C, °F (Unidad de temperatura) : Configurable °C o °F

TCuando se aplica un retraso de tiempo, la luz de salida del descongelamiento,
del ventilador del evaporacién y del compresor se enciende simultdneamente
después de que parpadea cada segundo.

©ldentificacion del panel
frontal

©Como programar y cambiar el valor de ajuste (5u)
Modo RUN

OEspecificacion de entrada y rango

Muestra la temperatura actual.

Muestra "5u" cuando presiona el boton [MD].

& =
v
Aol SO = _nn
L [
Establecer y cambiar el
valor de ajuste

Especificacién entrada Ajuste temperatura/rango de uso
°C oF
RTD(DPT 100¢) -99.9 ~99.9 -148 ~ 212
Termistor -40.0 ~99.9 -40 ~ 212

El rango de temperatura se fija conforme el rango.

valor con los botones [=] [=].

al modo de operacion.

TSi ningln boton de presiona por 60 seg, regresa al modo de operacion.
TCuando presiona el botén para ver el valor de ajuste, regresa al modo de operacion.

TCon el boton [=] para

ne e
e,

se podra ajustar valores negativos.

1 El valor de ajuste parpadea cada 0.5 seg, y se puede cambiar el

i ICuando presiona el botén[MD] se salva el valor de ajuste, regresando

TPresione los botonesm 0E| para ajustar (cambiar) continuamente el valor, el nimero aumentara (o disminuird)

a gran velocidad.
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Controlador de temperatura para enfriar/descongelar

©Diagrama de flujo para el grupo 1 de ajustes

—>| Modo RUN
A

Presione el botén por 3 seg.

Hys O g

Ajuste la histéresis de la salida del compresor entre 0.5°C~5.0°C

g [y}
0 2~50 °F.
HIE! Ajuste el intervalo de descongelamiento entre 0~24 horas. ©
: | '—’, T ., , Controlador de
TSi el intervalo se establece como 0, la operacion serd manual. Temperatura

EH=]

Ajuste el tiempo de descongelamiento entre 0~59 minutos.
TSi el ajuste del intervalo se establece como 0, no funcionara.

'
(AN}
Dt

Ajuste el tiempo de monitoreo para alarma de interrupcion de lazo entre
0~999segq.

TSi el tiempo de monitoreo se establece en 0, LBA no funcionara.

1B
=R
G

[5d]=]

’
o

) 5 E,E s Corrija algun error generado en el sensor de entrada.
ne Lo El rango de ajuste es -10.0~10.0°C.

TEn el modo RUN, si se presiona el botén[MD] por 3 seg,

OAjustes de fabrica

entrara al grupo 1 de ajustes, observandose HYS. Modo | Valor de ajuste || Modo | Valor de ajuste
TEIl pardmetro H45 se mostrara cuando entre al grupo 1 de ajustes. HYS 1.0 I bR 0
TPresione el boton durante la operacion de ajuste para salvar din 4 inb 0.0

el valor de ajuste que se cambio y mostrar el siguiente parametro. dEE 30

TPresione el boton por 3 seg. durante la operacion de ajuste,
regresara al modo RUN.

©Diagrama de flujo para el grupo 2 de ajustes

©OAjustes de fabrica

Modo | Valor de ajuste| Modo | Valor de ajuste
Presione el boton por 5 §eg. SdL 0.20 CLE 0
aBala] Ajuste el retardo de arranque y el ank 0.20 dUE 50
L0.= 14 | tiempo de re-operacion del compresor. drP 1.00 Unk oC
El rango de ajuste es 0m10s~9m59s.

9 ju FAn EF1 Lol OFF

Modo RUN

Ajuste un tiempo minimo de encendido para evitar frecuentes arranques/paros del
compresor.
El rango de ajuste es 0m10s~5m00s.

Ajuste el tiempo de retardo del descongelamiento final y del ventilador de evaporacién.
El rango de ajuste es 0m00s~5m59s.

Ajuste el modo de operacion del ventilador del evaporacion.
O O O O

EF Il &2 EFd — EFI— EFH e EFS
O O O Ol

Ajuste el intervalo de operacion del compresor en error.
El rango de ajuste es 0~20min.

Ajuste la proporcion (%) de operacion durante el intervalo de funcionamiento en error.
El rango de ajuste es 0~100%.

Desactivar bloqueo
Ajuste la unida de temperatura. (=] FF q

& Bloquear grupo 1 de ajustes,
P
DL <E]_ DF L ":B grupo 2 de ajustes

L L. ! |Bloquear grupo 2 de ajustes

Establezca el modo de bloqueo. Bloquear valor de ajuste (SV)

_>E] _,E] E], L[H rupo 1 de ajustesl, grupo 2
DFF? L[:?LEE? LES‘ gegjustes ! grup

TSi en el modo RUN, presiona el bot6rfMD] por 5 seg, entrara al grupo 2 de ajustes mostrandose 54
TEIl pardmetro 54 se muestra cuando ingresa al grupo 2 de ajustes.
TPresione el botc’m durante la operacion de ajuste para salvar el cambio del valor de
ajuste y ver el siguiente parametro.
TPresione el botén por 3 seg. durante la operacion de ajuste, regresara al modo RUN.
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Serie TC3YF

©Funciones y operacion
OHistéresis [ HY5]
1 Ejecuta el control ON/OFF para controlar la salida del compresor .
1 El compresor se puede dafiar por frecuentes ciclos de encendido/ apagado en el valor de ajuste. Asi se puede
establecer la histéresis entre la temperatura de activacion y la temperatura de desactivacién para proteger al compresor.
Ej) si en el TC3YF se establece temperatura de ajuste (5) como -20°C, histéresis (H45) como 1.0, la salida
del compresor se encendera cuando llegue a -19°C y se apagara cuando alcance -21°C.
TEn el control ON/OFF, la temperatura es menor que SV, la salida esta en OFF estara en ON cuando sea mayor,
también se designa como control de dos posiciones.
TEI rango de ajuste de histéresis es 0.5~10.0°C(2~50°F).

©OCorreccion de entrada [inb]
Corrige algn error generado por el sensor de temperatura.

Ej) Cuando la temperatura del cuarto sea -18°C, y la temperatura mostrada en el controlador es -20°C,
ajuste el valor de correccién de entrada ({fnbh) como 2.0, esto corregira el valor a -18°C.
TEI rango de ajuste de la correccién de entrada es -10.0°C~10.0°C. (-18~18°F)
©Descongelar

Cuando el compresor opera por largo tiempo, la eficiencia baja debido al congelamiento del evaporador. El descongelador
quita el hielo alrededor del evaporador.
I Calor de descongelamiento (Auto descongelar) ] _

Monte un calefactor junto al evaporador y operelo con un intérvalo de descongelamiento [d {n] y un

tiempold £ k] para el controlador de temperatura, para eliminar el hielo.
IDescongelamiento manual

Cuando presiona el boton p por 3 seg, se activa el descongelado para un tiempo [d E ] durante la operacién
del compresor.. ) )
El valor del intérvalo de descongelamiento anterior no se borra.

TCuando presiona el boton p por 3 seg. regresa al auto descongelar. (el intervalo de tiempo de descongelar desde
la salida de descongelamiento es OFF.)

TCuando el intervalo de descongelar se ajusta a “0.0”, solo se opera el descongelamiento manual.

TCuando se usa como descongelamiento manual, las salidas del compresor y del ventilador del evaporador
se encuentran en OFF cuando la salida de descongelar esta en ON.

TEI rango de ajuste del intervalo de descongelar [d {n] es de 0~24 horas y el tiempo [d £ E]
es de 0~59 min.

©Operacion de enfriado (compresor)
Control de temperatura : Mantiene la temperatura de ajuste repitiendo la operacién ON/OFF en el rango de histéresis.

) A Retardo de Retardo de Tiempo
Arriba de cero tiempo tiempo min. de
arranque re-operacion encendido
e > <
Temperatura de —
enfriamiento \\ \\
/'y
sv Histéresis
»s // Y
Abajo de cero » Tiempo
(«<1) («<2)
Compresor ON
OFF

T Il : La salida no esta operando, solo la luz frontal COMP se encuentra parpadeando.

ORetardo de tiempo del arranque y re-operacion [ Sdi ]

1)Retardo del arranque: cuando aplica alimentacion de nuevo al compresor después de que previamente se
habia cortado el compresor podria estar sobrecargado En este caso, el retardo del arranque evitara la disminucion
del ciclo de vida del compresor. El rango de ajuste es 0Om10s~9m59s.

TLa luz de salida esta en ON simultdneamente después de que ha parpadeado cada segundo durante el tiempo
de retardo.

2)Retardo a la re-operacion : no funciona dentro del tiempo de retardo de re-operacion después de que el compresor
se apago, para evitar la operacién continua ON/OFF. El rango de ajuste es 0m10s~9m59s.

T(«1)Para el tiempo de retardo de arranque, la salida del compresor esta en OFF aun
cuando PV es menor que SV.
Se enciende después de que el tiempo de retardo de re-operacion se termino.

ITiempo minimo de encendido [ ank]

Ajuste un tiempo minimo de encendido para evitar la operacién frecuente ON/OFF.
El rango de ajuste es 0m10s~5m00s.

T(«2)Salida del compresor esta en ON aun cuando PV es menor que la histéresis. Se apaga después de que
el tiempo minimo de encendido se ha terminado.

C-105 Autonics



Controlador de temperatura para enfriar/descongelar

©Operacion de descongelacién (Calefaccion para descongelar)

Periodo » Periodo
operacion de Operacion operacion de
descongelar _del enfriado _descongelar
Retardo  Operacion Operacion Operacion Operacion
a”anquei del enfriado ‘de| enfriadg ‘del enfriadg ‘del enfriadg
Enfriamiento E
(Compresor)
Intervalo Tiempo Setar::) Intervalo Intervalo  Retardo Intervalo Tiempo g:)t ador d
descongela- descongela- eSCOI " | descongela- descpngela— descon-  idescongela- | descongela- T;r\lp;::ur:r e
_ miento _i_ miento g(i:ar miento _ Mmiento . gelar miento miento
Descongelar | - ‘ .
EF ! Ventilador de

evaporacion Retardo ventilado: Retardo ventiladpr Retardo ventilador
del evaporacion: del evaporacio del evaporacién

EF 2 Ventilador de - - - |
evaporacion : ; : : :
EF 3 Ventilador de

evaporacion
EF Y Ventilador de

evaporacion
EFS Ventilador de4
evaporacion

=

Inicio THM : La luz de pantalla solo parpadea (no opera la salida)

alimentacion
Iintérvalo descongelar [d {n]

Comienza a descongelar para el periodo en cuestion. Rango de ajuste es 0~24 horas.

Cuando el intervalo de descongelamiento se ajusta a "0.0", solo opera como manual.
ITiempo descongelar [dEE ]

El descongelador (calefactor) esta encendido durante el tiempo de descongelamiento El rango de ajuste es 0Om~59m.
1El tiempo de retardo de operacién descongelamiento/ventilador de evaporaciéon [Tiempo de caida: dr P ]

1)Tiempo de retardo del descongelamiento: es el tiempo para drenar el liquido restante. Después de que el tiempo
de retardo ha finalizado. el compresor empieza a operar, (rango de ajuste: 0Om00s~5m59s)

2)EIl tiempo de retardo de operacion del ventilador del evaporacion: mejorar la eficiencia del sistema de enfriamiento,
la operacion del ventilador se retrasa hasta que la placa de evaporacion se congele después de que el compresor opere.
(Rango de ajuste : 0m00s~5m59s)

TEIl tiempo de retardo del descongelamiento y la operacion del ventilador de evaporacion se manejan con un solo
ajuste de tiempo (dr P)

TCuando el tiempo de retardo del descongelamiento ha terminado, el descongelado se detiene y el intervalo se repite.

TLa luz de salida esta en ON simultdneamente después de que ha parpadeado cada segundo durante el tiempo
de retardo.

©OModo de operacion del evaporador [ FRn ]

IModo de operacion 1[ EF ] : funciona igual que el enfriador.
I Modo de operacién 2[ EF 2] : opera después del tiempo de retardo de la operacién del ventilador. Estara en
OFF durante la operacién de descongelar.
I Modo de operacion 3[ EF 3] : Inicia cuando se aplica alimentacién y solo opera durante el intervalo
de descongelado. (No provoca influencia alguna sobre el congelador).
I Modo de operacion 4[ EF 4] : el ventilador del evaporador opera solo en el periodo de congelar o descongelar
se encuentra en OFF cuando el compresor y descongelador se encuentran detenidos.
(se usa para controlar la temperatura arriba de cero)
I Modo de operaciéon 5[ EF S ] : Inicia cuando se aplica alimentacién y trabaja hasta que la misma se desconecte.

©OMensajes de error
La indicaciéon Err y el contenido parpadearan cada 0.5 seg cuando exista un error.

Err/ aPn Sensor de entrada desconectado

El sensor de entrada es normal o la temperatura del congelador no cambia
Err/ LbR por arriba de 1.0°C(2°F) en un determinado tiempo, indica una interrupcion de lazo (LbA).

E~-/ LLL Temperatura de proceso (PV) es menor que la del rango

Err/ HHH Temperatura de proceso (PV) es mayor que el rango

TLa indicacién de error aPn/LLL/HHH desaparece después de que el factor anormal se compone.
(La indicacion del sensor, regresa al rango en pantalla)
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©Ciclo de operacion [LLE ]/ rango de servicio en ON del compresor en error [ dUk ]

Cuando sucede un error, repita la operacion ON/OFF basada en los valores de ajuste Ciclo de operacion

del ciclo de operacion (CL E) y el rango de servicio (dUt) del segundo grupo de ajustes para del compresor

proteger el interior del compresor. Repita hasta que el error desaparezca. B gl

TEIl rango del ciclo de operacion: 0~20 min,
El rango de ajuste del lapso de servicio en ON: 0~100% ON

TCuando el ciclo de operacion del compresor sea "0", mantiene el estado Compresor OFF l | l
OFF en error. Ellapso de servicio en ON (dUt) no mostrara error.

TEI lapso de servicio del compresor es "100", se mantiene el estado ON en error

©Alarma de desconexién de lazo (LBA)

Cuando la temperatura de enfriamiento no cambia por arriba de 1.0°C(2 °F) durante el de tiempo de monitoreo
ajustado en el pardmetro de la alarma de interrupcién de lazo (LbR) se considera una operacién anormal. Se
observara Err, LbA cada 0.5seg y la salida del compresor repetirh ON/OFF durante el ciclo de operaciéon (ELE) y se
activara por el lapso ajustado (dLt) durante el error.

Cuando presiona el botén[MD]por 3 seg, después de verificar el compresor, operara normal cancelando el error. La
funcién LBA no funcionara cuando el valor LBA este en "0".

(rango de ajuste LBA: 0~999seq)

©Ajuste de bloqueo [Lal]
Limite el cambio de SV y parametros

En servicio (%)

o FF : Desactivar bloqueo
L L. ! :Blogueo del grupo 2 de ajustes
L T .2 : Blogueo del grupo 1y 2 de ajustes

L [.3 :Bloqueo del grupo 1, 2 de ajustes y el valor de ajuste

©Uso correcto

1. Asegurese de no exceder las especificaciones del relevador cuando use contactos sino podria causar un incendio
€on un corto circuito
2. Monte un dispositivo que absorba las sobretensiones en la bobina cuando controle un relevador de potencia
0 magnético de alta capacidad, la fuerza contraelectromotriz puede pasar al interior del dispositivo por la
operacion de los contactos del relevador.
. Instale un interruptor de seguridad o termomagnético para cortar la alimentacion.
. El interruptor o termomagnético se deberan instalar en la cercania por el usuario para su facil operacion.
. No use el controlador de temperatura como voltimetro o amperimetro.
. En caso de usar un sensor RTD use los 3 conductores del mismo calibre cuando se necesite hacer
una extension. Sino podria haber una desviacion de temperatura si la resistencia de las lineas es diferente.
7. Verifique la polaridad y conecte adecuadamente cuando use un sensor RTD al controlador de temperatura.
El sensor NTC no tiene polaridad.
8. En caso de tener la linea de alimentacién y la linea de entrada cerca, debera usar un filtro contra ruido en la linea
de alimentacion y blindar la linea de sefial de entrada.
(Nota) La linea del sensor debera ser lo mas corta posible, debido al
rango pequefio de correccion de entrada.
9. Mantenga alejados instrumentos de alta frecuencia (maquina soldadora y maquina de coser, controlador SCR.)
10. Use cable calibre 12~28 para la entrada de alimentacién y la conexién de salida de rele, apriete el bloque de
terminales con un torque de 0.3Nm.
11. Ambiente de instalacion

o O AW

«=Debera ser en interiores

» Grado de contaminacion 2
f Altitud maxima 2000m
,»Categoria de instalacion | |
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Controlador PID tipo tarjeta

Controlador PID de temperatura tipo tarjeta

©Caracteristicas

I Producto de alta calidad y econémico
I Ideal para fabricantes de equipo original (OEM)

1 Doble PID
I Reservacion de tiempo : Sl o C
SRR ontrolador de
A Lea antes del uso "Precauciones de seguridad" i Hid Temperatura
en el manual de operacién c US A 3 LR Ay

©Informacion para seleccionar

BinlaEInin

R Salida de relevador

S Salida SSR

C Salida corriente(4-20mACC)
N

4

Modo de salida

Salida de transmision PV (4-20mA CC)

Serie

Alimentacion [ [ 100-240VCA 50/60Hz |

Salida aux. { 1 | 1 Alarma I

Display | 2 | 2Displays |

No. de digitos { 4 | 4 Digitos I
! |

B | Controlador de temperatura en tarjeta

TEI modelo con salida de transmisién PV no tiene salida para alarma.

©Especificaciones

Modelo TB42-14R TB42-14S | TB42-14C | TB42-14N
Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz +£10%
Consumo de energia Max. 5VA aprox.
Display Display LED de 7 segmentos [Valor de procesamiento(PV):Verde, Valor de ajuste (SV):Rojo]
Tamario de caracter W8 TH10mm
Termopar K(CA), J(IC) [Tolerancia en la resistencia de linea max. 100W]
Entrada - - P —
RTD Pt100W, JIS Pt100W [Resistencia de linea permitida max. 5W por cable]
Relevador 250VCA3A la
SSR _— 12VCC 3V 30mA Max.
Salida |Corriente — —— 4-20mACC CARGA 600W Max.
Transmision 4-20mACC,
carga Max. 600W para PV
Salida aux. eSalida aux 1 : salida relevador250VCA 0.5A 1a) <Salida aux. 2 : display para monitoreo de estado por LED
Método de control Control ON/OFF, P, PI, PD, PIDF, PIDS
Tipo de ajuste Botones pulsadores frontales
Precision de display F.S +£0.5% rdg +1 digito basado en SV o 3°C Max.
Histéresis Ajustable 1 ~ 100°C(0.1 ~ 100.0°C) en control ON / OFF
Banda proporcional (P) 0.0 ~ 100.0%
Tiempo integral(l) 0 ~ 3600sec
Tiempo derivativo(D) 0 ~ 3600sec
Ciclo de control (T) 1~ 120sec
Periodo de muestreo 0.5seg fijo
Rigidez dieléctrica 2000VCA 50/60Hz por 1(Entre la terminal de entrada y la terminal de alimentacion)
Vibracion Amplitud 0.75mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion X, Y, Z por 2 horas
Ciclode |Salida principal Mecanico : Min. 10,000,000, Eléctrico : Min. 100,000(250VCA 3A carga resistiva)
,;Igf,’a‘ﬁr Salida aux. Mecénico : Min. 20,000,000, Eléctrico: Min. 200,000(250VCA 0.5A carga resistlva)
Resistencia de aislamiento Min. 100Mw (500VCC mega)
Resistencia al ruido +2kV onda cuadrada de ruido (ancho de pulso:1us) por simulador de ruido
Proteccién de memoria 10 afios (memoria tipo semiconductor no volatil)
Temperatura ambiente -10 ~ 50°C
Temperatura de almacenaje -20 ~ 60°C
Humedad ambiente 35 ~ 85% RH
Certificaciones s
Peso de la unidad Aprox. 113.5g
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SerieTB42

©Conexiones

TRTD(Sensor resistivo de temperatura) : DIN Pt 100W , JIS Pt 100W( 3-conductores)

TTermopar : K, J

RTD VO O ]
TC _A
@®| ™
- B
Sl e @| & SENSOR
®| o
+
SENSOR _ 5 I::u ® A\ ALIMENTACION
Alimentacion | | §> 100-240VCA 50/60Hz
. o @ s
Salida aux. :
LL & | EVENTOL:250VCC 0.5A 1a
wapncpal |23 DR R
Salida principal
! princip I: mi| @ | + + +
Salida de relevador Salida SSR  ggjida de corriente Salida de transmison
O |[00000000000000000000000 || O . . . L )
|te | ISALIDACONTACTO: BSALIDASSR: 1SALIDA Corriente : ISALIDA transmision PV:
. * 250VCA3A1la 4-20mACC 4-20mACC
CARGARESISTVA  12VCCE3V
30mAMax. Carga 600wMax. Carga 600w Max.
©Dimensiones
I Display I Tarjeta de control
60 78
10.47 39 10.53 4
< > > b
v
A A A <
3;' O o [ K + O O
-
i o m “l g 0y 1
Y =
ok @ } g Dl 2
(o]
v v am|D
S1 S2 S3 S4 8 8 - @
Y €] Q)] [D 4-4.0 7 m(D
B MD K ¥ AR 6D
2 o pard IR | smO
Y v | ANZ S 4D
16.29 9.2 (9.2 [0.44 iL
i O O
4-F4.0
1 Disposicion
60 78 .
Y O K
300 Rn
:
] Displ CABLE 20P i
© Ispiay g Tarjeta de
H control
g 8
v
(Unidad : mm)

TLongitud de cable es 300mm.

TEI tamafio de la tarjeta se basa en la aplicacion del usuario. (personalizable)
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Transductor temperatura/humedad

Transductor temperatura/lhumedad para montajes en interiores,
ducto y en pared

©Caracteristicas THD-WD£
I Disefio compacto THD-DD£
I Sensor integrado temp./humedad RN -
I Display de 7 segmentos LED (THD-DD/THD-WD) I
I Varios modos de salida l
4-20mACC, 1-5VCC, RS485(MODBUS RTU) e L,
I Amplio rango de medicién de temp./humedad
-19.9 ~ 60.0°C / 0.0 ~ 99.9%RH
I Velocidad de comunicacion: 115200bps THD-DE

Controlador de
Temperatura

;:_—E
. =
THD-R ¢
-

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"
en el manual de operacién

©Informacion para seleccionar

THD | - [D] [D] 1] - =
T PT | Sensor de temperatura resistivo (PT100W )

Sensor de temperatura resistivo (PT100W ) /
Salida de corriente (4-20mACC)

C Salida de corriente (4-20mACC)
\% Salida de voltaje (1-5VCC)
T Salida de comunicacion RS485 (MODBUS RTU)

PT/C

Salida

Longitud del bulbo del sensor Interno
ongitud del bulbo del sensor 1 100mm
2 200mm

Pantalla Sin d|sp|ay
Pantalla

Habitacion (para interiores)
Ducto
Montaje en pared

Montaje

s|o|=x||o

Serie
{ THD | Transductor doble temperatura y humedad

TSolamente para la serie THD-R

©Especificaciones

THD-DE-£ THD-DD£-£
Modelo -R-| -R- -R-
THD-R-PT THD-R-PT/C THD-R-£ THD-WE-£ THD-WDE-£
. . LED
Tipo de display _— Sin indicador 7 segmentos
L 3 digitos para
Digitos temperatura, humedad
Tamafio de caracter _ _ 10mm
Alimentacion — 24VCC +10%
Consumo D Max. 2.4W
Entrada de medicion Temp_eratura (sensor Temperatura, Humedad (sensor integrado)
integrado)
Salida Temp. PT100W valor de resistencia 14-20mACC 11-5VCC [1RS485(MODBUS RTU
Humedad e | 4-20mACC o ] ( )
Rango de Temp. -19.9~60.0°C
medicion Humedad _— 0.0~99.9%RH (serie THD-R necesario para valores arriba de 90%RH.)
Temp. Max. +0.8°C 5.0~40.0°C Max.x0.5°C(Max. +1.0°C para otros casos)
| %RH
122 +10.0%RH
ol +5.09RH
704 +4.0%RH
60 +
Precision Humedad _ Max. £3%RH a 30~70%RH 50 + +3.0%RH
(a 25~45°C) or—
0T +4.0%RH
20 +
04 +5.0%RH
+10.0%RH °C
5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60
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Serie THD

©Especificaciones

Modelo THD-R-PT

THD-DE£-£ THD-DD£-£

THD-R-PTIC THD-R-£ THD-WE-£ THD-WDE-£

Periodo de muestreo

Fijo 0.5seg.

Resistencia de aislamiento

Min. 200MW (500VCC mega)

Resistencia dieléctrica

500VCA 50/60Hz por 1 minuto

Resistencia al ruido

+0.3kV onda cuadrada de ruido (ancho de pulso:1jS) por un simulador de ruido

Vibracién Mecénico Amplitud 0.75mm a frecuencia de 10~55Hz en cada direccion X, Y, Z por 1 hora

Malfuncionam Amplitud 0.5mm a frecuencia de 10~55Hz en cada direccién X, Y, Z por 10 minutos.
Golpe Mecéanico 300m/s? (30G) en direcciones X, Y, Z 3 veces

Malfuncionam 100m/s? (10G) en direcciones X, Y, Z 3 veces

Proteccion IP10 1P65

Temperatura ambiente -20 ~ 50°C (en condicién de no congelamiento) 0 ~ 60°C(en condicién de no congelamiento)

Temp. de almacenamiento -20 ~ 60°C (en condicién de no congelamiento)

Cable Terminales 4P, £4mm, longitud :2m

Peso de unidad Aprox. 559 Aprox. 160g

TlImpedancia permitida de la salida de corriente max. 600W

©Dimensiones

ITHD-R-£ ITHD-R-PT ITHD-R-PT/C TParte de montaje (Unidad:mm)
ELLEEGEELTLL 3 3.5 35
° U
—of=
o
© ©
~
©
(EAAAAAAAAARAR) v v X
%0 E3.5
ITHD-DE£-£ / THD-DD£-£ 1THD-W£-£ / THD-WD£-£
X
8 /B4, 4P = TParte de montaje
8 o
Ny @] €,
1 R
< 235%c P @
o
it B | 9 Cc Bo 58
B . o
1 © ©)
P 150 > T(«<) Ver informacion para seleccionar para
B 200(<) 34 E escojer la longitud del bulbo del sensor.
§ TVer informacion para seleccionar acerca del
“HJ] modelo con display, THD-DD£-£,
THD-WD£-£.
|E14
< 72 »

©Conexiones
©OSerie THD-R

——

| O

LED indicador

Interruptor de ajuste (SW1) de direccionamiento de comunicacion RS485
(velocidad de comunicacion)

WHR Bloque de terminales

@,

8 N— Jumper de pines (CAL) para seleccion de direccion inferior
=) lﬁ“ (esta atras del PCB.)
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Transductor temperatura/humedad

ITHD-R-PT/C ITHD-R-C,V, T ITHD-R-PT

4-20mACC 1-5VCC  RS485
[ e yovee mois

Sefial Pt1OOW Sefial Pt100W

+ B(-
sensor de (Hume.) AEJr)) sensor de
temperatura e temperatura
(Temp.) ) .
(©)
" 24VCC(+10%) 2.4W Controlador de
+ @ 4-20mACC + Temperatura
. (Humedad.) .
+ 24VCC(+10%) 2.4W TPonga atencion a la conexion de terminales y tenga cuidado con la alimentacion.
©Serie THD-D / THD-W
Terminal 1 Tipo salida de corriente I Tipo salida de voltaje I Tipo salida de comunicacion
de ajuste Bjanco H Blanco H BIanco.—»—‘
para 4 4-20mACC B() o085
direccién 1-5VCC (Temp.y

e A(+)
inferior  Negro

Terminales
de salida

O Negro + O) Negro Hume.)
Q od_ LED de

) @ (Hume.) (Hume.)
operacién  Azul Azul Azul

; 24VCC(+10%) 2.4W ;24VCC(110%) 2.4W ;24VCC(¢10%) 24W
Café Café Café

— TQuite la cubierta solo en caso de ajustar la comunicacioén, cédigo de unidad y
velocidad por medio del interruptor de ajuste de comunicaciones.

©Desmontaje de la cubierta

1 Serie THD-R 1 Serie THD-D / THD-W
Quite el tornillo y remueva la cubierta. Quite los 4 tornillos de la parte superior y remueva
la cubierta.

(] ‘!T[i] Il

©Funciones

OSalida de voltaje

Transmite el valor de temperatura/humedad a otros equipos, PC, registradores, promedio de la salida, 1-5VCC. 1VCC
representa 19.9°C de temperatura y 0.0% RH de humedad, 5VCC representa 60°C de temperatura y 99.9% RH de
humedad. La salida de temperatura y humedad se encuentran separadas y la resolucion se divide como 1,000.

©OSalida de corriente

Transmite el valor de temperatura/humedad a otros equipos, PC, registradores, promedio de la salida 4-20mACC.
La salida de 4mACC representa -19.9°C de temperatura y 0.0%RH de humedad, 20mACC representa 60.0°C de
temperatura y 99.9%RH de humedad. Las salidas de temperatura y humedad estan separadas y la resolucién se divide
por 1,000.

©OSalida del sensor de temperatura (Pt 100W salida del valor de resistencia)
Transmite el valor de temperatura/humedad a otros equipos, registradores o termémetro.
La salida de 100W representa 0°C y 119.40W representa 50°C. (TCR=3850 ppm/°C)
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Serie THD

OSalida de comunicacién RS485
Se usa para transmitir el valor de temperatura y humedad a otros equipos.

Iinterfase
Estandar EIA RS485
Numero de conexiones 31, seleccion de direcciones 01~31
Método de comunicacion. Half duplex
Método de sincronia Asincrono

Distancia de comunicacion Max. 800m
Velocidad de comunicacion 1200 ~ 115200bps (ajustable)

Bit de inicio 1 bit (fijo)

Bit de detencion 1 bit (fijo)

Bit de paridad No (fijo)

Bit de datos 8 bits (fijo)
Protocolo MODBUS RTU

TNo es posible cambiar pardmetros de comunicacién del THD durante la comunicacion con sistema de alto orden
TCoincida los parametros de comunicacion del THD para que sean los mismos como los del sistema de alto orden.
TNo se permite ajustar un mismo direccionamiento de comunicacién en una misma linea de comunicacion.
TUse el cable adecuado para comunicaciones RS485.

I Aplicacion de la organizacion de sistema

Tierra
RS232C RS485 V(12-24VCC)
RxD-RxD |: B(-) (r A B() THD

TxD-TxD SCM8| A() \ / iy
Gnd - Gnd 9 )) N4 A+
Cable RS232C M \/ \/ \/ \/ \/ \/
A(+) B(-) A(+) B(-) A(+) B(-)
THD THD THD
Computadora 41 s 430

TSe recomienda el uso del convertidor SCM-38I hecho por Autonics, convertidor RS232C a RS485.

©Organizacién del control de comunicacién
I Método de comunicacion es MODBUS TRU(PI-MBUS-300 REV.J).
I Después de 0.5 seg de aplicada la alimentacién en el sistema de alto orden, comenzara la comunicacion.
I La comunicacion inicial comenzara por el sistema de alto orden, cuando un comando provenga de este Ultimo
el THD respondera.

3} ol g 3}
£lo|8ls glol8
ClT|E|al|e© S|2|E|RB|o
oIS |||~ N AR E-1E
2|8 ||z o8| J|=
- 18|5|2|5|g EHHEHEE
Superior  [o|0|&|Z]|0 o|lo|alo|o
Lo E S E _ , . .
[ ' % 2 le '+ TA §Min. 0.5 seg. después de aplicar alimentacion
1 1 1 © | © ' — —
THD . : o5 é 215 B ! dentro de (velocidad de comunicacion I 10) T 10
' ' ' ko] c ' —
b ; SI1SI1815% ; Ejem : 9600bps=960cps=1.04ms I 10
N . B 4 .. C ' TC 1 Min. (velocidad de comunicacién T 10) T 4

IComando y bloque de comunicacion
Formato de solicitud y respuesta
Solicitud

| Cadigo direc. | Comando | Direc. inicio Numero de dato ‘ CRC16 |

L Rango de calculo de CRC16 J
e«
= Cadigo de direccion: es el codigo con el que el sistema de alto orden puede identificar el THD.
Puede ajustarse dentro del rango 01 a 1F.
» Comando : comando de lectura para registro de entrada.
fDlrecuon de inicio: direccion de inicio del registro de entrada para lectura(direccion de inicio, se puede seleccionar entre
0000y 0001. 16 bits de datos en la direccion 0000 indica el valor de temperatura, 16 bits de datos en
la direccién 0001 indica el valor de humedad (ver tabla de mapeo MODBUS.)
»»>Numero de dato: el numero de datos de 16 bits de la direccién de inicio (No. de puntos)
Lee 2 de 16 bits cuando la direccion de inicio es 0000 o lee 1 de 16 bit de datos, esta disponible cuando la
direccion de inicio es 0001.
..CRC16 : Check Sum que verifica el bloque entero y se usa para una transmisién/recepciéon mas adecuada,
para verificar errores entre el receptor y transmisor.
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Transductor temperatura/humedad

Respuesta

|C(’)digo direccion| Comando | NUmero de dato | Dato temperatura Dato humedad | CRC16

| Rango de calculo de CRC16 R

«Cadigo de direccion : codigo con el que el sistema de alto orden puede identificar el THD. Se puede ajustar dentro del rango
01H-1FH.
» Comando : Comando de lectura para el registro de entrada.
[ Namero de dato: nimero de datos de 8 bits para enviar desde la direccion de inicio (No. de bytes) ©
Lee 4 de 8 bits de datos cuando la direccion de inicio es 0000 o lee 2 de 8 bit de datos cuando la direccion de inicio es 0001. Controlador de
(ver tabla de mapeo MODBUS) Temperatura
»»,Dato temperatura: para obtener el valor de temperatura, dividiendo el valor real entre 100.
Ej.) Cuando el dato de lectura es 0x09B6, valor decimal 2486, valor actual es 2486/100=24.86°C.
...Dato humedad: para obtener el valor de humedad, dividir valor real entre 100.
Ej.) Cuando el dato de lectura es 0x12FE, valor decimal 4862, valor actual es 4862/100=48.62%RH.

T CRC16 : Check Sum que verifica el bloque entero (ver E-34 para tabla CRC16.)

I Aplicacion
(Solicitud) : Cédigo direcciéon (01), direccion inicio (0000), el numero de datos de 16 bits a leer (2) Check Sum (0x71CB)
01 04 o0 [ 00 00 | o2 71 | CB
NUmero Cédigo inicio Cantidad de datos CRC16
) Comando
unidad Orden supe.| Orden infe.|Orden supe.| Orden infe.|{Orden supe.| Orden infe.

(Respuesta) : Codigo de direccién (01), nimero de datos de 8 bits a leer (4), Temperatura (0x09B6), Humedad (0x12FE)
CRC Check sum (0x94DE)

01 04 04 09 | B6 12 | FE 94 | DE
Numero| Comando Cantidad Dato temperatura Dato humedad CRC16
unidad | respuesta de datos  |Orden supe.| Orden infe.|Orden supe.| Orden infe.| Orden supe| Orden infe.

IProcesamiento de errores (esclavo ! maestro)
1. Comando no admisible
01 81 01 8L | 90
Numero unidad| Comando de respuesta | Codigo excepcién CRC16
TAjusta el bit mas alto recibido y lo envia al comando de respuesta y cédigo de excepcion 01.
2. El cédigo de inicio del dato solicitado no concuerda con el cddigo de transmision.
01 81 02 8L | 90
Ndmero unidad| Comando de respuesta| Codigo excepcion CRC16

TAjusta el bit mas alto recibido y lo envia al comando de respuesta y codigo de excepcion 02.
3. El numero de dato solicitado es mas grande que el que se puede transmitir.

01 84 03 X | X
Numero unidad| Comando de respuestal Codigo excepcion CRC16

TAjusta el bit mas alto recibido y lo envia al comando de repuesta y cddigo de excepcion 03.

4. Procesamiento anormal para un comando recibido
01 84 04 x | X

Numero unidad| Comando de respuesta Cadigo excepcion CRC16

TAjusta el bit mas alto recibido y lo envia al comando de respuesta y codigo de excepcion 04.
©Cambio de la velocidad de comunicacién(serie THD-R)

1)Ajuste SW1 a 0y aplique alimentacion.

2)LED de operacion parpadea.

3)Ajuste la velocidad de comunicacion después de colocar SW1 dentro del rango 1~8 y manténgalo asi por 3seg.
4)Después de establecer la velocidad de comunicacion el LED quedara encendido.

TAjuste de fabrica para la velocidad de comunicacion es 9600bps (SW 1:4).
TPara cambiar la velocidad de comunicacién, quite la alimentacion y repita los pasos 1) ~ 4).
TTabla de ajuste de velocidad de comunicacion (bps).

SW1 | Velocidad de comunicacion (BPS)
1 1200 ° Interruptor de
2 2400 Interruptor de ajuste de direccion
3 4800 ) porde de comunicacién
ajuste de direccion SWA1
4 9600 AL de comunicacién ( )
5 19200 & d (Swi)
@ q
6 38400 g% —
7 57600
8 115200 <PCB interno del THD-R> <PCB interno del THD-D£, THD-W£>

Avutonics C-114



Serie THD

©Cambio de la direccion de comunicacion (serie THD-R)
1)Coloque el jumper CAL y ajuste SWL1 en la nueva direccion, aplique alimentacion.
2)La direccion de comunicacién cambiara automaticamente.

TAjuste de fabrica para la direccion de comunicacion es 01. (SW1 : 1, CAL Jump pin : OPEN)
TPara cambiar la direccién de comunicacion, apague la alimentacion y repita los pasos 1y 2.

TTabla de seleccién de direcciones de comunicacion

CAL Pin SW1 |No. dedireccion| CAL Pin SW1 |No.dedireccion
Abierto 1 01 Cerrado 0 16
Abierto 2 02 Cerrado 1 17
Abierto 3 03 Cerrado 2 18
Abierto 4 04 Cerrado 3 19
Abierto 5 05 Cerrado 4 20
Abierto 6 06 Cerrado 5 21
Abierto 7 07 Cerrado 6 22
Abierto 8 038 Cerrado 7 23
Abierto 9 09 Cerrado 8 24
Abierto A 10 Cerrado 9 25
Abierto B n Cerrado A 26
Abierto C 12 Cerrado B 27
Abierto D 13 Cerrado C 28
Abierto E 14 Cerrado D 29
Abierto F 15 Cerrado E 30
- - - Cerrado F 31

Interruptor de
ajuste de

o
‘ direccién de

comunicacion
(SW1)
Interruptor de

ajuste para
direccion inferior

cAL
E¢

iy

Abierto Cerrado

Interruptor de ajuste

AL H‘i direccion de

comunicacion (SW1)

Interruptor de
ajuste para
direccién inferior
(del lado soldado)

<PCB interno de THD-D£, THD-W£>

©Precauciones de uso

1. Después de verificar la especificacion de entrada, polaridad de terminales, conecte los conductores correctamente.

AN SR

» No use acidos y solventes solo alcohol.

No conecte un conductor, inspeccione o haga reparaciones cuando la alimentacion este encendida.
No toque el modulo sensor de temperatura/humedad
Use la serie THD-R solo para montaje en pared.
. Precauciones para limpieza
=Use una toalla seca

f Limpie solo con la alimentaciéon apagada y encienda después de 30 minutos.

© o ~NoOo

de coser, controlador SCR de alta capacidad etc.)
10. Interruptor de proteccion o termomagnético deberan instalarse cerca y por el usuario para su facil operacion.
11. Ambiente de instalacion

=Debera ser en interiores
5 Altitud méaxima 2000m
f Grado de contaminacion 2

,»Categoria de instalacion Il

Asegurese de que no entren desechos metalicos o pedazos de alambre dentro de la unidad..
Conecte conductores solo después de verificar polaridad.
Use lineas separadas para alto voltaje o alimentacion para evitar ruido inductivo.

. Mantenga alejado de instrumentos de alta frecuencia (maquina soldadora de alta frecuencia, maquina
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Indicador de 5 zonas

Indicador de temperatura de 5 zonas con funcion de cambio automatico

©Caracteristicas

1 Solo tipo indicador
I Medicién de gran precision: F-S +0.5% ;
I Medicion de temperatura de 5 zonas ' - - . (C)

Controlador de

I Muestreo automatico o manual de temperatura en cada zona ; : : Temperatura

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad”
en el manual de operacion

©Informacion paraseleccionar

T[4 [W[IM|—|N|[3[IN||P|[4]|C

Unidad c |
4' °C
0 -99.9~199.9
Rango de temperatura| 4 0~399
5 0~500
C 0~1200
Sensor de entrada P P(th)OW
J J(IC
K K(CA)
Modo de salida N | S <aida I
i ) L
Alimentacion
|3 [ 1101220vCA 50/60HZ |
Modo de control { N | e —" I
Entrada
I M | Indicador de 5 zonas |
Tamafo —
| w | DIN wos T H48mm |
Digitos
{ 4 | 4 digitos I
Serie I
. |

T | Temperatura

TVerifique el rango de temperatura cuando seleccione el modelo. (vea la pagina C-90)
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Serie T4AWM

©Rango de temperatura para cada sensor

Modelo T4AWM
Termopares RTD
Tipo de sensor
J(IC) K(CA) Pt100W
°C 1600
1200 1200°C
1000
Rango de 288 500°C
medicion 400 399°C
temperatura g, 199.9°C
100
0
-100
-99.9°C
©Especificaciones
Modelo T4WM
Alimentacion 110/220VCA 50/60Hz
Rango permitido de voltaje 90 ~ 110% del rango de voltaje
Consumo 3VA
Display Display LED de 7 segmentos

Tamafio de caracter

W9.8XH14.2mm

Precision de pantalla

FS + 0.5% rdg +1 digito

Sensor de entrada

Termopares : K(CA), J(IC) / RTD : Pt100W

Resistencia linea de entrada

Termopares : max. 100W/ RTD : max. 5W por alambre

Cantidad de sensores

Termopar : max. 5pzs / RTD : max. 5pzs

Resistencia de aislamiento

Min. 100MW (a 500VCC)

Resistencia dieléctrica

2000VCA 50/60Hz por 1 minuto

Resistencia al ruido

+1kV onda de ruido forma cuadrada (ancho de pulso:1us) por el simulador de ruido

Vibracién Mecénico Amplitud 0.75mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccién X, Y, Z por 1 hora
Malfuncionamiento | Amplitud 0.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccién X, Y, Z por 10 minutos
Golpe Mecénico 300m/s? (Aprox. 30G) 3 veces en direccion X, Y, Z
Malfuncionamiento 100m/s? (Aprox. 10G) 3 veces en direccion X, Y, Z

Temperatura ambiente

-10 ~ +50°C (en condicion de no congelamiento)

Temp. de almacenamiento

-25 ~ +65°C (en condicién de no congelamiento)

Humedad ambiente

35 ~ 85%RH

Peso de la unidad

Aprox. 3229

©ldentificacion del panel frontal

Indicador de modo automatico

Indicador de zona
(LED encendido)

[ T[T ]

(LED encendido: seleccion automatica,
LED apagado: seleccion manual)

Valor de proceso (pantalla) —

T Ajuste automatico de tiempo
—l_ (1a10seg.)
Interruptor selector de sensor

/interruptor de modo manual
a automatico

C-117

Avtonics




Indicador de 5 zonas

©Conexiones

+

1
T e e

(©)

Controlador de

1 2 3 4 5 6 7 8 Temperatura
A gl 81l =B A 220VCA 110VCA OV
RTD RTD
TC S i S S R
- - +
* 4 5 A Alimentacion

TRTD (Sensor de temperatura resistivo) : Pt 100W (3 hilos, Termopar : K, J

©Dimensiones I Corte del panel

111.6 Min. 116
:12‘_ 90 N?G:
1 2 j 45_»86
RN ) 4
- Min. 52
( < [ | © 9275°
- 1;:0':10 SELECT
Autonics |
o (Unidad:mm)
©Seleccion de modo
©Seleccion manual y seleccién automatica ©Funcién automatica
Manual Interr. selec. Automatico I La temperatura de cada sensor se mostrara
LED de automatico automaticamente durante el tiempo ajustado.
El nimero del sensorva a encendera presio- 1 El tiempo automatico se puede ajustar desde 0 a
parpadear cuando presione S T
nando por 3 seg. 10seg.
(Auto LED : apag.) ) - "
después run. I Cuando se opera la funcién automatica, el LED

OFuncién manual indicador encendera.
. . ©Seleccion del nimero de sensor de entra-
1 Cada vez que presione el interruptor el LED del

numero de sensor seleccionado va a parpadear y la da por medio del Interruptor interno DIP.

pantalla mostrara la temperatura de ese sensor. Max. 5 sensores diferentes se pueden conectar pero no
use un termopar y un Pt100W juntos.

Sensor 2 3 4 5

N\ e e M
ol

©Proteccién de memoria

Cuando la alimentacién se corta, los valores se
protegeran por 3 meses.
(La bateria debera estar cargada totalmente)

Sensor

RRA
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SCM-38I

Modulo Convertidor Serial (RS232<+—RS485 reversible)

©Caracteristicas

I Incluye circuito de proteccion de sobrevoltaje.
I Aislamiento de linea de sefial (Aislamiento entre 232C y 485)
I Crea la sefial para habilitar TX automaticamente

en el manual de operacién

Q Lea antes del uso "Precauciones de seguridad" c ( @

©Informacion para seleccionar

scm| — [3] [8]

©Especificaciones

{ | | Aislamiento |
| 8 | Rsass |
| 3 | Rs2sc |

|

{ SCM | Médulo Convertidor Serial

Modelo SCM-38I

Alimentacion 12-24VCC

Rango de voltaje permitido 90 ~ 110% del voltaje especificado
consumo de energia Aprox. 1.7W

Velocidad maxima de
comunicacion

1200 ~ 115200bps(1200/2400/4800/9600/12800/25600/56700/115200)

Tipo de comunicacion

Tipo half-duplex

Distancia disponible de
comunicacion

Max. 800m

Multi-punto Max. 32 Multi-puntos
(Nota) Bit datos 5 ~ 8 bits
ota - -
Tipo de datos Bit parada 102 bits
Bit paridad Sin paridad, Bit paridad impar/par
) » RS232 D-Sub 9 pines
Tipo de conexion - - - - —
RS485 Terminal tipo tornillo 4 cables (tipo comunicacion 2 conductores )

Resistencia de aislamiento

Min. 100MW(en 500VCC mega)

Rigidez dieléctrica

2500Vrms

Resistencia al ruido

+500V onda cuadrada de ruido (ancho de pulso:1ps) por simulador de ruido

Vibracién Mecénica Amplitud 0.75mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion X, Y, Z por una hora
Malfuncionamiento Amplitud 0.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en las direcciones X, Y, Z porl0 minutos
Mecénico 300m/s? (Aprox. 30G) 3 veces en direccion X, Y, Z
Golpe Malfuncionamiento 100m/s? (Aprox. 10G) 3 veces en direccion X, Y, Z

Temperatura ambiente

-10 ~ +50°C(en estado de no congelamiento)

Temperatura de almacenaje

-20 ~ +60°C (en estado de no congelamiento)

Humedad ambiente 35 ~ 85%RH
Certificaciones c 6 r >
Peso de la unidad Aprox. 46g

T(Nota) El tipo de datos es ajustado por programacion.
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©Dimensiones

Modulo Convertidor

(Unidad:mm) TVista lateral para montaje multicapa
‘ M3 tornillo
E
— @ >
3 4o 5 OL{J ™~ |3
o = ) | S
L S L
= o ~ | & ©]
g \\ ‘ J o Controlador de
3 E . % Temperatura
62 375 g, - Jr )
S ‘
75.5 o !;% T J
) ) t Panel
B 84.5
< Numero Tamafio "A" Tamaifio "B"
de capas(N) | (23.3N+1.2) (23.3N-3.3)
1 24.5mm 20mm
.
b | 2 47.5mm 43.3mm
i E | 3 71.1mm 66.6mm
wn
| Odf - | . 4 94.4mm 89.9mm
—
©Diagrama funcional a bloques
TRt : Resistencia terminal
L ; v * vce J
RXD > RX A ° O-Le-A®)
RXD +—— RXD R‘
RS485
TXD |—{TXD RS485 ON OFF
% Rt ol e BO
RS232C RS232C T ¥ { B
GND TXD TX GND "
( [ I
® l12-24VCC
3 ” E Alimentacion
A\ J 077 _

Convertidor CC

©Conexiones ©Habilitar/Deshabilitar resistencia terminal

AIRIAIA
| | )

— G:TIERRA

—— V:12-24VCC

B(-): Sefal RS485
A(+): SefialRS485

/

Habilitar resistencia terminal

Deshabilitar resistencia terminal

Avtonics C-120



SCM-38lI

©O0rganizacion del sistema

©OMétodo de conexién multi-punto con PC

GND
V(12-24VCC)

RS232C RS485 Resistencia
RXD - RxD termmal / 5 o0 D|§P§>i§r?vo
TxD - TxD
GND-GND \/ \/ \/ \/ A(+) #32
Cable RS232C
A(+) B() A(+) B() A(+) B()
; RS485 RS485 RS485
DISPOSITIVO| |DISPOSITIVO|-:- | DISPOSITIVO
Computadora #1 #2 #31
©Cable de conexion RS232C
Computadora Computadora SCM-38I
DCD 75 DCD ,ﬂ/\ .
DSR ———= DSR - .
RXD ——e RXD ——
RTS —— RTS
TXD —— TXD ——
CTS +— cTS
DTR —— DTR ——
Rl —f—— RI
GND —+— GND —— .

\_/ <Conexion estandar >

< Usando retroalimentacién automatica >

TCuando en el software de comunicacién se usa la retroalimentacién automatica, conectelo como se muestra arriba.

©Uso correcto

I Habilitar la sefial Tx (sefial RTS ) :

La sefial de habilitacion Tx (sefial RTS) se genera
automaticamente de acuerdo a un protocolo.

I Retroalimentacion automatica: cuando se requiere la
retroalimentacion automatica usarla con “cable de
conexion RS232C™.

1 Asignacion de la regla de protocolo (Bit de inicio, bit

de parada, Bit de paridad, Bit de datos, velocidad de

transmision) puede determinarse por el software sin entrada
externa o ajuste interno.

1Uso de par trensado de cable (24-AWG), el cual se
recomienda para comunicacion RS48.

En caso de no usar el cable, asegurese de conservar la
longitud de los cables A(+) y B(-).

I La extension del cable de comunicacion es maximo
1.2km, y el nimero de productos conectados de
comunicacion son 32 equipos.

I Después de conectar el cable de comunicacion entre
SCM-38I y un sistema inferior, asegurese de habilitar la
resistencia terminal(100~120W).

(La resistencia terminal para el SCM-38l se determina
a través del interruptor externo).

I Para la conexion asegurese de que el protocolo sea el
mismo en cada producto de comunicacion a cada uno
de los dispositivos cuando programe el software para
conectarse a otros productos de comunicacion.

I Resistencia terminal: La comunicacién RS485 tiene
una velocidad rapida de transmision y larga distancia de
comunicacion, si en la linea de comunicacion la impedancia
entre el driver y el receptor RS485 no coinciden esto
provocara una onda reflectiva.

Puede ocasionar un error en el uso, si no usa la resistencia
terminal en el extremo de la red.
(Resistencia terminal : 100~200W)

I Para evitar el ruido inductivo, separe los cables de los
conductores de alto voltaje y de alimentacion.

I No use esta unidad en los siguientes lugares
«Lugares donde existan vibracién o golpes.

-Lugares donde se usen materiales alcalinos o &acidos.
-Lugares donde incidan directamente los rayos solares.

<Lugares donde se generan campos magnéticos fuertes o
ruido eléctrico

I Almacenamiento
Para una larga duracion, evite rayos directos de luz y
mantenga a temperaturas de -20°C ~60°C, y humedad
relativa 35~85%RH.

Guarde como fue entregado para almacenamiento 6ptimo

I Ambiente de instalacion

*Debera usarlo en interiores

Altitud Max. 2000m

*Grado de contaminacion 2

eCategoria de instalacion |
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